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& ATTENZIONE

LEGGERE ATTENTAMENTE QUESTO MANUALE ISTRUZIONI PRIMA DELL’INSTALLAZIONE O MESSA IN
FUNZIONE.

La ditta costruttrice garantisce il prodotto per un periodo di 24 mesi dalla vendita; I’apparecchio deve essere restituito assieme al presente
manuale d’istruzioni riportante nell’ultima pagina la data di installazione e i valori dei parametri programmati.

La garanzia decade nel caso in cui I’apparecchio venga manomesso, smontato o danneggiato per cause imputabili ad un uso non corretto e/o
ad una installazione impropria, venga impiegato per usi per i quali non sia stato destinato, venga installato in condizioni ambientali non
idonee oppure collegato ad un impianto elettrico non conforme alle normative vigenti.

La ditta costruttrice declina ogni responsabilita derivante da danni a cose e/o persone causati dalla mancata installazione dei necessari
dispositivi elettrici di protezione a monte dell’apparecchio, oppure derivanti da una installazione non eseguita “a regola d’arte”.
L’installazione e la manutenzione del presente apparecchio deve essere eseguita da personale specializzato, in grado di comprendere a pieno
quanto illustrato nel presente manuale d’istruzioni.

Tutte le operazioni che si eseguono togliendo il coperchio del dispositivo devono essere eseguite con alimentazione di rete scollegata.

Purché non esistano motivazioni concrete per le quali sia richiesta la rimozione della scheda elettronica, considerare che alcune sue parti
rimangono sotto tensione per diversi minuti anche dopo lo scollegamento dell’unita dalla rete elettrica.

La ditta costruttrice non si assume alcuna responsabilita per danni a cose e/o persone derivanti dal mancato intervento di una delle protezioni
interne, ad eccezione del risarcimento dell’apparecchio stesso se ancora coperto da garanzia.

Questa apparecchiatura & conforme alla direttiva ROHS 2011/65/CE.
11 simbolo del cestino mobile barrato sopra riportato indica che, a tutela del’ambiente, I’apparecchiatura alla fine del suo ciclo di
vita non puo essere smaltita insieme ai rifiuti domestici.
Smaltire il dispositivo ed il materiale d’imballo secondo le prescrizioni locali.
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<> INGOMBRI - DIMENSIONI - IDENTIFICAZIONE

N° serale

G 4™ 114

G 1”114

DESCRIZIONE

Sirio & un dispositivo elettronico che controlla ’avvio e I’arresto di una elettropompa, basato su tecnologia ad inverter.

Grazie a questa tecnologia esso € in grado di modulare la frequenza (Hz) della corrente che arriva al motore in modo da farne variare il
regime di rotazione giri/minuto a seconda della richiesta di acqua dall’impianto.

In questo modo la pressione agli utilizzi arriva sempre con un valore costante e I’assorbimento del motore & sempre proporzionato alla reale
richiesta dell’impianto permettendo un notevole risparmio energetico nel tempo.

DATI TECNICI

SIRIO SIRIO ENTRY SIRIO ENTRY
XP
Alimentazione di rete monofase 230Vac +10% - 50/60Hz
Uscita motore 3x230 V 1x230 V
Potenza massima motore 2,2kW -3,0HP 15 kW -2,0HP 1,8 kKW -24 HP
Corrente di fase del motore max. 9,7 A (rms) 10,5 A (rms) 14 A (rms)
Massimo assorbimento di linea 16 A @230V 12 A @230V 16 A @230V
Pressione massima ammissibile 800 KPa (8 bar)
Portata massima teorica 150 I/min — 9m*/h — 9000 I/h
Campo regolazione set-point 0,5+8 bar
Campo regolazione pressione 0,2+7,7 bar
start
Connessione idraulica 1”% maschio-maschio (NPT su richiesta)
Grado di protezione IP X5
Peso 1,6 Kg
Ingombri 254x147x143 mm
Tipo di Azione 1.Y (secondo EN 60730-1)
Temp. ambiente di da+0°Ca+35°C da+0°Ca+45°C
funzionamento
Temperatura liquido da +5°C a +35°C

& FUNZIONALITA

' Pressione costante grazie alla regolazione dei giri dell’elettropompa
v Risparmio energetico grazie al minor assorbimento della pompa
Avvio e arresto della pompa graduali che riducono i colpi d’ariete
5
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Protezione dalla marcia a secco in caso di mancanza di acqua in aspirazione

Reset automatico in caso di arresto per marcia a secco in grado di risolvere in maniera autonoma la condizione di errore
Controllo perdite efficace per la protezione della pompa in caso di continue ripartenze

Funzione anti bloccaggio

Gestione termica intelligente per una maggiore durata dell’inverter

Indicazione digitale di pressione, corrente, tensione e frequenza sul display

Segnalazione dei vari stati di funzionamento/errore tramite indicatori luminosi e messaggi sul display
Contatto ausiliario per controllo a distanza, collegamento in coppia o doppio set-point

Scheda 1/0 opzionale per ingresso e uscita aggiuntivi

Soft-start attivabile a richiesta per avvio progressivo dell’elettropompa

Possibilita di interfacciare pill dispositivi all’interno di gruppi di pressurizzazione (da due a quattro)
Funzionamento con e senza flussostato (in caso di acqua non perfettamente pulita o ferrosa)

& PROTEZIONI

Marcia a secco

Sovrapressione

Sotto-tensione di alimentazion

Sovra-tensione di alimentazione

Corto circuito sui terminali di uscita

Controllo amperometrico su uscita motore

Surriscaldamento interno dell’inverter (temperatura ambiente e temperatura IGBT)
Perdite consistenti con continue ripartenze dell’elettropompa

® EMC

1l prodotto € stato testato secondo gli standard citati nella dichiarazione di conformita CE in una delle condizioni tipiche di impiego.
L’esperienza ha perd dimostrato che sensibili variazioni ai livelli di disturbi EMC possono avvenire cambiando la lunghezza dei cavi, la loro
posizione, il tipo di motore impiegato, ecc. Qualora si verifichino condizioni di disturbo verso altre apparecchiature, contattare la ditta
costruttrice per valutare soluzioni aggiuntive per la riduzione dei disturbi elettromagnetici.
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% INSTALLAZIONE

¢ COLLEGAMENTO IDRAULICO:

Sirio deve essere installato sulla mandata della pompa, in posizione orizzontale o verticale, rispettando il senso del flusso indicato dalla
freccia sul coperchio. L’acqua in uscita dalla pompa attraversa il dispositivo per poi essere distribuita ai vari utilizzi.

L’acqua in entrata del Sirio deve essere priva di impurita e/o altre sostanze che potrebbero bloccare il movimento della valvola di ritegno
presente all’interno. Per ridurre al minimo questo problema ¢ utile montare appositi filtri in aspirazione della pompa.

Quando non é possibile garantire la perfetta pulizia del fluido pompato, & consigliabile disattivare il funzionamento del flussostato integrato
(vedere pag 11).

Installare un piccolo vaso di espansione (1-2 litri) dopo il Sirio, in modo da limitare le ripartenze causate da eventuali piccole perdite, la cui
presenza € normale in buona parte degli impianti.

1l valore di pre-carica del vaso deve essere adeguato ai valori di pressione impostati. Questo accorgimento aiuta inoltre a migliorare la
costanza del funzionamento in caso di richieste esigue di acqua dall’impianto (es. lavatrici, sciacquoni dei WC, ecc.).

E’ assolutamente indispensabile non installare alcuna valvola di ritegno tra Sirio e I’elettropompa o tra il dispositivo stesso e gli utilizzi, in
quanto questo pud provocare malfunzionamenti dell’apparecchio. Nel caso di uso con pompa sommersa, ¢ ammessa |’installazione di una
valvola di non ritorno prima dell’inverter, purche sia posizionata ad almeno 3 metri dall’inverter.

E’ invece possibile inserire una valvola di ritegno nel tubo di aspirazione dell’elettropompa per evitarne lo svuotamento nel momento
dell’arresto.

Si sconsiglia di installare I’apparecchio all’interno di pozzetti o di scatole stagne dove potrebbe verificarsi una forte condensazione.

A ATTENZIONE: all’arresto della pompa le condotte risulteranno in pressione pertanto, prima di qualsiasi
intervento sara opportuno scaricare 1’impianto aprendo un rubinetto. i

N COLLEGAMENTO ELETTRICO:

&\ ATTENZIONE:

- tutti i collegamenti elettrici devono essere eseguiti da personale specializzato

- un collegamento non corretto del motore elettrico puo causare il danneggiamento del dispositivo e del
motore stesso della pompa.

- il mancato rispetto di quanto riportato in questo paragrafo puo causare seri danni a cose e/o persone per i
quali la ditta costruttrice declina ogni responsabilita.

- nel caso in cui il cavo di alimentazione oppure il cavo tra Sirio e Ielettropompa sia danneggiato, la
sostituzione deve essere eseguita unicamente dalla ditta costruttrice dell’apparecchio o da un suo incaricato o
da personale ugualmente qualificato, in modo da prevenire rischi alle cose o alle persone
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Inserire i cavi elettrici negli appositi pressacavi rispettando il corretto ordine di montaggio di tutti i componenti. Fissare sufficientemente i
dadi filettati in modo da evitare la trazione ¢ la rotazione dei cavi dall’esterno.

11 pressacavo per il contatto ausiliario & cieco: se si desidera inserire un cavo per il comando a distanza e opportuno sfondare il dado in
plastica tramite un cacciavite dopo aver rimosso il dado stesso dall’unita.

11 foro risultante sul pressacavo dovra avere un diametro 7mm.

Usare la guarnizione in dotazione al pressacavo. ldoneo per cavi da 3.5 a 6.5mm.

A Nel caso di impiego del dispositivo in almeno una delle seguenti condizioni:

- temperatura del fluido impiegato maggiore di 30°C
- temperatura ambiente maggiore di 35°C

€ necessario utilizzare per il cablaggio della linea di alimentazione e per la linea del motore cavi elettrici con resistenza termica non
inferiore a 100°C.

v COLLEGAMENTO DI LINEA

LINEA
TERRA 230V~ - 50/60 Hz
\ L’alimentazione del dispositivo ¢ di tipo monofase a 230 Volt 50/60Hz.
L’impianto elettrico al quale I’apparecchio viene collegato deve essere conforme alle normative
vigenti di sicurezza e deve quindi essere dotato di:

- interruttore magnetotermico automatico ad elevato potere d’interruzione con corrente
d’intervento proporzionata alla potenza della pompa installata (vedi tabella seguente)

- collegamento a terra con resistenza totale conforme agli standard locali e comunque mai
superiore a 100Q.

Se I’apparecchio viene utilizzato in piscine o fontane o bacini da giardino, ¢ obbligatorio
mstallﬂre un interruttore dlfferenzmle automatico di tipo “A” con IAn=30mA

Il sistema composto da elettropompa e Sirio ¢ da intendersi come “fisso”; & opportuno quindi prendere gli opportuni accorgimenti per evitare
che il dispositivo venga scollegato dalla linea di alimentazione alla quale & stato originariamente connesso e sia erroneamente ricollegato su
di un’altra fonte di alimentazione sprovvista delle necessarie protezioni elettriche.

Se I’apparecchio non ¢ provvisto di cavo di alimentazione e di spina, installare un altro dispositivo che assicuri la disconnessione dalla rete in
modo onnipolare con una distanza di apertura dei contatti di almeno 3mm.

POTENZA POMPA PROTEZIONE Prima di eseguire il collegamento elettrico € necessario preparare
INSTALLATA(KW) MAGNETOTERMICA opportunamente i cavi con appositi terminali a crimpare. Collegare i due fili di
(A) alimentazione del dispositivo al morsetto bipolare verde contrassegnato dalla
0.37 (0.5Hp) 4 scritta “LINE”; procedere quindi con I’allacciamento del cavo di terra ad una
0.75 (1Hp) 6 delle estremita del doppio morsetto di terra, utilizzando appositi termianali ad
15 (2Hp) 12 occhiello. La crimpatura dei terminali deve essere eseguita da personale

2.2 (3Hp) 16 specializzato, utilizzando una pinza apposita.

La sezione dei cavi consigliata & di 1,5mm?, compatibile con elettropompe fino a
1,1kW. Per potenze oltre 1.1 kW fino a 2,2 kW ¢é preferibile usare un cavo da 2.5mm?,

Nel caso di lunghezze della linea di alimentazione superiori a 5-10 metri, & preferibile usare un cavo con sezione 2,5mm? per ridurre le
cadute di tensione nel cavo stesso e ridurre le possibilita di intervento della protezione per sotto-alimentazione. Il tipo di cavo elettrico deve
corrispondere alle condizioni di impiego (uso in locali domestici, secchi o bagnati, per posa all’interno o all’esterno).

v COLLEGAMENTO DELL’ELETTROPOMPA

Prima di eseguire il collegamento elettrico & necessario preparare opportunamente i cavi con appositi terminali a crimpare. Collegare i due
fili di alimentazione del motore della pompa al morsetto bipolare verde contrassegnato dalla scritta “MOTOR”; procedere quindi con
Iallacciamento del cavo di terra ad una delle estremita del doppio morsetto di terra, utilizzando appositi terminali ad occhiello. La
crimpatura dei terminali deve essere eseguita da personale specializzato, utilizzando una pinza apposita

L’apparecchio ¢ dotato di protezione dal corto circuito in uscita.

La sezione dei cavi consigliata € di 1,5mm? per lunghezze del cavo fino a 30 metri; per lunghezze superiori a 30 metri ¢ consigliabile 1'uso di
cavo con sezione 2,5mm2.11 tipo di cavo elettrico deve corrispondere alle condizioni di impiego (uso in locali domestici, secchi o bagnati, per
posa all’interno o all’esterno).

In caso di lunghezze elevate (oltre gli 80 metri) € raccomandabile inserire un filtro d\V/dT per limitare i picchi di tensione e salvaguardare la
durata del motore, in particolare degli avvolgimenti.

Attenersi inoltre alle limitazioni di installazione dichiarate dal costruttore dell’elettropompa alla quale Sirio viene collegato

-SIRIO ENTRY E SIRIO ENTRY XP (pompa monofase):

Sirio Entry puo essere installato su pompe monofase con alimentazione 230Vac, gia provviste di condensatore.
E’ necessario dunque al momento del collegamento elettrico verificare che i morsetti all’interno della scatola elettrica del motore siano
collegati secondo le modalita previste dal costruttore dell’elettropompa. La figura seguente mostra un tipico esempio di collegamento:
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MOTORE —
1X230Vac

- SIRIO (pompa trifase):

Sirio puo essere installato su pompe trifase con alimentazione 230Vac, quindi configurate a triangolo.

Nel caso di pompe sommerse il motore deve essere ordinato al costruttore con collegamento a triangolo realizzato gia in fabbrica.

Per le pompe esterne & invece necessario al momento del collegamento elettrico verificare che i morsetti all’interno della scatola elettrica del
motore siano collegati come nella figura seguente:

MOTORE
3X220Vac

v COLLEGAMENTO CONTATTO AUSILIARIO

ATTENZIONE: Il connettore remoto € isolato dalla rete principale tramite un isolamento di tipo “principale” (basic |nsu|at|on

secondo EN 60730-1). Qualsiasi circuito collegato a questo morsetto acquisira lo stesso grado di isol. rispetto all
di rete . Per questo motivo i colleg: id essere iti con un tipo di cavo che garantisca I’isolamento supplementare.

Sirio & dotato di un connettore particolare tramite il quale & disponibile un contatto
ausiliario per sfruttare funzionalita aggiuntive, interfacciando il dispositivo con altre
apparecchiature esterne. La funzione svolta dal contatto ausiliario dipende
dall’impostazione del parametro “Contatto Ausiliario” descritto al paragrafo relativo alla
programmazione; di seguito vengono elencate le tre modalita configurabili, le relative
funzioni e metodi di collegamento elettrico.

T~ CONNETTORE

CONTATTO AUSILIARIO

IMPOSTAZIONE PARAMETRO “CONTATTO AUSILIARIO” = “1” - Funzione di scambio all’interno di gruppi di
pressurizzazione.

Con il parametro “CONTATTO AUSILIARIO” impostato su “17, Sirio & predisposto per 1 % % 1
lavorare in maniera autonoma (impianto singolo) oppure di dialogare con un altro 2 2
dispositivo partner all’interno di un gruppo gemellare di pressurizzazione, a seconda che il 3 3
cavo di collegamento sia presente oppure no. Nel caso in cui il dispositivo lavori in

maniera autonoma non & necessario eseguire alcun collegamento. Se invece il Sirio viene 4 4

collegato ad un’altra unita per creare un gruppo di pressurizzazione, attenersi allo schema
elettrico di collegamento riportato a fianco; per ulteriori informazioni relative al modo di
funzionamento all’interno di gruppi di pressurizzazione gemellari fare riferimento a quanto riportato in appendice al presente manuale alle
sezione “GRUPPI DI PRESSURIZZAZIONE”.
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IMPOSTAZIONE PARAMETRO “CONTATTO AUSILIARIO” = “2” - Funzione di avvio ed arresto a distanza

Con il parametro “CONTATTO AUSILIARIO” impostato su “2”, Sirio & predisposto per
essere avviato ed arrestato a distanza in funzione delle richieste dell’impianto. Questa
funzione ¢ utile quando si intende programmare [’avvio dell’elettropompa  in
concomitanza con I’avvio di altre apparecchiature collegate ad un’unica unita di controllo,
come avviene ad esempio negli impianti di irrigazione in cui la pompa viene avviata solo
quando la centralina di irrigazione attiva una o piu elettrovalvole nell’impianto. Eseguire il
collegamento come indicato nello schema elettrico riportato a fianco, considerando che
quando il contatto esterno & aperto Sirio non avvia la pompa anche se nell’impianto si
raggiunge il valore di Pmin mentre quando il contatto esterno € chiuso il dispositivo lavora :
regolarmente secondo i valori impostati.

CONTATTO
ESTERNO

hWN=

IMPOSTAZIONE PARAMETRO “CONTATTO AUSILIARIO” = “3” - Funzione di secondo set-point (Pmax2)

Con il parametro “CONTATTO AUSILIARIO” impostato su “3”, Sirio & predisposto per |

regolare i giri dell’elettropompa in funzione del valore di pressione impostato nel parametro |

Pmax2. Questa funzione ¢ utile quando si intende far lavorare temporaneamente 1’impianto x CONTATTO

ad una pressione differente da quella impostata nel parametro Pmax, per esempio se si | ESTERNO
B

quando il contatto esterno € aperto Sirio regola i giri della pompa in funzione del valore di '

utilizzano degli utilizzatori che richiedono una differente pressione. Eseguire il
collegamento come indicato nello schema elettrico riportato a fianco, considerando che

pressione impostato in Pmax mentre quando il contatto esterno € chiuso il dispositivo 4;_/
regolera la velocita della pompa in funzione del valore impostato nel parametro Pmax2. |

BWN=

P i
A ATTENZIONE: un collegamento errato del contatto ausiliario potrebbe
provocare un cortocircuito nel circuito in bassa tensione con conseguente rottura del fusibile! Prestare la massima attenzione
durante il collegamento.

v SCHEDA DI 1/0O AUSILIARIA

Per inserire la scheda di 1/0 ausiliaria, fare leva con un cacciavite piatto e rompere la finestrella di plastica come nella figura seguente.
Inserire quindi la scheda di espansione, facendo attenzione al perfetto allineamento con i pin della scheda del display.

11 morsetto di collegamento € estraibile e puo essere collegato alla scheda di I/O dopo aver eseguito i collegamenti elettrici.

La scheda di espansione rende disponibili un ingresso ed una uscita ausiliari. Fare rifermento alla documentazione fornita con la scheda per
le caratteristiche elettriche e le modalita di collegamento.

ATTENZIONE: La scheda /0 ausiliaria € isolata dalla rete principale tramite un isol: di tipo “principale” (basic i
secondo EN 60730-1). Qualsiasi circuito collegato a questo morsetto acquisira lo stesso grado di isolamento rispetto all’alimentazione
di rete . Per questo motivo i collegamenti devono essere eseguiti con un tipo di cavo che garantisca I’isolamento supplementare

() MESSA IN FUNZIONE:

A ATTENZIONE: alla prima accensione evitare di far funzionare il dispositivo per molto tempo senza acqua per evitare
surriscaldamenti dell’inverter! Riempire il tubo di aspirazione della pompa prima di alimentare il sistema.

Una volta eseguiti tutti i collegamenti elettrici ed averne controllato la correttezza, chiudere il coperchio dell’'unita e mettere in tensione
I’impianto.
Alla prima accensione viene richiesto ’inserimento della corrente di targhetta del motore, attraverso la seguente schermata:

_ o Impostare il valore di targhetta riportato sui dati tecnici della pompa (per le pompe
1 mas b= trifase identificare il valore relativo al collegamento a 230V a triangolo); premere il
m e - @ DhD tasto centrale per confermare e procedre con I'impostazione della pressione massima di
Bnd e, funzionamento (Pmax). Dopo aver impostato la pressione premere ancora il tasto

centrale per uscire dal menu di impostazione.
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Sirio si trova in stand-by; da questa condizione (pompa ferma) & possibile impostare tutti i vari parametri (vedere paragrafo
“programmazione”) prima di mettere in funzione il sistema.

Per avviare la pompa ¢ sufficiente premere il tasto centrale “on-off”: Sirio esce dalla modalita di stand-by ed il motore inizia a girare.

Se la pompa non gira, oppure produce anomale vibrazioni, verificare il corretto collegamento della pompa stessa e del relativo condensatore
in caso di pompe monofase. Per le pompe trifase, verificare anche il corretto verso di rotazione.

Per facilitare il riempimento dell’elettropompa, & possibile mantenere premuto il tasto “+” nella schermata principale, cosi da far
forzatamente la pompa al massimo dei giri e senza intervento della protezione dalla marcia a secco.

Dopo aver impostato tutti i dati all’interno dell’apparecchio riportarli nell’apposito modulo che si trova alla fine di questo manuale
per un futuro riferimento ed ai fini della garanzia.

PROGRAMMAZIONE:

v DESCRIZIONE DEI TASTI

o Freccia sinistra: scorre le pagine dei menu indietro
° Freccia destra: scorre le pagine dei menu avanti

On-Off/Reset: commuta il dispositivo dalla modalita di stand-by a quella di funzionamento ed esegue il reset dell’unita in
@7 Uuso in caso di allarmi e/o errori.

Tasto “+”: incrementa il valore del parametro correntemente visualizzato sul display; permette il funzionamento forzato
alla massima velocita senza intervento della protezione per marcia a secco

e Tasto “-*: decrementa il valore del parametro correntemente visualizzato sul display;
v STRUTTURA DEL MENU PRINCIPALE

11 menu principale mostra i valori di funzionamento dell’impianto: pressione, frequenza attuale del motore, tensione di ingresso, corrente di
uscita del motore e temperature interne dell’inverter. E” inoltre possibile selezionare la lingua.
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v DESCRIZIONE DEI PARAMETRI E DELLE SCHERMATE
MENU PRINCIPALE:

Queste schermate sono normalmente accessibili quando il dispositivo € alimentato.

Schermata principale: quando Sirio sta funzionando regolarmente, nella prima linea del display viene

1.8 BAR visualizzata la pressione istantanea rilevata dal sistema; nella seconda linea é visibile la frequenza attuale del
motore. Da questa condizione, & possibile scorrere il menu principale tramite le frecce, oppure commutare il
[ 4EEHE:1 sistema nella condizione di “Stand-by” premendo il tasto centrale “on-off”.
Quando Sirio si trova in stand-by la pompa non viene avviata anche se la pressione scende al di sotto del valore
i.8 EBfF di “Pmin” impostato. Per uscire dallo stand-by premere nuovamente il tasto centrale. Tenendo premuto il tasto
—_ . “+” la pompa viene portata al regime massimo di rotazione e viene ignorata la protezione dalla marcia a secco
ST-ard-ped (usare questa funzione per il riempimento della pompa alla prima accensione).
== 223E Schermata tensione e corrente: in questa pagine del menu & possibile visualizzare la tensione in ingresso
T B G0 allinverter e la corrente assorbita dal motore. Il valore della corrente in uscita al motore puo differire dal valore
1= dadil della corrente in ingresso poiché I’inverter modula sia la frequenza che la tensione.

Schermata temperature: vengono visualizzate le temperature dell’ambiente interno dell’inverter e del modulo
di potenza ad IGBT. | valori di queste temperature concorrono alla gestione intelligente della potenza che limita
il valore della massima frequenza del motore al raggiungimento di determinate soglie di pre-allarme.

. Lingua: e possibile personalizzare la lingua dei menu e dei messaggi di allarme. Agire sui tasti + e — per
Lirmaus modificare il valore del parametro.

T

1
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PARAMETRI INSTALLATORE:

Questi parametri sono contenuti in schermate nascoste e, solitamente, dovrebbero essere modificati solo in fase di installazione. Per accedere
a queste pagine, portare il dispositivo in Stand-by e premere per 5 secondi contemporaneamente i tasti “+” e “-*. Una volta entrati nel menu
nascosto, usare i tasti freccia “<<” e “>>" per scorrere le schermate ¢ i tasti “+” ¢ “-* per modificare i parametri. Per tornare alla schermata
principale, premere il tasto centrale. Alcuni parametri potrebbero non apparire se non ¢ abilitata la relativa funzione.

F . Pmax: tramite questo parametro & possibile impostare il valore di set-point del dispositivo. Esso € il valore
M costante di pressione che si desidera avere nell’impianto (pressione massima). Durante il suo funzionamento
3 . E EF:IE Sirio reg_ola i giri dell’elettr(_)por_npa in modo da a(_iegua_rli .:ill.’effetti_va richies_ta (_iagli utilizzi, n_larftenendo qui.ndi

la pressione costante nell’impianto. Nel caso in cui si impostino valori di Pmax superiori alla massima
prevalenza della pompa, I’arresto del motore alla chiusura dei rubinetti & comunque garantito solo se il funzionamento del flussostato &
attivato, poiché Sirio spegne la pompa stessa quando il flusso di acqua che lo attraversa scende sotto valori minimi (circa 2 litri/minuto),
indifferentemente dalla pressione raggiunta nell’impianto.

Delta P avvio: questo parametro imposta il delta negativo di pressione rispetto a Pmax per I’avvio della pompa.
All’apertura di un utilizzo qualsiasi, la pompa non viene avviata fino a che la pressione nell’impianto non ¢
scesa sotto @ Pmax di un valore pari al delta impostato in questo parametro. Dopo che il motore & stato avviato,
il suo regime di rotazione viene regolato in modo da mantenere il valore della pressione quanto piu vicino
possibile a quello impostato nel parametro Pmax. |l differenziale minimo impostabile tra Pmax e Pmin & di 0.3
Bar, quello consigliato € di almeno 0.5 Bar.

- Pressione di marcia a secco: questo parametro ha influenza solo nel funzionamento con flussostato disattivato.

P- M. 52 Definisce il valore minimo della pressione al di sotto della quale, con il motore alla massima frequenza,
interviene la protezione contro la marcia a secco.

H.5 BFR P

Pressione limite: questo parametro imposta il limite per I'intervento della protezione da sovrapressione.

F'. 1 ._ |j_ Jl'_.E:ﬂ L’intervento della protezione per sovrapressione blocca il funzionamento dell’inverter fino al ripristino da parte
A o e dell’utente.
Zu il DHM
- Pmax2: tramite questo parametro & possibile impostare il valore di set-point secondario del dispositivo. Quando
Pzt il contatto ausiliario (oppure I’ingresso della scheda I/O ausiliaria) viene chiuso esternamente, il valore di
= Ei pressione impostato in Pmax2 diventa il nuovo set-point, in funzione del quale Sirio regola i giri
=. dell’elettropompa.
Delta P stop: questo parametro imposta il delta di pressione positivo rispetto a Pmax per I’arresto immediato
O, =toe della pompa. Durante il normale funzionamento, alla chiusura dei rubinetti, la pompa viene fermata dopo un
tempo impostato nel parametro “ritardo stop”. Tuttavia, se la pressione nell’impianto supera il valore di Pmax di
H.5 BAR un delta superiore a quello impostato in questo parametro, la pompa viene fermata in maniera istantanea per
evitare sovrapressioni dannose per I'impianto.
srca
Uri1i-a Unita di misura: seleziona 'unita di misura in BAR o PSI
e
EiHE
T v e Imax: tramite questo parametro ¢ possibile impostare la corrente massima assorbita dall’elettropompa in
4 3 condizioni ordinarie, in modo tale da consentire I’arresto del motore stesso in caso di assorbimento eccessivo.
A e L’arresto avviene anche se la corrente letta durante il funzionamento ¢ inferiore a 0,5 A in seguito
. all’interruzione del collegamento tra il motore ed il Sirio. 1l tempo di intervento della protezione per eccessivo

assorbimento ¢ inversamente proporzionale all’entita del sovraccarico in corso, quindi un leggero sovraccarico
comporta tempi di intervento pitt lunghi mentre un sovraccarico intenso rende I’interruzione molto piu rapida. All’accensione del dispositivo,
se il parametro Imax & impostato a 0,5 A (impostazione di fabbrica), sul display appare automaticamente la pagina di impostazione della
corrente massima e nessuna azione & consentita se prima non si & impostato un valore limite di assorbimento.

Senso di rotazione (solo versioni per pompe trifase): da questa schermata & possibile invertire il senso di

Cimt ==r rotazione dell’elettropompa senza modificare il cablaggio del motore elettrico. Per modificare il senso di
e rotazione del motore, agire sui tasti “+” e “-*; il senso indicato dalla freccia ha valore puramente indicativo e non
- rispecchia I’effettivo senso di rotazione che deve comunque essere verificato dall’installatore.

PARAMETRI AVANZATI:

| parametri avanzati sono accessibili solo al servizio di assistenza tecnica. Per accedere a questi parametri & necessario contattare il
rivenditore, un centro di assistenza tecnica oppure la ditta costruttrice.
La tabella seguente riporta un elenco dei parametri avanzati per riferimento in caso di assistenza tecnica.
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RIF.

PARAMETRO

DESCRIZIONE

1.2 Frequenza minima Frequenza minima di avviamento motore

1.3 Frequenza di stop Frequenza di arresto del motore

1.4 Frequenza nominale motore Freguenza nominale massima del motore

1.5 Frequenza di switching Frequenza di switching PWM

1.6 Correzione di frequenza Correzione sulla frequenza massima

17 Soft-start Attivazione o disattivazione soft-start

2.0 Attivazione flussostato Attivazione o disattivazione del flussostato

2.1 Origine comando Sorgente di comando manuale o automatico

2.2 Funzione contatto ausiliario Selezione funzione del conatto ausiliario

2.3 Funzione input scheda 1/0 Funzione del contatto di input su scheda ausiliaria 1/0

2.4 Funzione output scheda I/0 Funzione del contatto di output su scheda ausiliaria 1/0

2.5 Ritardo allo stop Ritardo allo spegnimento alla chiusura degli utilizzi

2.6 Intervallo autoreset Intervallo in tempo tra i tentativi di autoreset

27 N° test autoreset Numero di tentativi di autoreset

2.8 Reset automatico totale Abilitazione reset globale su tutti gli allarmi

3.0 Taratura pressione 0.0 Bar Esegue la calibrazione del sensore di pressione a 0 Bar

3.1 Taratura pressione 5.0 Bar Esegue la calibrazione del sensore di pressione a 5 Bar

3.2 Taratura sensore flusso Esegue la calibrazione del sensore di flusso

3.3 Test pressione Test segnale di pressione attuale

34 Test flussostato Test segnale del flussostato

3.5 Software Release Release del software

3.6 Tempo alimentazione Timer di alimentazione inverter

3.7 Tempo pompa Timer di fu mento dell’elettropomp

3.8 Ultimo errore Registro ultimo errore avvenuto

3.9 Avviamenti Contatore numero avviamenti pompa

4.0 Vboost Boost di tensione a 0Hz

4.1 Ritardo marcia a secco Tempo di ritardo prima dell’intervento della protezione per mancanza di acqua

42 Protezione partenze per ora Attivazione o qisattivazione del controllo sul numero di avviamenti per ora
(controllo perdite)

43 Protezione antibloccaggio Attivazippe u_d_isattivazione del controllo che permette I’avvio della pompa dopo
24 ore di inutilizzo.

4.4 Dead time PWM Impostazone dead-time PWM

4.5 Ki Costante integrativa controllo PID

4.6 Kp Costante proporzionale controllo PID

4.7 Tempo di boost Tempo di boost a massima frequenza con soft start disabilitato

5.0 Ta max Massima temperatura ambiente

5.1 Tm max Massima temperatura modulo IGBT

5.2 Indice riduzione Ta Indice di riduzione della frequenza su temperatura ambiente

5.3 Indice riduzione Tm Indice di riduzione della frequenza su temperatura modulo

5.6 Tensione minima Soglia minima tensione di alimentazione

5.7 Tensione massima Soglia massima tensione di alimentazione

5.9 Variabile debug Selezione variabile di debug per visualizzazione valori di processo

v ALLARMI

In caso di anomalie 0 malfunzionamenti nell’impianto, sul display del Sirio appare una delle seguenti schermate. Ogni errore ¢ codificato
dalla lettera “E” seguita da un numero da 0 a 13. Il numero che compare tra parentesi rappresenta il numero di ricorrenze per ogni errore. Per
eseguire il reset di un allarme, dopo averne risolto la causa, & generalmente sufficiente premere il tasto centrale “reset™ oppure interrompere
per alcuni secondi I’alimentazione elettrica.

[ R 1 EO — Tensione bassa: indica una tensione di alimentazione troppo bassa. Verificare il valore del voltaggio in
L L 4 H
ingresso
P
1 =0e LM =1
1 7 @l E1 — Tensione alta: indica una tensione di alimentazione troppo alta. Verificare il valore del voltaggio in
L1 L L= B
ingresso
Tey =14 =
1021l L3

[

Cortocir

E2 — Corto Circuito: Questo messaggio appare sul display quando si verifica un corto circuito all’uscita
dell’inverter; questo puo accadere in seguito al collegamento errato del motore elettrico, ad un danneggiamento
dell’isolamento elettrico nei cavi che collegano I’elettropompa al dispositivo o per un guasto al motore elettrico
della pompa. Quando appare questo errore ¢ fatto obbligo di far controllare al piu presto 'impianto elettrico da
personale specializzato. L’errore pud essere rimosso solo sezionando I’apparecchio dalla sorgente di

alimentazione elettrica e risolvendo le cause del guasto. Tentare di far ripartire I’inverter in presenza di corto circuito in uscita puo causare
seri danni all’apparecchio ed essere fonte di pericolo per Iutilizzatore.
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CTO7 @
| L9 L=
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11 e L

BE4 (@

Temr. mod

E& ([ @]
SoLracs.

ES ([ /]
Ert . Set.

ES [ /)
Pres.Lim

E3 - Marcia a secco: questo messaggio appare quando il sistema viene arrestato in seguito alla mancanza di
acqua in aspirazione della pompa. Se é stata attivata la funzione di auto-reset, Sirio esegue dei tentativi in
automatico per verificare una nuova disponibilita di acqua. Per eliminare la condizione di errore, premere il tasto
centrale “reset”.

E4 - Temperatura ambiente: I’errore appare se ¢ stata superata la massima temperatura ambiente interna
dell’inverter. Verificare le condizioni operative dell’inverter.

E5 — Temperatura modulo IGBT: I’errore appare se € stata superata la massima temperatura del modulo IGBT
dell’inverter. Verificare le condizioni operative dell’inverter, in particolare la temperatura dell’acqua e la corrente
assorbita dalla pompa.

E6 - Sovraccarico: questo allarme appare quando I’assorbimento dell’elettropompa ha superato il valore di
corrente massima impostato nel valore Imax; questo pud accadere in seguito a condizioni di funzionamento
estremamente gravose dell’elettropompa, a continue ripartenze ad intervalli di tempo molto ravvicinati, a
problemi negli avvolgimenti del motore od in seguito a problemi di collegamento elettrico tra il motore

stesso ed il Sirio. Se questo allarme si presenta frequentemente & opportuno far controllare I’impianto
all’installatore.

E8 - Errore seriale: questo allarme pud presentarsi in caso di errore nella comunicazione seriale interna del
Sirio. Contattare I’assistenza tecnica.

E9 - Pressione limite: 1’allarme interviene in caso di superamento della soglia di pressione massima impostata.
Se I’errore si presenta ripetutamente verificare I'impostazione del parametro “P limite”. Verificare anche altre
condizioni che possono aver generato una sovrapressione (ad esempio un parziale congelamento del fluido).

E10 - Errore esterno: questo allarme viene visualizzato se, dopo aver impostato la funzione di errore esterno
sulla scheda di 1/0 ausiliaria, avviene la chiusura del contatto di ingresso 1/O.

E11 — Numero partenze/ora massimo: I’errore compare se viene superato il limite di avviamenti per ora
consentiti. Verificare la presenza di eventuali perdite nell’impianto. Verificare la precarica di un eventuale
vasetto installato.

E12 - Errore 12V: si e verificata una anomalia nel circuito interno di alimentazione in bassa tensione. Fare
controllare il dispositivo dalla ditta costruttrice.

E13 — Errore sensore di pressione: il sensore di pressione ha rilevato un valore non corretto. Fare controllare il
dispositivo dalla ditta costruttrice.

? ANOMALIE POSSIBILI:

v Aprendo uno dei rubinetti dell’impianto la pompa non parte, oppure parte dopo alcuni secondi

11 valore di DeltaP impostato é troppo alto oppure si € montata una valvola di ritegno a valle del dispositivo. Provare ad aumentare il valore
della pressione di partenza Pmin ed eliminare ogni eventuale valvola dopo il Sirio. Verificare il corretto funzionamento del contatto esterno

di abilitazione.

v Alla chiusura dei rubinetti la pompa si ferma ma riparte dopo pochi attimi senza che ci siano perdite nell’impianto

11 valore di “Dp avvio™ ¢ troppo basso, aumentarlo.

v La pompa si attiva e disattiva in continuazione

L’impianto presenta delle perdite. Controllare le varie connessioni idrauliche. Controllare tramite il display eventuali cali di pressione
quando i rubinetti sono chiusi. Controllare la possibile presenza di sporco nella valvola di ritegno del Sirio che ne impedisca la perfetta
chiusura ed eventualmente provvedere alla sua pulizia tramite un getto di aria compressa.
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v Il dispositivo segnala frequentemente una condizione di marcia a secco

11 tubo di aspirazione della pompa, durante i periodi di inattivita del sistema, si svuota impedendo il carico della pompa stessa alla partenza
successiva. Controllare la tenuta dell’eventuale valvola di fondo.

v Il dispositivo segnala frequentemente una condizione di tensione alta o bassa

La tensione di alimentazione potrebbe non essere conforme a quanto richiesto dalle specifiche dell’apparecchio; fare eseguire un controllo da
personale specializzato.

v Il dispositivo si surriscalda ed intervengono le protezioni di sovratemperatura

L’inverter non ¢ pit in grado di scambiare calore con I'acqua che attraversa il dispositivo oppure la temperatura del fluido pompato & troppo
elevata; controllare la presenza di corpi estranei che blocchino il passaggio dell’acqua ed eventualmente fare controllare il dispositivo dalla
casa costruttrice.

v Con flussi di acqua molto ridotti la pompa ha un funzionamento irregolare

11 flusso ha valori troppo bassi e, non potendo essere rilevato dall’apparecchio, porta all’arresto dell’elettropompa. Installare un piccolo vaso
di espansione (1-2 litri) per rendere elastico il sistema e ridurre il numero di ripartenze.

v La pompa non si arresta

L’impianto ha perdite consistenti oppure la valvola di ritegno dell’apparecchio si & bloccata a causa dello sporco; provare a muovere la
valvola di ritegno con le dita e verificare che la molla sia in grado di garantirne la chiusura.
11 sensore che rileva la posizione della valvola si ¢ guastato, fare controllare I’apparecchio dalla casa costruttrice.

v La pompa gira al massimo regime ma con scarse prestazioni

11 collegamento della pompa o del condensatore non ¢ corretto; controllare il cablaggio elettrico.
La pompa giara al contrario (modello trifase); verificare il veros di rotazione.
La pompa ¢ danneggiata oppure dei corpi estranei ostruiscono il passaggio dell’acqua.

v Quando si richiede molta acqua dall’impianto la pressione si abbassa

Questa é una condizione normale dovuta al fatto che il dispositivo non € in grado di forzare la pompa oltre la sua curva di massima potenza;
ne consegue che, superata una certa portata, la pressione non viene compensata in quanto la pompa sta gia girando al massimo dei giri
consentiti. In questi casi & opportuno installare una pompa dalle prestazioni superiori.

% MANUTENZIONE:

Sirio ¢ stato progettato per ridurre al minimo la manutenzione. E’ indispensabile attenersi alle seguenti indicazioni per assicurare a lungo la
piena funzionalita del dispositivo:

- evitare che il dispositivo raggiunga temperature inferiori a 3° C; se cid non ¢ possibile, assicurarsi che tutta I’acqua al suo interno sia stata
scaricata per evitare che, ghiacciandosi, possa danneggiare il corpo in plastica dell’apparecchio stesso;

- se la pompa ¢ dotata di filtri in aspirazione, verificarne periodicamente la pulizia;

- assicurarsi sempre che il coperchio sia ben chiuso ed i pressacavi ben serrati per evitare infiltrazioni di acqua dall’esterno;

- scollegare la tensione e scaricare ’acqua dall’impianto quando il sistema rimane inattivo per un lungo periodo;

- evitare di forzare la marcia della pompa quando non c¢’¢ acqua in aspirazione: cosi facendo si puo danneggiare sia la pompa stessa che il
Sirio;

- prima di usare il dispositivo con liquidi diversi dall’acqua, interpellare la casa costruttrice.

- non compiere operazioni con il dispositivo aperto

- prima di togliere il coperchio del dispositivo attendere 3 minuti per permettere la scarica dei condensatori

A ATTENZIONE: il dispositivo non contiene alcun componente che possa essere riparato o sostituito dall’utente finale.
Si raccomanda quindi di non rimuovere il coperchio di protezione della scheda elettronica onde evitare il decadimento della
garanzia!
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Data installazione [ A Timbro
Installatore

Marca-modello
pompa

N° seriale Sirio
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Installazione e collegamento in gruppi di pressurizzazione gemellari

INSTALLAZIONE: installare ogni Sirio sulla mandata della rispettiva
elettropompa. Collegare il raccordo di uscita di ciascun inverter al collettore della
mandata senza interporre alcuna valvola di ritegno. Collegare le aspirazioni delle
elettropompe al collettore comune di aspirazione, inserendo una valvola di ritegno per
ogni pompa per evitarne lo svuotamento quando essa viene fermata. Sirio puo essere
montato sia in posizione verticale che orizzontale.

MORSETTIERA DI
COLLEGAMENTO
CCONNECTION TERMINAL
BLOCK

COLLEGAMENTO: il collegamento tra i due Sirio avviene tramite un cavo non
schermato 4x0,5 mm? come da schema a lato. La lunghezza massima del cavo é di
100 cm comprese le sguainature.

E’ disponibile un cavo di collegamento pre-assemblato con terminali e numerazione
dei cavi (cod. SR-CBL4X05-100). Se nessun cavo viene collegato il dispositivo
lavora in maniera autonoma.

RACCORDEMENT

STATO DI MASTER: quando il dispositivo &

MASTER esso & sensibile alle variazioni di pressione 1.4 BFF
nell’impianto, quindi ¢ in grado di avviare ed arrestare

- R . oA
I’elettropompa e di modularne i giri in funzione della L =i d

richiesta di acqua dall’impianto.

STATO DI SLAVE: quando il dispositivo ¢ SLAVE

1 appaiono 2 _Ie_ttere S nella riga i\nf_eriore _del d_isplay; in P
2 questa condizione, se la pompa & in funzione il numero 1«1 DFIr
3 dei giri & mantenuto costante, mentre se la pompa & T AGM—T
4 ferma ne viene interdetto ’avvio anche in caso di = TErLo

apertura dei rubinetti.

FUNZIONAMENTO: al momento dell’accensione il primo dispositivo che riesce ad imporsi sull’altro assume lo stato di “MASTER”
mentre Ialtro diventa “SLAVE”. All’apertura degli utilizzi il dispositivo “MASTER” avvia la pompa ed al raggiungimento del massimo
regime di rotazione e con la pressione nell’impianto inferiore al valore impostato di Pmin, cede il controllo al secondo inverter che diverra il
nuovo “MASTER”, mentre il primo diventa “SLAVE” ed il suo regime di rotazione rimane fisso. Con la progressiva chiusura degli utilizzi il
secondo dispositivo arresta la pompa e cede nuovamente il controllo dell’impianto al primo inverter; quest’ultimo fermera la propria
elettropompa nel momento in cui il prelievo di acqua si azzera in seguito alla chiusura completa di ogni utilizzo. Dopo I’arresto lo stato di
“MASTER?” viene ceduto all’altro dispositivo in modo che ci sia sempre una continua alternanza della pompa che viene avviata per prima.
Nel caso di guasto o errore di uno dei due inverter, I’altro assume automaticamente lo stato di master ed inizia ad operare in maniera
indipendente. Per attivare la funzione di scambio non ¢ necessario impostare alcun parametro all’interno del menu, in quanto Sirio rileva
autonomamente la presenza di un dispositivo secondario attraverso il collegamento elettrico.

1 valori programmati di “Pmin” e “Dp avvio” devono essere uguali per entrambi i dispositivi.

SIRIO X4

E’ possibile collegare fino a 4 inverter Sirio attraverso il modulo di interfaccia “Sirio X4”. In questo caso i cavi di comunicazione non sono
collegati direttamente tra i due inverter ma vengono tutti collegati al modulo di interfaccia che si occupa di abilitarli in maniera sequenziale.

MODULO DI PROTEZIONE

Per prevenire danni all’inverter ¢ disponibile un modulo di protezione da installare sulla linea di alimentazione che € in grado di
disconnettere in automatico il Sirio dalla rete elettrica in caso di alimentazione anomala. Consultare un rivenditore autorizzato per maggiori
informazioni.
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& WARNING

READ THIS HANDBOOK CAREFULLY BEFORE INSTALLING OR STARTING THE DEVICE.

The manufacturer guarantees this product for a period of 24 months as of the date of sale; if returned, the device must be accompanied by
this handbook, with the installation date and programming parameter values entered on the last page.

The guarantee is forfeited in the event of the following: the device is tampered with, disassembled or damaged due to mishandling and/or
incorrect installation; the device is put to any other use than the one it was intended for; the device is installed in unsuitable environmental
conditions or connected to a non-standard electrical system.

The manufacturer cannot be held responsible for any kind of damage to people and/or things ensuing from failure to install the necessary
electrical safety devices upstream of the device, or as a result of unprofessional installation.

The installation and servicing of this device must be performed by specially trained personnel with the ability to understand the entire
contents of this owner’s manual

For all operations required to be carried out with the cover removed, the device must be disconnected from the power supply.

Even though there should not be any reason to remove the card, if you do so, remember that some of its parts remain live for a few minutes
after the unit has been disconnected from the mains.

The manufacturer cannot be held responsible for any kind of damage to people and/or things ensuring from the failure of any internal safety
devices to intervene, with the exception of compensation for the device itself if still under guarantee.

This equipment complies with the directive ROHS 2011/65/EC.
The symbol of the crossed out bin means that to safeguard the environment the equipment cannot be disposed of with other
household waste at the end of its lifecycle.
The equipment and packaging must be disposed of according to the local regulations.
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OVERALL SIZE - DIMENSIONS - IDENTIFICATION

Serial n®

© 1" 14

G 1™ 114

DESCRIPTION

Sirio is an electronic device, employing inverter-based technology, which controls the pump stopping and starting functions.

Thanks to the particular type of technology used, it can modulate the frequency (Hz) of the motor’s input current to alter the speed (rpm)
according to the water delivery rate required from the system.

This way, the value of the pressure reaching the user appliances remains constant and the motor's absorption is always proportional to the

actual system requirements, resulting in notable energy savings over time.

SPECIFICATIONS

SIRIO SIRIO ENTRY SIRIO ENTRY

XP

Power mains supply

single-phase, 230Vac +10% - 50/60Hz

Motor output 3x230 V 1x230 V

Max. Motor power 2.2kW-3.0HP 1.5 kW -2.0HP 1.8 kW -24HP
Maximum motor phase current: 9.7 A (rms) 10.5 A (rms) 14 A (rms)
Max. line absorption: 16 A @230V 12 A @230V 16 A @230V

Max. allowable pressure

800 KPa (8 bar)

Max. theoretical flow rate

150 I/min — 9m3h — 9000 I/h

Set-point adjustment range 0.5+8 bar

Start pressure adjustment range 0,2+7.7 bar

Hydraulic connection 174 male-male (NPT on request)
Degree of protection 1P X5

Weight 1.6 Kg

Dimensions 254x147x143 mm

Type of action

1.Y (according to EN 60730-1)

Operating ambient temperature

from +0° C to from +0° C to +45° C

+35° C

Liquid temperature

From +5°C to +35°C
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& FEATURES

Constant pressure due to pump/motor speed regulation

Energy savings due to less pump absorption

Gradual pump start and stop reduces hammering

Protection against dry running in the event of water shortage during intake

Automatic reset in the event of dry running, with autonomous error condition recovery
Efficient leakage monitoring to protect pump in the event of repeated restarts

Anti- seize function

Intelligent overload cut-out management for a longer duration of the inverter

Digital display of pressure, current, voltage and frequency

Operation/error status signalling via LEDs and on-screen alerts display

Awuxiliary contact for remote control, pair connection or double set-point

Optional I/0 board for additional input and output

Soft-start can be enabled to allow a gradual start of the motor pump

Possibility of interfacing multiple devices as part of the pressurisation units (from two to four)
Operation with and without flow switch (in the event of water not perfectly clean or ferrous)

& DEVICE PROTECTION FEATURES

Dry running

Overpressure

Power supply under-voltage

Power supply over-voltage

Output terminal short circuit

Motor output amperometric control

Internal overheating of the inverter (ambient temperature and IGBT temperature)
Significant leakage with continuous motor pump restarts

® EMC

The product has been tested according to the standards cited in the declaration of CE compliance in one of the typical conditions of use.
Experience has however demonstrated that critical variations to the levels of EMC disturbances may occur by changing the length of the
cables, their position, the type of motor used, etc. When conditions of disturbance towards other devices occur, contact the manufacturer to
evaluate additional solutions to reduce electro-magnetic disturbance.

22222 22 2 2 2 2 2 2 2 2

2222 2 2 2 2

% INSTALLATION

¢ HYDRAULIC CONNECTION:

The Sirio must be installed on the pump delivery side, either upright or horizontally and respecting the flow direction shown by the arrow on
the cover. The pump outlet water flows through the device before being distributed to the various appliances connected.

The water that enters the Sirio unit must not contain any impurities and/or other substances that could jam up the check valve fitted inside it.
To reduce this risk as much as possible, it is advisable to fit special filters on the intake side of the pump.

When it is not possible to guarantee the perfect cleanliness of the pumped fluid, it is advisable to deactivate operation of the integrated flow
switch (see page 25).

Install a small expansion tank (1-2 litres) after the Sirio, to limit restarts caused by any small leakages which are common in most systems.
The pre-charge value of the tank must be suitable for the pressure values set. This will also help to keep the operation constant in applications
where water requirements are greater (e.g. for washing machines, toilet flushing systems, etc.).

On no account must a check valve be fitted between the Sirio and the motor pump or between the device itself and the user appliances, as it
could cause device malfunctions. When used with a submerged pump, the installation of a check valve before the inverter is allowed,
provided that it is positioned at least 3 metres from the inverter.

A check valve can be fitted on the motor pump intake pipe, though, to prevent it draining when the pump stops.

It is recommended that you do not install the equipment in shafts or watertight casing where heavy condensation can form.

A CAUTION: when the pump stops, the conduits are still pressured so a cock must be opened to bleed the system before any work is
carried out.
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N ELECTRICAL CONNECTION:

/A WARNING:

- all wiring up must be carried out by specially trained personnel

- an incorrect motor pump connection could result in damage to the device or the pump motor.

- failure to comply with what is stated in this paragraph may cause serious damage to things and/or serious injuries to people, and
the manufacturer declines all responsibility.

- if the power supply cable or the cable between the Sirio and the pump is damaged, only the manufacturer of the device, its
appointee or equally qualified personnel can replace it; this is to prevent risks to things and people.

Fit the electric wires into the relative wire clamps, making sure the correct assembly order is maintained for
all the components. Secure the threaded nuts tightly enough to prevent the wires being pulled or turned from
the outside.

The wire clamp for the auxiliary contact is a blind fastener: if you wish to insert a remote control wire, it is
best to remove the said nut from the unit, then break open the plastic nut with a screwdriver.

The hole diameter for the cable gland should be 7 mm.

Use the provided grommet with the cable gland. It is suitable for cables from 3.5 mm to 6.5 mm.

A If the device is used in one of the following situations:

- temperature of the fluid used higher than 30°C
- ambient temperature higher than 35°C

cables with a thermal resistance of at least 100°C must be used for the power supply and motor cable.

v LINE CONNECTION

EARTH\ LINE

230V~ - 50/60 Hz . . .
ya The device has a single-phase 230 Volt 50/60Hz power line.

The electrical system to which the equipment is connected must comply with the safety
regulations in force and must therefore be equipped with:

- an automatic magnetothermal switch with high breaking capacity and with a trigger current
proportional to the capacity of the pump installed (see chart below)

- earthing with total resistance in conformity with local standards and in any case never over
100Q

Ay I If the device is used in swimming pools, fountains or garden ponds, an automatic type “A”
l'CSldual current operated circuit breaker (with IAn=30mA) must always be fitted.

The system comprising the Sirio and a motor pump is considered a “fixed system™; it is therefore advisable to make arrangements to prevent
the device being disconnected from the power line it was originally connected to and mistakenly reconnected to another source of power not
equipped with the electrical protection required.

If the device is not fitted with a power lead and plug, to disconnect it from the mains install an omnipolar cut-off device with a gap of at least
3 mm between the contacts.

CAPACITY OF MAGNETOTHERMAL Before making the electrical connection, the cables must be prepared with the
PUMPINSTALLED PROTECTION (A) supplied crimp terminals. Connect the two device power wires to the 2-pole
(KW) green terminal marked “LINE”; then proceed with connection of the earth wire to
0.37 (0.5Hp) 4 one end of the double earthing terminal using the special eyelet terminals
0.75 (1Hp) 6 supplied. The faston terminals must be crimped by specially trained personnel,

1.5 (2Hp) 12 using proper crimping_pliers. o o ) )
2.2 (3Hp) 16 The recommended wire section is 1.5 mm2, which is compatible with motor

pumps up to 1.1 kW. For powers over 1.1 kW and up to 2.2 kW 2.5 mm? wire
section is recommended.

If the power lead is longer than 5-10 metres, a lead with a 2.5mm? section should be used to reduce drops in the power supplied by the lead
and to reduce the chance of the under-voltage protection being triggered. The type of wire must be selected according to the conditions of
use (domestic, dry or wet, indoor or outdoor installation).
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v ELECTRIC PUMP CONNECTION

Before carrying out the electrical connection, is necessary to properly prepare the cables with special crimp terminals. Connect the two
power supply wires to the green bi-polar terminal on the pump motor, marked with the word "MOTOR?"; then connect the earthing cable to
one end of the double earth terminal, using special eyelet terminals. The crimping of the terminals must be carried out by specialised
personnel, using proper pliers.

The device is fitted with an output short circuit protection.

The recommended cable section is 1.5 mm? for cable lengths up to 30 metres; for lengths greater than 30 metres it is recommended to use a
cable section of 2.5 mm?. The type of electrical cable must correspond to the conditions of use (use in domestic rooms, dry or wet, for
installation indoors or outdoors).

Where an excessive cable length (over 80 metres) is used, it is recommended to insert a dV/dT filter to limit peak current voltage and
safeguard the durability of the motor, particularly the windings.

Also observe the installation limits as declared by the manufacturer of the electric pump connected to Sirio
- SIRIO ENTRY AND SIRIO ENTRY XP (single-phase pump):
Sirio Entry can only be fitted on single-phase 230Vac electric pumps, already provided with capacitor.

When wiring up the device it is necessary to check the terminals inside the pump to ensure they are connected as prescribed by the
manufacturer of the pump. The figure below shows a typical example of connection:

1X230Vac

- SIRIO (three-phase pump):

Sirio can be fitted on three-phase pumps with a 230Vac power supply therefore a delta configuration.

When used with a submerged pump the motor must be ordered from the manufacturer with a factory-installed delta connector.

When installing external pumps, at the time of electrical connections, ensure that the terminals inside the electrical enclosure of the motor are
connected as shown in the following figure:

MOTOR
3X220Vac

v AUXILIARY CONTACT CONNECTOR

WARNING: The remote connector is insulated from the network power by a “main” type insulation (basic insulation according to
EN 60730-1). Any circuit which will be connected to this terminal, will acquire the same insulation grade from the network power.
For this reason the connection must be carried out using a cable type that can guarantee the

additional insulation.

Sirio is fitted with a special connector for an auxiliary contact so that additional functions can be
exploited by interfacing the device with external equipment. The function of the auxiliary contact
depends on the setting of the “Auxiliary Contact” parameter described in the paragraph on
programming. The three operational modes, relevant functions and connection methods are
described below.

\ AUXILIARY CONTACT
CONNECTOR
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SETTING OF “AUXILIARY CONTACT” PARAMETER = “1” —Exchange function in the pressurisation units.

When the “AUXILIARY CONTACT” parameter is set on “1” the Sirio is set to work
independently (single system) or to dialogue with another partner device as part of a twin
pump pressurisation unit, depending on whether the connection cable is used. If the device
is set to work independently no connection is required. On the other hand, if the Sirio is
connected to another unit to create a pressurisation group, follow the wiring diagram
shown here; for further information on the operation as part of twin pump pressurisation
units see the “PRESSURISATION UNITS” section in the appendix.

&
&

BUWUN=

BN =
B

SETTING OF “AUXILIARY CONTACT” PARAMETER = “2” —Remote on/off control function

When the “AUXILIARY CONTACT” parameter is set on “2” the Sirio is set to be
switched on and off by remote control according to the system requirements. This function
is useful when there is the need to programme the start of the motor pump at the same time
as other devices connected to one same control unit, for example in irrigation systems
where the pump is switched on only when the irrigation control unit activates one or more
of the system’s solenoid valve. Connect the device according to the wiring diagram shown
here, bearing in mind that when the external contact is open the Sirio shall not start the
pump even if the system reaches the Pmin value, while when the external contact is closed
the device shall operate according to the values set.

| EXTERNAL

% : CO]NTACT
to}

BWN=

= ¢ ¢

SETTING OF “AUXILIARY CONTACT” PARAMETER = “3” —Second set-point(Pmax2) function

When the “AUXILIARY CONTACT” parameter is set on “3” the Sirio is set to adjust the |
rotations of the motor pump in accordance to the Pmax2 pressure value. This function is :
useful when the device must temporarily work at a different pressure to the one set in the I EXTERNAL
Pmax parameter, for example if distributors requiring different pressures are used. Connect | CONTACT
the device according to the wiring diagram shown here bearing in mind that when the |
external contact is open the Sirio shall adjust the pump rotations according to the Pmax | l
pressure value , while when the external contact is closed the device shall adjust the pump : /
|
i

BWN=
56665

speed according to the Pmax2 value.

& ATTENTION: incorrect wiring of the auxiliary contact may cause the low voltage circuit to short circuit with consequent
blowing of the fuse! Carry out the connection with particular care.

v AUXILIARY 1/0 BOARD

To insert the auxiliary 1/0 board, use a flat screwdriver to lift and break the plastic window as shown in the following figure.

Then insert the expansion board, taking care to align it perfectly with the display board pins.

The connection terminal is removable and may be connected to the 1/0 board after having carried out the electrical connections.

The expansion board provides an auxiliary input and output. Refer to the documentation supplied with the board for the electrical
characteristics and method of connection.

CAUTION: The auxiliary /0 board is separated from the main network through a *principal’ insulation type (basic insulation
according to EN 60730-1). Any circuit connected to this terminal will acquire the same level of insulation with respect to the mains
power supply. For this reason the connections must be carried out with a cable type that guarantees the additional insulation.
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() START-UP:

A WARNING: do not allow the pump to run for long without water the first time it is switched on otherwise the inverter will
overheat! Prime the pump before switching on the system.

Once all the electrical connections have been made and checked to ensure they are correct, close the unit’s cover and switch on the power.
On initial start-up the operator will be requested to enter the current as stated on the motor data plate on the following screen:

- " Set the value as stated in the technical specifications of the pump (in the case

I M Pma"{ of 3-phase pumps, identify the value for 230V delta connections); press the

A.5 Hme Z.80 EAR central key to confirm and proceed with entry of the maximum operating
pressure(Pmax)

After setting the pressure, press the central key again to exit the settings menu.

The Sirio is now in stand-by; in this mode (pump stationary) all the various parameters can be set (see “programming” paragraph) before the
system is started up.

To start up the pump, simply press the “on-off” button in the centre: The Sirio will exit the stand-by mode and the motor will start turning.

If the pump does not run or if it produces anomalous vibrations, ensure correct connection of the pump and of its capacitor in case of single-
phase pumps. For three-phase pumps also check the direction of rotation is correct.

To facilitate pump filling, the “+” button on the main screen can be pressed to force the pump up to top speed without the dry running
protection feature cutting in.

After setting all the device parameters, write the data entered in the form found at the end of this handbook for future reference and
for guarantee purposes.

PROGRAMMING

v DESCRIPTION OF THE BUTTONS

o Left-hand arrow: this scrolls back through the menu pages
o Right-hand arrow: this scrolls forwards through the menu pages

4B, On-Off/Reset: this switches the device from stand-by to operation mode and resets the unit in the event
of alarms and/or errors.

“+” button: this increases the value of the parameter currently shown on the display, it allows the pump to run at
top speed without the dry running protection feature cutting in.

° “-” button: this decreases the value of the parameter currently shown on the display.

v MAIN MANU STRUCTURE

The main menu shows the operational values of the system: pressure, current frequency of the motor, input voltage, output current of the
motor and internal temperature of the inverter. It is also possible to select the language.

—| 1.8 BAR <& u= zzew & Ti= o & Lanouase
48H= —°> I= 5.8A7 —°> Te= 33°C —°> EM
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v DESCRIPTION OF THE PARAMETERS AND SCREEN PAGES

MAIN MENU:

These screen pages are accessible when the device is on.

1.8 BAR
Stand-bea

Main screen page: when Sirio is operating correctly, the first line of the display shows the instantaneous
pressure detected by the system; the second line shows the current frequency of the motor. From here, it is
possible to scroll through the main menu using the arrows, or put the system in “Stand-by" by pressing the
central "on-off" key

When Sirio is in stand-by, the pump will not start up even if the pressure drops below the “Pmin” value set. TO
exit stand-by, press the central button again. By holding down the “+” button, the pump is brought up to the
maximum operating speed, overriding the dry running protection (use this function to fill the pump on initial
start-up).

Voltage and current screen: on this page of the menu it is possible to view the input voltage to the inverter and
the current absorbed by the motor. The value of the output current to the motor may differ from the value of the
input current as the inverter modulates both frequency and voltage.

Ti= 35°C Temperature screen: this displays the ambient temperatures inside the inverter and the IGBT power module.
The values of these temperatures contribute to the intelligent power management which limits the value of the
Ta= 35°C maximum frequency of the motor when the pre-alarm thresholds are reached.
. . Language: The language used for the menus and the alarm messages can be selected by the user. Use the + and
. ]
Lan3uzde — buttons to alter the parameter setting.
EM
INSTALLER PARAMETERS:

These parameters can be found on hidden pages and usually they should only be changed in the installation phase. To access these pages
switch the device to Stand-by and keep the “+” and “-“buttons pressed down together for 5 seconds. Once you have entered the hidden menu,
use the“<<” and “>>" buttons to scroll the pages and the “+” and “-* buttons to change the parameters. To return to the main page press the
button in the centre. Some parameters may not be displayed if the relative function is not enabled.

Pz
3.8 BAR

minimum differential set

Pmax: this parameter enables entry of the set-point value of the device. It is a constant pressure value required
by the system (maximum pressure). During its operation Sirio regulates the revs of the electric pump to adapt
them to the actual required flow-rate, therefore maintaining the constant pressure of the system. When it is
necessary to set the Pmax to a value higher than the maximum pump head, motor shut down on valve closure is
only guaranteed if the flow switch is activated, as Sirio switches off the pump when the flow of water passing

through it falls below the minimum values (approx. 2 litres/minute) irrespective of the pressure reached in the system.

Delta P start-up: this parameter sets the delta negative of pressure compared to Pmax for the start-up of the
pump. On opening of any type of utility, the pump will not start-up until the system pressure has fallen below
Pmax by a value equal to the delta set in this parameter. After the motor is started up, the operating rotation
speed is controlled to maintain the pressure value as close as possible to that set in the parameter Pmax. The

able between Pmax and Pmin is 0.3 Bar, with the recommended value being at least 0.5 Bar.

Dry-running pressure: this parameter only affects operation with the flow switch deactivated. Define the
minimum pressure value below which, with the motor at maximum frequency, the protection against dry-
running triggers.

Pressure limit: this parameter sets the threshold for the overpressure protection intervention.
The overpressure protection intervention stops the inverter until the user resets it.

Pmax2: this parameter enables entry of the secondary set-point of the device. When the auxiliary contact (or the
auxiliary 1/0 board input) is closed externally, the pressure value set in Pmax2 becomes the new set-point,
according to which Sirio regulates the revs of the electric pump.

Delta P stop: this parameter sets the positive pressure delta compared to Pmax for immediate shutdown of the
pump. During normal operation, when the valves close, the pump stops after a time set in the parameter "stop
delay". In any case, if the system pressure exceeds the Pmax value of a delta greater than that set in this
parameter, the pump will stop immediately to avoid overpressure which may damage the system.
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Ui‘"‘i 1 t.- Unit of measurement: select the unit of measurement in BAR or PSI
[ | ]
it
_ Imax: this parameter enables entry of the maximum current absorbed by the electric pump in routine
1 mSes conditions, to enable shut-down of the motor in the event of excessive absorption. The motor is also shut down
_ o if the current read during operation is below 0.5 A following interruption of the connection between the motor
K. HmpE and Sirio. The trip time of the current overload safety device is inversely proportional to the entity of the

overload in progress; therefore a slight overload will lead to a more delayed trip time while a more significant
overload will accelerate the trip time. On activation of the device, if the Imax parameter is set at 0.5 A (factory setting), the display
automatically shows the settings page of the maximum current and no action is permitted until the absorption limit value is set.

Rotation direction (only for three-phase pump version): this screen enables the user to invert the direction of
rotation of the electric pump without modification to the electric motor wiring. To modify the direction of
e rotation of the motor, use buttons "+" and "-"; the direction indicated by the arrow has a purely indicative value
and does not reflect the actual sense of rotation which must be verified by the installer.

ADVANCED PARAMETERS:

The advanced parameters are accessible only to the technical assistance service. For access to these parameters, it is necessary to contact the

re-seller, a technical assistance centre or the manufacturer.
The following table lists the advanced parameters for reference when technical assistance is required.

REF. PARAMETER DESCRIPTION

1.2 Minimum frequency Minimum motor start-up frequency

13 Stop frequency Motor shutdown frequency

1.4 Nominal motor frequency Maximum nominal motor frequency

15 Switching frequency PWM Switching frequency

1.6 Frequency correction Maximum frequency correction

1.7 Soft-start Soft-start activation/deactivation

2.0 Flow switch activation Flow switch activation or deactivation

2.1 Command source Source of manual or automatic command

2.2 Auxiliary contact function Selection of auxiliary contact function

2.3 1/0 board input function Function of 1/0 auxiliary board input contact

2.4 1/0 board output function Function of 1/0 auxiliary board output contact

2.5 Delay on stop Delay on shutdown after closure of utilities

2.6 Autoreset interval Time interval between autoreset attempts

2.7 No. autoreset tests Number of autoreset attempts

2.8 Total automatic reset Enabling of overall reset of all alarms

3.0 Pressure calibration 0.0 Bar To carry out calibration of the pressure sensor at 0 Bar

3.1 Pressure calibration 5.0 Bar To carry out calibration of the pressure sensor at 5 Bar

3.2 Flow sensor calibration To carry out calibration of the flow sensor

3.3 Pressure test Current pressure test signal

3.4 Flow switch test Flow switch test signal

35 Software Release Release of software

3.6 Power supply timing Inverter power supply timer

3.7 Pump timing Electric pump operational timer

3.8 Last error Last error occurred log

3.9 Start-up Pump start-up counter

4.0 Vboost Voltage boost at 0Hz

4.1 Dry run Time delay before activation of the protection due to no water

42 Protection starts per hour gc;i:\gt)ion or deactivation of the control on the number of start-ups per hour (leak
. . Activation or deactivation of a function that automatically starts up the pump after 24

43 Anti-blockage protection hours of disuse 4 P pump

4.4 Dead time PWM Dead time PWM setting

4.5 Ki PID controller integral constant

4.6 Kp PID controller proportional constant

4.7 Boost time Boost time at maximum frequency with soft start disabled

5.0 Ta max Maximum ambient temperature

5.1 Tm max IGBT module maximum temperature

5.2 Ta reduction index Frequency reduction index on ambient temperature

5.3 Tm reduction index Frequency reduction index on module temperature

5.6 Minimum voltage Minimum power supply voltage threshold

5.7 Maximum voltage Maximum power supply voltage threshold

5.9 Debug Variable Debug variable selection for process value display
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v ALARMS

In the event of system anomalies or malfunctions, one of the following screens will appear on the Sirio display. Each error is coded with the
letter "E" followed by a number from 0 to 13. The number which appears in brackets represents the number of recurrences of each error. To
reset an alarm, after having resolved the cause, it is usually sufficient to press the central "reset" key or interrupt the electrical power supply

for a few seconds.

E@ [ @l
Lo.lolt

El1 © @
Hi.lolt

EZ [ @l

Shortoir

be removed by disconn
inverter in the presence

EO — Low voltage: indicates that the power supply voltage is too low. Check the input voltage value

E1 - High voltage indicates that the power supply voltage is too high. Check the input voltage value

E2-Short Circuit: This message will appear on the screen when a short circuit is detected at the inverter output;
this may occur following incorrect connections of the electric motor, damage to the electrical insulation in the
wires which connect the electric pump to the device or a fault in the pump's electric motor. When this error
appears the electrical system should be checked as soon as possible by specialised personnel. The error may only

ecting the equipment from the electrical power source and resolving the cause of the fault. Attempting to restart the

of a short-circuit in output may cause serious damage to the equipment and be a source of danger to the user.

E3-Dry running: this message appears when the system is stopped following a pump intake water shortage. If
the auto-reset function has been enabled, the Sirio will carry out automatic attempts to check for the availability
of water. To clear the error status, press the central “reset” button.

E4- Ambient temperature: the error appears if the maximum internal ambient temperature of the inverter is
exceeded. Check the conditions of operation of the inverter.

E5-module temperature: the error appears if the maximum temperature of the IGBT module of the inverter is
exceeded. Check inverter operating conditions, in particular the water temperature and the current absorbed by
the pump.

E6-Overload: this alarm is displayed when electric pump absorption exceeds the maximum set current as entered
in the Imax value: this may occur following intensive use of the electric pump, continuous restarts at close
intervals, problems with the motor windings, or following problems with the electrical connection between the
motor and Sirio. If this alarm trips frequently, arrange for the system to be checked by the installer.

E8-Serial error: this alarm may occur where there is an internal serial communication on Sirio. Contact the
technical assistance.

E9-Pressure limit: the alarm intervenes when the maximum set pressure threshold has been exceeded. If the
error appears repeatedly, check the setting of the “P limit" parameter. Also check other conditions which may
have caused an overpressure (for example, partial freezing of the fluid).

E10- External error: this alarm will be displayed if, after having set the external error function on the auxiliary
1/0 board, the 1/0 input contact is closed.

E11-Number of maximum starts/hour: this error appears if the maximum number of admissible start-ups per
hour has been exceeded. Check for the presence of any leaks in the system. Check the pre-loading of any installed
tanks.

E12- Error 12V: an anomaly has been detected in the internal low voltage power supply circuit. Have the
manufacturer check the device.
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E13- Pressure sensor error: the pressure sensor has detected an incorrect value. Have the manufacturer check
the device.
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? POSSIBLE MALFUNCTIONS:

v When one of the taps / outlets in the system is opened, the pump does not start, or there is a few seconds delay before it starts

The DeltaP value is set too high or a check valve has been fitted downstream of the device. Try to increase the value of the start-up pressure
Pmin and eliminate any valves after the Sirio. Ensure correct operation of the external enabling contact.

v When the taps / outlets are closed, the pump stops but restarts a few seconds later and there is no leakage from the system
Dp start” value is too low, increase it.
v The pump keeps switching on and off

There is leakage in the system. Check the various hydraulic connections. Check the display for pressure drops when the taps are closed.
Check the Sirio's check valve for dirt which could be preventing it from closing properly and, if necessary, clean it with compressed air.

v The device often signals ‘dry running’

The pump intake pipe drains when the system is not used for some time, thereby preventing it priming the next time it is started. If there is a
foot valve fitted, check its seal.

v The device often signals ‘high or low voltage'

The power supply voltage may not comply with the device specifications; have it checked by qualified personnel.

v The device overheats and the over-temperature protection intervenes

The inverter no longer exchanges heat with the water that runs through the device or the temperature of the fluid pumped is too high; check
for foreign bodies that block the flow of water and if necessary have the device checked by the manufacturer.

v When the water flow is extremely low, the pump does not operate normally

The flow values are too low and as the device is unable to detect them, it shuts down the motor pump. Fit a small surge tank (1-2 litres) in the
system to give it more flexibility and reduce the number of restarts.

v The pump does not stop

There is substantial leakage in the system or the check valve on the device is jammed by dirt; try moving the check valve with your fingers
and checking that the spring can maintain the seal.
The sensor which detects the valve position is broken. Have the device checked by the manufacturer.

v The pump is running at top speed but performance levels are low

The pump or the capacitor connection is not correct: check the electric wiring.
The pump runs in the opposite direction (three-phase model); check rotation direction.
The pump is damaged or there is foreign matter clogging the waterway.

v When more water is required of the system, the pressure drops

This is a normal condition which is due to the fact that the device is unable to force the pump above its capacity curve. As a result, once a
certain capacity is reached, the pressure is no longer offset as the pump is already running at the highest number of revolutions allowed. In
these cases, a pump with higher performance levels should be installed.

% MAINTENANCE:

The Sirio is designed to keep maintenance requirements at a minimum. To guarantee the device a long working life and perfect functionality,
always follow the instructions below:

- ensure the device does not have to withstand temperatures of below 3° C; if this is not possible, make sure all the water inside it is drained
out to prevent it from freezing up and damaging the device’s plastic body;

- if the pump is equipped with intake filters, carry out regular checks to ensure they are clean;

= always ensure that the cover is closed properly and the cable conduit is tightto prevent water from penetrating from outside;
- switch off the power supply and drain the water from the system when it is going to be left unused for some time;

= do not force the pump to run without intake water, as this could damage both the pump and the Sirio;

= before using the device with any other liquids than water, contact the manufacturer.

- do not carry out any operations when the device is open
- wait 3 minutes before removing the cover from the device so the condensers can discharge.
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ﬁ WARNING: this device does not contain any parts that can be repaired or replaced by the end user. You are thereforeadvised
not to remove the electronic card's protective cover as this would lead to forfeiture of the guarantee!

Installation date FRY S A Stamp
Installer

Pump make/model

Sirio serial n.
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INSTALLATION: install each Sirio unit on the pressure line of the corresponding
electric pump. Connect the outlet union of each inverter to the delivery manifold
without interposing a check valve. Connect the suction of the electric pumps to the
common intake manifold, interposing a check valve for each pump to prevent it from
emptying when stopped. Sirio is compatible with both vertical and horizontal
installation.

MORSETTIERA DI
COLLEGAMENTO
CCONNECTION TERMINAL
BLOCK

CONNECTION: the two Sirio units are connected by an unshielded 4x0.5 mm2
cable as shown in the diagram beside. The maximum cable length is 100 cm including
stripped ends.

Customers can order a preassembled connection cable with terminals and cable
numbering - Ref. SR-CBL4X05-100). If no cable is connected the device will
function in stand-alone mode.

RACCORDEMENT

MASTER STATUS: when the device works as a

MASTER it is sensitive to pressure changes in the plant 1.4 BFF
and thus capable of starting and stopping the pump unit

. . . r Al 1.1
and modulating pump rpm in accordance with water L S d

demands from the plant.

SLAVE STATUS: when the device works as a SLAVE

1 ([D tyvo Qapitgl S chgr_acte_rs appear on the di_splay bottom P
2 line; in this condition if the pump is running the speed 1.1 DHIm
3 remains constant, while if the pump is stopped its T AGM—T
4 starting is inhibited even when the taps are opened. = HEnLo

OPERATION: at the time of power-on the first device that gets the control over the other becomes the MASTER while the other functions
as the SLAVE. When user services are opened the MASTER device starts the pump and when the maximum rotation speed is reached and
the system pressure is lower than the preset Pmin value, it transfers control to the second inverter, which becomes the new MASTER, while
the first inverter becomes the SLAVE and its rotation speed remains fixed. With the progressive closing of the user services the second
device stops the pump and control is again transferred to the first inverter, which will stop the electric pump when the water demand is
reduced to zero after complete closing of each user. After the electric pump has been stopped MASTER status is again transferred to the
other device to ensure constant changeover of the pump that is started first. In the event of a fault or error on one of the two inverters, the
healthy device will automatically assume MASTER status and start operating in stand-alone mode. To activate the changeover function it is
not necessary to set any parameters in the menu because Sirio automatically detects the presence of a secondary device once the electrical
connection has been made.

The “Pmin” and “Dp start” values set must be the same for both devices.

SIRIO X4

It is possible to connect up to 4 Sirio inverters through the "Sirio X4" interface module. In this case, the communication cables are not
directly connected between the two inverters but are all connected to the interface module which enables them sequentially.

PROTECTION MODULE

To avoid damage to the inverter a protection module is available and may be installed on the power supply line. This will automatically
disconnect the Sirio from the electrical network in the case of power supply anomalies. Contact an authorised dealer for further information.
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& ATTENTION

LIRE ATTENTIVEMENT CE MANUEL AVANT L’INSTALLATION OU LA MISE EN SERVICE.

Le fabricant garantit le produit pour une durée de 24 mois a compter de la date de vente, ’appareil doit étre rendu avec le présent mode
d’emploi en indiquant a la derniére page la date d’installation et les valeurs des parameétres programmés.

La garantie est annulée si I’appareil est altéré, démonté ou endommagé pour des causes imputables & une utilisation incorrecte ou a une
mauvaise installation, si I’appareil est employé dans d’autres buts que ceux pour lesquels il a été prévu, s’il est installé dans des conditions
environnementales non apropriées ou s’il est relié a une installation électronique non conforme aux normes en vigueur.

Le fabricant décline toute responsabilité provenant de dommages matériels ou physiques causés par I'absence d’installation des dispositifs
¢électriques de protection néc es en amont de I’appareil ou provenant d’une installation non effectuée dans les régles de I’art.
L’installation et ’entretien du présent appareil doivent étre effectués par du personnel spécialisé, capable de comprendre totalement ce qui
est illustré dans le présent mode d’emploi.

Toutes les opérations qui sont effectuées en retirant le couvercle du dispositif doivent étre réalisées hors tensio, appareil débranché.

Puisqu’il n’existe pas de motivations concrétes pour lesquelles le retrait de la carte électronique est demandé, considérer que certaines de ces
parties restent sous tension pendant plusieurs minutes, méme aprés le débranchement de I’appareil du réseau électrique.

Le fabricant décline toute responsabilité pour les dommages matériels ou physiques dérivant de ’absence d’intervention de I’une des
protections internes, le dédommagement éventuel ne pouvant excéder le remboursement du montant de I’appareil méme s’il est encore sous
garantie.

Cet appareil est conforme a la directive ROHS 2011/65/CE.
Le symbole de la poubelle mobile barré ci-dessus indique que, pour la protection de I’environnement, ’appareil a la fin de son cycle
de vie ne peut pas étre éliminé avec les déchets domestiques. Veiller a I’élimination du dispositif et de son emballage conformé
aux prescriptions locales.
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<> ENCOMBREMENTS - DIMENSIONS - IDENTIFICATION
N* de série ]
CRERT2
@ 1° 114
PG99  M20wA.75
DESCRIPTION

Sirio est un dispositif électronique qui contrdle le démarrage et I’arrét d’une électropompe, basé sur la technologie a convertisseur.

Grace a cette particularité, il est capable de moduler la fréquence (Hz) du courant qui arrive au moteur afin d’en modifier le régime de
rotation en tours/minute selon la demande en eau de I’installation.

De cette maniére, la pression aux utilisateurs arrive toujours avec une valeur constante et I’absorption du moteur est toujours proportionnée a

la demande réelle de I’installation, permettant une économie considérable d’énergie dans le temps.

DONNEES TECHNIQUES

SIRIO | SIRIO ENTRY | SIRIO ENTRY XP
Tension du secteur monophasé 230Vac +10% - 50/60Hz
Tension du moteur 3x230 V 1x230 V
Puissance maximum du moteur 2,2 kW - 3,0 HP 1,5 kW -2,0 HP 1,8 kW —2,4 HP
Courant maximal de phase du moteur 9,7 A (rms) 10,5 A (rms) 14 A (rms)
Absorption maxi du secteur 16 A @230V 12 A @230V 16 A @230V

Pression maximum admissible

800 KPa (8 bar)

Débit théorigue maximum

150 l/min — 9m*/h — 9000 I/h

Plage de réglage du point consigne 0,5+8 bar

Plage de réglage de la pression de démarrage 0,2+7,7 bar
Raccordement hydraulique 174 male-méle (NPT sur demande)
Degré de protection 1P X5

Poids 1,6 Kg

Dimensions 254x147x143 mm

Type d’action

1.Y (secondo EN 60730-1)

Température de fonctionnement de +0°Ca+35°C |

de +0°Ca+45°C

Temperature du liquide

de +5°C 4 +35°C

& FONCTIONNALITES

Economie d’énergie grace a une absorption plus faible de la pompe

Protection contre la marche a sec en cas d’absence d’eau a I’aspiration

2 2. 2. =2 2 2
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Pression constante grace au réglage de la vitesse de rotation de 1’¢lectropompe
Démarrage et arrét graduels de la pompe ce qui réduit les coups de bélier

Réinitialisation automatique en cas d’arrét pour marche a sec, capacité a résoudre de maniére autonome la cause de la panne
Contrdle des fuites efficaces pour la protection de la pompe en cas de redémarrages trop fréquents
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Fonction anti-blocage

Gestion thermique intelligente pour une plus longue durée du convertisseur

Indication digitale de la pression, du courant, de la tension et de la fréquence sur I’affichage

Indication des différents états de fonctionnement/erreur par des témoins lumineux et des messages sur I’afficheur
Contatto ausiliario per controllo a distanza, collegamento in coppia o doppio set-point

Scheda 1/0 opzionale per ingresso e uscita aggiuntivi

Soft-start sur demande pour un démarrage progressif de Iélectropompe

Possibilité de relier plusieurs dispositifs a I’intérieur des groupes de pression (de deux a quatre)

Fonctionnement avec ou sans flussostat (en cas d’eau pas totalement propre ou ferreuse)

& PROTECTION

Marche a sec

Surpression

Sous-tension d’alimentation

Surtension d’alimentation

Court-circuit sur les bornes de sortie

Contrdle ampéremétrique sur sortie moteur

Surchauffe interne du convertisseur (température ambiante et température IGBT)
Fuites importantes avec redémarrages trop fréquentes de I’électropompe

® CEM

Le produit a été testé selon les standards cités dans la déclaration de conformité CE dans des conditions normales d’utilisation. L’expérience
a cependant démontré que de sensibles variations au niveau des perturbations électromagnétiques pouvaient survenir en cas de modification
de la longueur des cébles, de leur position, du type de moteur utilisé, etc. En cas de perturbations sur les autres appareils électriques,
contacter le fabricant afin d’envisager des solutions supplémentaires pour réduire les perturbations électromagnétiques.

T2z 22222 2

2 22 22 2 2 2

% INSTALLATION

6 BRANCHEMENT HYDRAULIQUE :

Sirio doit étre installé sur le refoulement de la pompe, en position horizontale ou verticale, en respectant le sens d’écoulement indiqué par la
fleche sur le couvercle. L’eau en sortie de la pompe traverse le dispositif pour étre ensuite distribuée aux différents utilisateurs.

L’eau en entrée du Sirio doit étre exempte d’iimpuretés ou d’autres substances pouvant bloquer le mouvement de la soupape de retenue
située a Iintérieur. Pour réduire au minimum ce risque, il est utile, de monter des filtres appropriés sur ’aspiration de 1a pompe.Lorsqu’il
n’est pas possible de garantir la propreté totale du fluide pompé, il est conseillé de désactiver le fonctionnement du flussostat intégré (voir
page 40).Installer un petit vase d’expansion (1-2 litres) aprés le Sirio de maniére a limiter les redémarrages causés par d’éventuelles petites
fuites, dont la présence est normale dans une grande partie des installations.

La valeur de préchargement du vase doit étre adaptée aux valeurs de pression configurées. Cette astuce permet également d’améliorer la
constance du fonctionnement en cas de demandes répétées d’eau de I’installation (par exemple machines a laver, chasses d’eau, etc...). Il est
absolument indispensable de n’installer aucune soupape de retenue entre Sirio et 1’électropompe ou entre le dispostif méme et les usagers, car
cela pourrait provoquer de mauvais fonctionnements de ’appareil. En cas d’utilisation avec une pompe immérgée, I’installation d’une
soupape de non retour est possible en amont du convertisseur, & condition qu’elle soit positionnée a au moins 3 métres de ce dernier.

Il est également possible d’introduire une soupape de retenue dans le tube d’aspiration de I’électropompe pour en éviter la vidange au
moment de I"arrét.

11 est déconseillé d’installer I’appareil 4 I'intérieur de regards ou de boites étanches ou pourrait se produire une forte condensation.

é ATTENTION: lors de I’arrét de la pompe, les canalisations seront sous pression et il faudra donc purger I'installation en ouvrant un
robinet avant toute intervention.
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X BRANCHEMENT ELECTRIQUE:

/N ATTENTION:

- tous les branchements électriques doivent étre réalisés par du personnel spécialisé
- un branchement incorect du moteur électrique peut entrainer ’end du dispositif et du moteur méme de la pompe.

- le non-respect des prescriptions fournies dans ce paragraphe peut entrainer de graves dommages aux biens et/ou personnes, pour
lesquels le fabricant décline toute responsabilité.

- au cas ou le cible d’alimentation ou le cible entre Sirio et I’electropompe serait endommagé, le remplacement doit étre exécuté
exclusivement par le fabricant de D’appareil, soit par une personne agréée par celle-ci soit par un personnel qualifié
professionnnelement équivalent, de maniére a prévenir tous risques aux biens ou aux personnes.
Introduire les cables éléctriques dans les presse-étoupes appropriés en respectant ’ordre correct de montage
de tous les composants. Fixer suffisamment les écrous filetés afin d’éviter la traction et la rotation des cables
a I’extérieur.

Le serre-cable pour le contact auxiliaire est borgne : si ’on souhaite insérer un céble pour la commande a
distance, il est opportun de percer I’écrou en plastique a ’aide d’un tournevis aprés avoir enlevé 1’écrou de
I'unité.

Le diamétre de orifice du presse-étoupe devra étre égal a 7mm.

Utiliser le joint fourni avec le presse-étoupe. Congu pour des cables de 3.5 & 6.5mm.

A Dans le cas d’utilistaion du dispositif dans au moins I’'une des conditions suivantes :

- temperature du fluide utilisé supérieure a 30°C
- temperature ambiante supérieure a 35°C

il est nécessaire d’utiliser pour le ciblage de la ligne d’alimentation et pour la ligne du moteur, des
cables électriques avec résistance thermique non inférieure a 100°C.

v BRANCHEMENT DE LIGNE

LIGNE
230V~ - 50/60 Hz

L’alimentation du dispositif est de type monophasée a 230 Volt 50/60Hz.
L’installation a laquelle est branchée I’appareil doit étre conforme aux normes de sécurité en
vigueur et doit donc étre dotée :

- d’un interrupteur magnétothermique automatique a capacité de sectionnement élevé avec
courant d’intervention proportionné a la puissance de la pompe installé (voir tableau ci-
dessous)

- d’une connexion a la terre avec résistance totale conforme aux standards locaux et en tout cas
jamais supérieure a 100Q.

o

Si I’appareil est utilisé dans des piscines, fontaines ou bassins de jardin, il est obligatoire d’installer un interrupteur différentiel automatique
de type “A” avec IAn=30mA.

Le systéme composé¢ d’une ¢électropompe et de Sirio doit étre considéré comme fixe; il est donc opportun de prendre toutes les dispositions
nécessaires pour éviter que le dispositif soit débranché de la ligne d’alimentation a laquelle il a été branché a ’origine et pour éviter qu’il soit
rebranché par erreur sur une autre source d’alimentation dépourvue des protections électriques nécessaires.

Si I’appareil n’est pas doté de céble d’alimentation et de fiche, installer un autre dispositif qui assure la déconnexion du réseau électrique de
maniére omnipolaire avec une distance d’ouverture des contacts d’au moins 3 mm.

PUISSANCE PROTECTION Avant d’effectuer le branchement électrique, il faut préparer correctement
POMPE MAGNETOTHERMIQUE les cables avec des cosses a sertir appropriées. Raccorder les deux fils
INSTALLEE (KW) (A) d’alimentation du dispositif a la borne bipolaire verte identifiée par la
0.37 (0.5Hp) 4 mention “LINE”; procéder ensuite avec le raccordement du cable de terre a
0.75 (1Hp) 6 une des extrémités de la double borne de terre, en utilisant des cosse a
15 (2Hp) 12 oeillets appropriées.  Le sertissage des cosses doit étre effectué par du

2.2 (3Hp) 16 personnel spécialisé en utilisant une pince spéciale.

La section des cbles conseillée est de 1,5mm?2, compatibile avec des
¢électropompes allant jusqu’a 1,1kW. Pour des puissances supérieures comprises entre 1.1 kW et 2,2 kW il est préféreable d’utiliser un cable
de 2.5mm?,

Dans le cas de longueurs de la ligne d’alimentation supérieures a 5-10 métres, il est préféreable d’utliser un céble ayant comme section 2.5
mm? pour réduire non seulement les chiites de tension dans le cable, mais aussi les possibilités d’intervention de la protection pour sous-
alimentation. Le type de céble électrique doit correspondre aux conditions d’emploi (utilisation dans des piéces domestiques, séches ou
humides, pour pose a I'intérieur ou a ’extérieur).
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v BRANCHEMENTDE L’ELECTROPOMPE

Avant d’effectuer le branchement electrique, il faut préparer correctement les cables avec des cosses a sertir appropriées. Raccorder les deux
filsd’alimentation du moteur de la pompe a la borne bipoloaire verte indentifiée par la mention “MOTOR” ; procéder ensuite avec le
raccordement du cable de terre a une des extrémités de la double borne de terre en utilisant des cosses a oeillets appropriées. Le sertissage
des cosses doit étre effectué par du personnel spécialisé en utilisant une pince spéciale.

L’apparecchio ¢ dotato di protezione dal corto circuito in uscita.

La section des cables conseillée est de 1,5mm? par longueur de cable jusqu’a 30 métres; pour des longueurs supérieures a 30 metres il est
préféreable d’utliser un cable ayant comme section 2.5 mm2. Il type de cable électrique doit correspondre aux conditions d’emploi
(utilisation dans des pieces domestiques, séches ou humides, pour pose a 'intérieur ou a I’extérieur).

En cas de logueurs élévées (supérieures a 80 métres) il est recommandé d’insérer un filtre dV/dT afin de limiter les pics de tension et
préserver la durée de vie du moteur, en particulier des démarrages.

Respecter également les limitations d’installation déclarées par leconstructeur de I’électropompe a laquelle Sirio est branché.

- SIRIO ENTRY ET SIRIO ENTRY XP (pompe monophasée):

Sirio Entry peut étre installé sur des pompes monophasées avec une alimentation de 230Vac, déja dotées de condensateur.
Lors du branchement électrique, il est indispensable de vérifier que les connecteurs a Iintérieur de la boite a bornes du moteur sont branchés
selon les modalités prévues par le constructeur de 1’électropompe. Le schéma suivant montre un exemple type de branchement :

TERRE

MOTEUR —
1X230Vac

- SIRIO (pompe triphasée):

Sirio peut étre installée sur des pompes triphasées avec une alimentation de 230Vac, avec une configuration étoile triangle.

Pour une utilisation avec des pompes immergées, le moteur doit étre commandé au fabricant avec un branchement étoile triangle réalisé en
usine.En revanche, pour des pompes externes il est indispensable de vérifier que les connecteurs a Iintérieur de la boite a bornes du moteur
sont branchés comme ci-dessous : TERRE

MOTEUR
3X220Vac

v BRANCHEMENT DU CONTACT AUXILIAIRE

ATTENZION: Le contact auxiliaire est isolé du réseau électrique par un disjoncteur principal (basic insulation selon la norme EN
60730-1). Tout circuit branché a cette borne aura le méme degré d’isolation que le réseau d’alimentation. De ce fait, les
branchements doivent étre effectués avec un type de cable garantissant une isolation supplémentaire.

Sirio est muni d’un connecteur particulier par I’intermédiaire duquel est disponible un contact
auxiliaire pour exploiter les fonctions supplémentaires,en interfagant le dispositif avec d’autres
appareils extérieurs. La fonction accomplie par le contact auxiliaire dépend de la configuration
du paramétre “Contact auxiliaire” décrit au paragraphe relatif a laprogrammation; les trois
modalités configurables,les fonctions et méthodes de connexion électriques correspondantes sont
décrites ci-apres.

I~~~ CONNECTEUR DU
CONTACT AUXILIAIRE
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CONFIGURATION PARAMETRE “CONTACT AUXILIAIRE” = “1” - Fonction d’échange a ’intérieur de groupes de pression.

Avec le paramétre “CONTACT AUXILIAIRE” configuré sur “17, Sirio est prédisposé
pour travailler de maniére autonome (installation individuelle) ou bien pour dialoguer avec
un autre dispositif partenaire a I'intérieur d’un groupede pression jumellé, selon le cas de
laprésence ou non du cable de connexion. Dans le cas oule dispositif travaillerait de
maniére autonome, aucune connexion n’est nécessaire. Tandis que si le Sirio est connecté
a une autre unité pour créer un groupe de pression, suivre le schéma électrique de
connexion présenté ci-contre; pour de plus amples renseignements concernant le mode de
fonctionnement a I'intérieur de groupes de pression jumelés, se référer aux indications
fournies en annexe au présent manuel a la section “GROUPES DE PRESSION™.

BWN=
BWN =2

CONFIGURATION PARAMETRE “CONTACT AUXILIAIRE” = “2” - Fonction de démarrage et arrét a distance

Avec le parametre “CONTACT AUXILIAIRE” configuré sur “2”, est prédisposé pour
étre mis en marche et arrété a distance en fonction des exigences de I’installation. Cette
fonction est utile quand on entend programmer le démarrage de I’électropompe
simultanément avec le démarrage d’autres appareils connectés a une seule unité de
contrdle, comme cela se produit par exemple dans les installations d’irrigation ot lapompe
est mise en marche seulement quand la centrale d’irrigation actionne une ou plusieurs
¢lectrovannes de I’installation. Exécuter la connexion comme indiqué sur le schéma
éléctrique présenté ci-contre,en considérant que si le contact extérieur est ouvert Sirio ne
fait pas démarrer la pompe méme silavaleur Pmin est atteinte dans I’installation; tandis que 2
si le contact extérieur est fermé le dispositif travaille régulierement selon les valeurs
configurées. I

CONTACT
ESTERNE

hWN=

CONFIGURATION PARAMETRE “CONTACT AUXILIAIRE” = “3” - Fonction de deuxieme set-point (Pmax2)

Avec le parametre “CONTACT AUXILIAIRE” configuré sur “3”, prédisposé pour régler
les tours de I’électropompe en fonction de la valeur de pression configurée dans le
paramétre Pmax2. Cette fonction est utile quand on entend faire travailler temporarirement
I’installation a une pression différente de celle configurée dans le paramétre Pmax, par
exemple si I'on emploie des utilisateurs qui exigent une pression différente. Exécuter la l
connexion comme indiqué sur le schéma éléctrique présenté ci-contre, en considérant que si
le contact extérieur est ouvert Sirio régle les tours de la pompe en fonction de la valeur de * r'
pression configurée dans Pmax; tandis que si le contact extérieur est fermé, le dispositif s
réglera la vitesse de la pompe en fonction de la valeur configurée dans le parametre Pmax2. !

i

|

! conTACT
| ESTERNE
|

|

BPWN=

A ATTENZION: une connexion erronée du contact auxiliaire pourrait provoquer
un court-circuit dans le circuit en basse tension et, par conséquent, endommager le fusible! Préter la plus grande attention lors du
branchement.

v CARTE E/S AUXILIAIRE

Pour insérer la carte E/S auxiliaire, faire levier avec un tournevis plat et casser la petite fenétre en plastique comme indiqué sur le schéma
suivant. Insérer la carte d’extension, en faisant attention au parfait alignement avec les pins de la carte de I’afficheur.

On peut alors extraire la borne de branchement et le relier a la carte E/S aprés avoir effectuer les branchements électriques.

La carte d’extension rend disponible une entrée et une sortie auxiliaires. Pour les caractéristiques éléctriques et les modalités de branchement,
se référer a la documentation fournie avec la carte.

ATTENTION: La carte E/S auxiliaire est isolée du réseau électrique par un disjoncteur principal (basic insulation selon la norme
EN 60730-1). Tout circuit branché a cette borne aura le méme degré d’isolation que le réseau d’alimentation. De ce fait, les
branchements doivent étre effectués avec un type de cable garantissant une isolation supplémentaire.
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() MISE EN SERVICE :

ATTENTION: lors de la premiére mise en service, éviter de faire fonctionner le dispositif sans eau de maniére prolongée pour
viter les surchauffes du convertisseur! Remplir le tuyau d’aspiration de la pompe avant d’alimenter le systéme.

Lorsque tous les branchements ont été effectués et qu’ils ont été vérifiés, fermer le couvercle de 'appareil et mettre Iinstallation sous
tension.
Lors de la premiére mise en marche, renseigner le courant indiqué sur la plaque du moteur sur la page d’écran suivante :

Indiquer la valeur de plaque qui se trouve sur les données techniques de la pompe
(pour les pompes triphasées identifier la valeur correspondant au couplage triangle
230 V) ; presser la touche centrale pour confirmer et procéder au paramétrage de la
pression maximale de fonctionnement (Pmax). Apres avoir paramétré la pression
presser encore la touche

centrale pour sortir du menu de programmation.

I mae:
B.5 FAmre

Sirio se trouve en veille; a partir de cet état (pompe arrétée) il est possible de définir les différents parametres (voir leparagraphe
“programmation”) avant de mettre le systeme en focntion.

Pour démarrer la pompe, ilsuffit d’appuyer sur la touche centrale “on-off”: Sirio sort du mode veille et le moteur commence a tourner.

Si la pompe ne marche pas, ou si elle provoque des vibrations anormales, vérifier si le branchement de la pompe ou de son condensateur est
correct en cas d’utilisation avec une pompe monophasée. Pour les pompes triphasées, vérifier également le sens de rotation.

Pour faciliter leremplissage de I’électropompe, on peut garder la touche “+” de la page d’écran principale enfoncée, et obliger ainsi la pompe
a fonctionner au maximum de tours et sans intervention de la protection contre la marche a vide.

Apres avoir défini les données a Iintérieur de ’appareil, les noter sur le module approprié se trouvant a la fin de ce manuelpour une
consultation ultérieure et pour la garantie.

PROGRAMMATION :

v DESCRIPTION DES TOUCHES

o Fléche de gauche : fait défiler les pages des menus vers Iarriére
o Fleche de droite : fait défiler les pages des menus vers 1’avant

4B, On-Off/Reset : commute le dispositif du mode veille au mode de fonctionnement et effectue la réinitialisation en cas
d’alarmes ou d’erreurs.

Touche “+”: augmente la valeur du paramétre visusalisé a ce moment la sur I"afficheur; permet le fonctionnement forcé a
la vitesse maximum sans intervention de la protection contre la marche a vide.

e Touche “-“: diminue la valeur du paramétre actuellement affiché a I’écran.

v STRUCTURE DU MENU PRINCIPAL

Le menu principal afficheles valeurs de fonctionnement de I’installation : pression, fréquence actuelle du moteur, tension d’entrée, courant de
sortie du moteur e température interne du convertisseur. 11 est également possible de choisir la langue.

O - PR . .
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v DESCRIPTION DES PARAMETRES ET DES ECRANS

MENU PRINCIPAL :

Ces paramétres sont normalement accessibles quand le dispositif est alimenté.

1.8 BAR
Stand-bea

= 23E

I= 5.5/
Tm= 33°C
Ta= 33°C
Laraue

FE

Ecran principal: lorsque Sirio fonctionne normalement, la premiére ligne de 1’écran affiche la pression
instantanée relevée par le systéme; la seconde ligne affiche la fréquence actuelle du moteur. A ce point, il est
possible de commencer & naviquer dans les différents menus avec les fléches ou de commuter le systéme en état
de veille en appuyant sur la touche centrale “on-off”.

Lorsque Sirio est en veille, la pompe n’est pas démarrée méme si la pression descend en dessous de la valeur
“Pmin” définie. Pour sortir du mode veille, appuyer a nouveausur la touche centrale. En gardant la touche “+”
enfoncée, la pompe est amenée au régime maximum de rotation et la protection contre la marche a vide est
ignorée (utiliser cette fonction pour le remplissage de la pompe au premier allumage ).

Ecran tension et courant: dans cette page du menu il est possible de visualiser la tension d’entrée du
convertisseur et la courant absorbé par le moteur. La valeur du courant en sortie du moteur peut différer de celle
du courant en entrée puisque le convertisseur module aussi bien la fréquence que la tension.

Ecran température: on peut visualiser sur cet écran la température a I’intérieur du convertisseur et celle du
module de puissance a I'IGBT. Ces valeurs de températures participent a la gestion intelligente de la puissance
empéchant ainsi le moteur d’atteindre des valeurs de fréquence maximum supérieures aux seuils de pré-alarme
déterminés.

Lague : il est possible de personnaliser la langue des menus et des messagges d’alarme. Appuyer sur les
touches + et — pour modifier la valeur du paramétre.

PARAMETRES INSTALLATEUR:

Ces paramétres sont contenus dans des pages-écrans cachées et ne devraient généralement étre modifiés qu’en phase d’installation. Pour
accéder a ces pages, amener le dispositif en Attente et appuyer pendant 5 secondes simultanément sur les touches « + » et «- ». Une fois
entrés dans le menu caché, utiliser les touches fléche “<<” et “>>" pour faire défiler les pages-écrans et les touches « + » et « - » pour
modifier les paramétres. Pour revenir a la page-écran principale, appuyer sur la touche centrale. Certains paramétres pourraient ne pas
étre affichés si la fonction correspondante n'est pas activée.

Fras
3.8 BAR

méme lorsque le flux d’e:
pression atteinte dans I’installation.
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Pmax: ce paramétre permet de définir la valeur du point de consigne du dispositif. C’est la valeur constante de
pression que I’on souhaite avoir dans I’installation (pression maximum). Pendant son fonctionnement, Sirio
régule les tours de I’électropompe afin de les adapter a la demande des utilisateurs, en conservant la pression
constante dans I’installation. En cas de réglage de valeurs Pmax supérieures a la hauteur d’¢lévation maximum
de la pompe, I’arrét du moteur a la fermeture des robinets est quand méme garantie, car Sirio éteint la pompe

au qui le traverse descend en dessous des valeurs minimales (environ 2 litres/minute), indépendamment de la

Delta P démarrage: ce paramétre permet de régler le delta négatif de pression par rapport a la valeur Pmax au
démarrage de la pompe. Au début de n’importe quelle utilisation, la pompe ne démarre pas tant que la pression
dans I’installation n’est pas descendue en dessous de la valeur du delta indiqué dans ce paramétre par rapport a
la valeur Pmax. Une fois le moteur démarré, son régime de rotation est régulé de facon a maintenir la pression a
une valeur la plus pres possible de celle réglée dans le paramétre Pmax. Le différentiel minimum entre Pmax et

Pmin est de 0.3 Bar, la valeur conseillée est d’au moins 0.5 Bar.

Pression de marche a vide : le réglage de ce paramétre n’est possible qu’en cas de désactivation du flussostat.
Il permet de définir la valeur minimum de pression en deca de laquelle la protection contre la marche a vide
intervient lorsque le moteur tourne a la fréquence maximum.

Pression limite: ce paramétre permet de définir la valeur limite pour Iintervention del la protection contre la
surpression.

L’intervention de la protection contre la supression bloque le fonctionnement du convertisseur jusqu’au
rétablissement de la part de I'utilisateur.

Pmax2: grace a ce parametre, il est possible de définir la valeur de set-point secondaire du dispositif. Quand le
contact auxiliaire (ou I’entrée de la carte E/S auxiliaire) est fermé extérieurement, la valeur de pression
configurée dans Pmax2 devient le nouveau set-point, en fonction duquel Sirio regle les tours de I'électropompe.
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Delta P stop: ce parametre permet de régler le delta de pression positif par rapport a la valeur Pmax pour un
arrét immédiat de la pompe. Dans des conditions normales de fonctionnement, a la fermeture des robinets, la
pompe s’arréte a la fin du temps réglé dans le paramétre “retard a I’arrét ”. Toutefois, si la pression dans
I’installation dépasse la valeur Pmax d’un ratio supérieur a celui reglé dans ce paramétre, la pompe s’arréte

instantanément afin d’éviter des phénomenes de surpression qui pourraient endommager 1’installation..

Unité de mesure: permet de sélectionner ’unité de mesure en BAR ou en PSI

Imax: gréace a ce parametre, il est possible de définir le courant maximal absorbé par I'électropompe dans des
conditions ordinaires, de maniére a permettre l'arrét du moteur en cas d'absorption excessive. L'arrét se produit
méme si le courant lu pendant le fonctionnement est inférieur a 0,5 A suite a I’interruption de la connexion entre
le moteur et Sirio. Le temps d'intervention de la protection pour absorption excessive est inversement
proportionnel & I'importance de la surcharge en cours ; par conséquent, une faible surcharge comporte un temps

d'intervention plus long, tandis qu’une surcharge intense rend 'interruption beaucoup plus rapide. Lors de la mise en marche du dispositif, si
le paramétre Imax est configuré a 0,5 A (configuration d'usine), l'afficheur visualise automatiquement la page de configuration du courant
maximal et aucune action n'est permise si une valeur limite d'absorption n'est pas préalablement configurée.

Sens de rotation (uniquement pour les pompes triphasées): a partir de cet écran, on peut inverser le sens de

el =1 rotation de 1I’électropompe sans modifier le ciblage du moteur électrique. Pour modifier le sens de rotatione du
[ m = cim g w s, i ! er e se
moteur, appuyer sur les touches “+” et “-*; le sens indiqué par la fleche est purement indicatif et ne correspond
——:‘:- pas forcement au sens de rotation réel qui doit dans tous les cas étre vérifié par I'installateur.
PARAMETRES AVANCES:

Les paramétres avancés ne sont accessibles qu’au service d’assistance technique. Pour accéder a ces paramétres, il faut contacter le
revendeur, un centre d’ assistance technique ou le fabricant.
Le tableau suivant dresse la liste des paramétres avancés auxquels se référer en cas d’assistance technique.

REF. PARAMETRE DESCRIPTION

1.2 Fréguence minimale Fréquence minimale de démarrage du moteur

13 Fréquence d'arrét Fréquence d'arrét du moteur

14 Fréquence nominale du moteur Fréquence nominale maximale du moteur

15 Fréguence de commutation Fréquence de commutation PWM

1.6 Correction de fréquence Correction sur la fréguence maximale

1.7 Démarrage progressif Activation ou désactivation du démarrage progressif

20 (:’;\;g?:/ation du régulateur de | Activation ou désactivation du régulateur de débit ;

ébi

2.1 Origine de la commande Source de commande manuelle ou automatique

2.2 Fonction contact auxiliaire Sélection de la fonction de contact auxiliaire

2.3 Fonction entrée carte E/S Fonction du contact d'entrée sur carte auxiliaire E/S

24 Fonction sortie carte E/S Fonction du contact de sortie sur carte auxiliaire E/S

25 Retard a l'arrét Retard a l'extinction lors de la fermeture des utilisations

2.6 Intervalle auto-réarmement Intervalle de temps entre les tentatives d'auto-réarmement

27 Nombre de tests dauto- Nombre de tentatives d'auto-réarmement

réarmement

2.8 Réarmement automatique total Activation réarmement global sur toutes les alarmes

3.0 Etalonnage pression 0.0 Bar Exécute le calibrage du capteur de pression & 0 Bar

3.1 Etalonnage pression 5.0 Bar Exécute le calibrage du capteur de pression & 5 Bar

3.2 Etalonnage capteur débit Exécute le calibrage du capteur de débit

3.3 Test pression Signal de test de la pression actuelle

3.4 Test flussostat Signal de test du flussostat

3.5 Software Release Sortie du logiciel

3.6 Durée alimentation Minuteur d’alimentation du convertisseur

3.7 Temps pompe Minuteur du fonctionnement de I’électropompe

3.8 Derniére erreur Registre derniére erreur survenue

3.9 Démarrage Contacteur nombre de démarrages de la pompe

4.0 Vboost Boost de tension a 0Hz

4.1 Retard marche a sec Délai avant I’intervention de la protection pour manque d’eau

. . Activation ou désactivation du controle sur le nombre de démarrages par heure

4.2 Protection démarrage par heure o
(contrdle pertes)
Activation ou désactivation du contréle ce permet d’activer une fonction qui met

4.3 Protection anti-bloccage automatiquement en marche la pompe apres qu’elle est restée inutilisée pendant plus 24
heures

44 Dead time PWM Réglages dead-time PWM
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4.5 Ki Constante integrative contréle PID

4.6 Kp Constante proportionnelle contréle PID

4.7 Temps de boost Temps de boost a fréquence maximim avec soft start désactivé
5.0 Ta max Température ambiante maximum

5.1 Tm max Température maximum module IGBT

5.2 Indice réduction Ta Indice de réduction de la fréquence sur température ambiante
5.3 Indice réduction Tm Indice de réduction de la fréquence sur température module
5.6 Tension minimum Seuil minimum tension d’alimentation

5.7 Tension maximum Seuil maximum tension d’alimentation

5.9 Variable debug Selection variable de debug pour visualisation des valeurs de process
v ALARMES

En cas d’anomalies ou de dysfonctionnement dans I’installation, un des messages suivants s’affiche sur I’écran du Sirio. Chaque erreur est
ainsi codifiée : la lettre E suivie d’un nombre de 1 a 13. Le nombre entre parenthése correspond au nombre d’occurrences survenues pour
chaque erreur. Pour réinitialiser une alarme, aprés en avoir identifié la cause, il suffi généralement d’appuyer sur la touche “reset” ou de
débrancher pendant quelques secondes 1’alimentation électrique.

EA [ @/l
Unlt..ba

El [ £
Uolt. ha

E2 [ /Al
Covrtoir

EO - Tension basse: indique une tension d” alimentation trop basse. Vérifier la valeur de tension en entrée

E1 - Tension élevée: indique une tension d’alimentation trop élevée. Vérifier la valeur de tension en entrée

E2 - Court-circuit: Ce message apparait sur I’afficheur quand un court-circuit a lieu a la sortie du convertisseur
; cela peut se produire & la suite d'une connexion erronée du moteur électrique, d'un endommagement de
I’isolation électrique dans les cables connectant I'¢lectropompe au dispositif ou d'une panne du moteur électrique
de la pompe. Quand cette erreur s’affiche, il est obligatoire de faire contrdler le plus rapidement possible par du
personnel spécialisé I’installation électrique. L’erreur ne peut étre éliminée qu’en débranchant 1’appareil de la

source d’alimentation électrique et en trouvant les causes de la panne. Tenter de faire redémarrer le convertisseur en présence d’un court-
circuit a la sortie peut sérieusement endommager I'appareil et présenter une source de danger pour l'utilisateur.

—— -

Ee [ @i
Surchard

Eigi &)
Ert . ext

E3 — Marche a sec: ce message apparait lorsque le systéme est arrété suite a I’absence d’eau a I’aspiration de la
pompe. Si la fonction de réinitialisation automatique a été activée, Sirio effectue des tentatives automatiquement
pour vérifier une nouvelle disponibilité d’eau. Pour éliminer la cause de ’erreur, appuyer sur la touche centrale
“reset 7.

E4 — Température ambiante: I’erreur d’affiche en cas de dépassement de la température ambiante a I’intérieur
du convertisseur. Vérifier les conditions de fonctionnement du convertisseur.

E5 - Température module IGBT: I’erreur d’affiche en cas de dépassement de la température maximum du
module IGBT du convertisseur. Vérifier les conditions de fonctionnement du convertisseur, en particulier la
température de ’eau et le courant absorbé par la pompe.

E6 — Surcharge: cette alarme apparait quand I'absorption de I'électropompe a dépassé la valeur de courant
maximal configurée dans la valeur Imax ; cela peut se produire a la suite de conditions de fonctionnement
extrémement dures de I'électropompe, de redémarrages continus a des intervalles de temps trés rapprochés, de
problémes dans les enroulements du moteur ou de problémes de connexion électrique entre le moteur et Sirio. Si
cette alarme se présente fréquemment, il est opportun de faire contréler I'installation par l'installateur.

E8 — Erreur série: cette alarme peut apparaitre en cas d’erreur de communication interne du Sirio. Contacter
I’assistance technique.

E9 — Pression limite: 1’alarme se déclenche en cas de dépassement du seuil de pression maximum paramétré. Si
Perreur se répéte vérifier les réglages du paramétre “P limite”. Vérifier également les autres conditions qui
auraient pl générer un phénomene de surpression (par exemple un gel partiel du liquide).

E10 - Erreur externe: cette alarme s’affiche, si aprés avoir réglé la fonction d’erreur externe sur la carte E/S
auxiliaire, le contact d’entrée E/S est fermé.
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C117 E11 - Nombre de démarrages maximum/heure: Perreur survient en cas de dépassement du nombre de

CLLt  Eiy , . . - . . Ve .
démarrages maximum/heure autorisés. Vérifier la présence de pertes éventuelles dans Iinstallation. Vérifier la

St_.ar""t. - I-"I H valeur de précharge en cas d’installation d’un petit réservoir.

E1z20 @] E12 - Erreur 12V: Une anomalie dans le circuit interne d’alimentation en basse tension a été détectée. Faire

controler le dispositif par le fabricant.

Ert. 121)

E:l:;[ EI] E13 - Erreur capteur de pression: le capteur de pression a relvé une valeur erronée. Faire contréler le

. dispositif par le fabricant.
CaF . Fres

? ANOMALIES POSSIBLES:

.
v En ouvrant I’'un des robinets de I’installation, la pompe ne démarre pas ou démarre aprés quelques secondes

La valeur du delta P définie est trop élevée ou une soupape de retenue est montée en aval du dispositif. Essayer d’augmenter la valeur de la
pression de départ Pmin et d’¢liminer toute soupape éventuelle apres Sirio. Vérifier le bon fonctionnement du contact externe de capacité.

v Ala fermeture des robinets, la pompe s’arréte, mais redémarre aprés quelques instants sans qu’il y ait de fuite dans Pinstallation.
La valeur “Dp démarrage” est trop basse, I’augmenter.

v La pompe s’active et se désactive continuellement

L’installation présente des fuites. Controler les différents raccords hydrauliques. A I'aide de I’écran, contrdler les éventuelles chutes de
pression lorsque les robinets sont fermés. Contrdler 1’éventuelle présence de saleté dans la soupape de retenue du Sirio qui en empécherait la
fermeture parfaite et procéder au nettoyage, le cas échéant, avec un jet d’air comprimé.

v Le dispositif signale fréquemment un phénomene de marche a sec

Le tuyau d’aspiration de la pompe se vide pendant les périodes d’inactivité du systéme, empéchant I'amorcage de la pompe au démarrage
suivant. Contréler 1’étanchéité de 1’éventuelle soupape de fond.

v Le dispositif signale fréquemment un phénomene de basse tension ou de tension trop elevée

La tension d’alimentation peut étre non-conforme aux exigences des specifications de I’appareil; faire contrdler le dispositif par du personnel
qualifié.

v Le dispositif présente une surchauffe et la protection contre les températures trop élevées se déclenche.

Le convertisseur n’est plus en mesure de réguler la température de I’eau qui traverse le dispositif ou la température du fluide pompé est trop
élevée; contrdler la présence de corps étrangers qui bloqueraient le passage de I’eau et faire contrdler, le cas échéant, le dispositif par le
fabricant.

v La pompe a un fonctionnement irrégulier avec des flux d’eau trés réduits

Le flux a des valeurs trop basses et, ne pouvant étre relevé par ’appareil, il entraine I'arrét de I’électropompe. Installer un petit vase
d’expansion (1-2 litres) pour rendre le systéme élastique et réduire le nombre de redémarrages.

v La pompe ne s’arréte pas

L’installation a des fuites importantes ou la soupape de retenue de 1’appareil s’est bloquée a cause de la saleté ; essayer de déplacer la
soupape de retenue avec les doigts et vérifier que le ressort soit capable d’en garantir la fermeture.
Le capteur qui détecte la position de la soupape est en panne ; faire contréler I’appareil par le constructeur.

v La pompe tourne au régime maximum, mais avec de faibles prestations
Le branchement de la pompe ou du condensateur n’est pas correct: vérifier la connexion électrique.

La pompe tourne dans le mauvais sens (modéle triphasé); vérifier le sens de rotation.
La pompe est endommagée ou des corps étrangers obstruent le passage de I’eau.
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v Lors d’une forte d ion, la pression s’abaisse

C’est une condition normale due au fait que le dispositif n’est pas capable de forcer la pompe au-dela de sa courbe de puissance maximum ;
il en résulte que la pression n’est plus compensée une fois dépassé un certain débit, car la pompe tourne déja au maximum de la vitesse
permise. Dans ces cas, il convient d'installer une pompe aux prestations supérieures.

ENTRETIEN:

Sirio a été concu pour réduire au minimum entretien. 1l est indispensable de suivre les indications pour assurer un fonctionnement complet
du dispositif a long terme:

- éviter que le dispositif atteigne des températures inférieures a 3° C; dans le cas contraire, s’assurer que toute I’eau a I'intérieur ait été
vidangée, afin d’éviter qu’en gelant, le corps en plastique de I’appareil soit endommagé;

- si la pompe est dotée de filtres a ’aspiration, en vérifier régulierement la propreté;

- toujours s’assurer que le couvercle soit bien fermé et les presse-étoupes bien serrés afin d’éviter que I’eau s’infiltre de I’extérieur;

- débrancher I’appareil et vidanger I’eau de I’installation lorsque le systéme reste inactif pendant une longue période;

- éviter de forcer la marche de la pompe lorsqu’il n’y a pas d’eau en aspiration : dans le cas contraire la pompe et Sirio peuvent étre
endommagés;

- avant d’utiliser le dispositif avec des liquides différents de 1’eau, consulter le constructeur.

- ne pas accomplir d'opérations avec le dispositif ouvert

- avant d'enlever le couvercle du dispositif, attendre 3 minutes pour permettre la décharge des condensateurs

A ATTENTION: le dispositif ne contient aucun composant pouvant étre réparé ou remplacé par P’utilisateur final. Il est donc
conseillé de ne pas retirer le couvercle de protection de la carte électronique afin d’éviter ’annulation de la garantie!

Date d’installation cordvid e Cachet
Installateur

Marque-modéle
pompa

N° série Sirio
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Installation et branchement en groupes de pression jumelés

INSTALLATION: installer chaque Sirio sur le refoulement de 1’électropompe
respective. Connecter le raccord de sortie de chaque convertisseur au collecteur du
refoulement sans interposer aucun clapet anti-retour. Raccorder les aspirations des
¢électropompes au collecteur commun d’aspiration en introduisant un clapet antiretour
pour chaque pompe afin d’éviter son vidage quand on I’arréte. Sirio peut étre monté
aussi bien en position verticale qu’horizontale.

MORSETTIERA DI
COLLEGAMENTO
CCONNECTION TERMINAL
BLOCK

RACCORDEMENT: le raccordement entre les deux Sirio s’effectue par un cable
non blindé 4x0,5mm2 comme le montre le schéma au verso. La longueur maximum
du cable est de 100 cm y compris les dégainages.

Un cable de raccordement préassemblé, muni de cosses et du numérotage des cables
(code SRCABL4X05- 100) est disponible. Si aucun céble n’est connecté le dispositif
travaille de fagon autonome.

RACCORDEMENT

DISPOSITIF “MASTER”: quand le dispositif est

MASTER il est sensible aux variations de pression de 1.4 BFF
I’installation et il est donc en mesure de faire démarrer

5 A 5z ) . Lo r Al 1.1
et d’arréter I’¢lectropompe et d’en réguler le régime en L =i d

fonction de la demande d’eau de I’installation.

DISPOSITIF “SLAVE”: quand le dispositif est

1 SLAVE, Iafficheur visualise 2 lettres S sur la ligne du P
2 bas ; dans cette condition, si la pompe est en fonction, le 1.1 DHIm
3 régime est gardé constant, tandis que si la pompe est T AGM—T
4 arrétée, son démarrage est inhibé méme en cas = HEnLo

d’ouverture des robinets.

FONCTIONNEMENT: au moment de la mise en marche, le premier dispositif qui arrive a s’imposer sur I'autre prend le rdle de
“MASTER ” tandis que I’autre devient “SLAVE . A I'ouverture des utilisations, le dispositif “MASTER” fait démarrer la pompe et quand
le régime de rotation maximum est atteint et la pression de I'installation est inférieure a la valeur de consigne de Pmin, il céde le controle au
deuxiéme convertisseur qui deviendra le nouveau “MASTER * tandis que le premier devient “SLAVE > et son régime de rotation reste fixe.
A la fermeture progressive des utilisations, le deuxiéme dispositif arréte la pompe et céde de nouveau le contrdle de I'installation au premier
convertisseur ; ce dernier arrétera sa propre électropompe au moment ou le prélévement de 1’eau est réduit a zéro a la suite de la fermeture
compléte de chaque utilisation. Aprés I’arrét, le role de “MASTER” est cédé a Iautre dispositif, de facon & obtenir une alternance continue
de la pompe qui a démarré en premier. En cas de panne ou d’erreur d’un des deux convertisseurs, 1’autre prend automatiquement le role de
master et commence a travailler de maniére indépendante. Pour activer la fonction d’échange, aucune programmation de paramétres n’est
nécessaire dans le menu, étant donné que Sirio détecte de fagon autonome la présence d’un dispositif secondaire a travers la connexion
électrique.

Les valeurs programmées de Pmin et “Dp démarrage” doivent &tre identiques pour les deux dispositifs.

SIRIO X4
11 est possible de relier jusqu’a 4 convertisseur Sirio griace au module d’interface “Sirio X4”. Dans ce cas, les cables de communication ne
sont pas branchés entre les deux convertisseurs mais sont tous reliés au module d’interface qui s’occupe de les activer de maniére

séquentielle.

MODULE DE PROTECTION

Afin de prévenir d’évetuels dommages du convertisseur il existe un module de protection qui peut étre installé sur la ligne d’alimentation et
permet la deconnexion automatique du Sirio du réseau électrique en cas d’alimentation anormale. Consulter un revendeur agrée pour de plus
amples informations.
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AACHTUNG

DAS VORLIEGENDE HANDBUCH VOR INSTALLATION UND/ODER
INBETRIEBNAHME GENAU LESEN.

Die Herstellerfirma Gibernimmt die Garantie fiir das Produkt fiir eine Zeit von 24 Monaten ab Verkauf; das Geréat muss zusammen mit dem
vorliegenden Handbuch zurtickgegeben werden, dessen letzte Seite das Installationsdatum und die programmierten Parameterwerte enthalten
muss.

Die Garantie verfallt, wenn das Gerat geandert, demontiert oder aus Griinden wie unkorrekter Bedienung und/oder unsachgemaie
Installation beschadigt oder fiir einen anderen Einsatz als vorgesehen benutzt oder in unangemessener Umgebung installiert oder an eine mit
den giltigen Vorschriften nicht konforme elektrische Anlage angeschlossen wird.

Die Herstellerfirma tbernimmt keinerlei Haftung fir Personen- und/oder Sachschaden, die durch die nicht erfolgte Installation der
notwendigen elektrischen Schutzvorrichtungen fiir das Gerat oder eine nicht fachgerecht ausgefiihrte Installation verursacht worden sind.

Die Installation und Wartung des vorliegenden Geréates miissen von Fachpersonal ausgefiihrt werden, das imstande ist, das im vorliegenden
Handbuch Geschilderte genau zu verstehen.

Alle Vorgange, die nach Abnahme des Deckels der Vorrichtung ausgefiihrt werden, sind mit abgetrennter Netzstromversorgung auszufiihren.
Obgleich es keine Grinde gibt, warum die Leiterplatte entfernt werden soll, ist ggf. zu berlicksichtigen, dass bestimmte Teile auf dieser
Leiterplatte mehrere Minuten lang auch nach der Abschaltung der Einheit vom Stromnetz unter Spannung bleiben.

Die Herstellerfirma tibernimmt keinerlei Haftung fiir Personen- und/oder Sachschaden, die durch die Nichtausldsung einer der internen
Schutzvorrichtungen verursacht werden, mit Ausnahme der Entschadigung des Geréts selbst, falls dieses noch in Garantie ist.

Dieses Gerat entspricht der EG-Richtlinie RoHS 2011/65/EG.
Das oben angegebene Symbol der durchgestrichenen Abfalltonne zeigt an, dass das Gerat fiir den Umweltschutz am Ende seiner
Lebensdauer nicht zusammen mit den Haushaltsabféllen entsorgt werden darf.
Das Gerat und das Verpackungsmaterial ist gemaR den ortlichen Vorschriften entsorgen.

|IT|EN|FE|RU|PT|GR|CZ|SK|NL|RO|




PLATZBEDAREF - DIMENSIONEN - IDENTIFIZIERUNG

OrdnungSHUmmEr .

© 1" 14

G 1™ 114

PG 11

Wi205A.75

BESCHREIBUNG

Sirio ist eine elektronische Vorrichtung, die das Ein- und Ausschalten einer Elektropumpe tiberwacht und auf Invertertechnologie beruht.
Dank dieser Besonderheit ist Sirio imstnde, die Frequenz (Hz) des am Motor ankommenden Stroms zu &ndern, so dass dieser seine Drehzahl
je nach Wasseranfrage der Anlage variiert.

Auf diese Weise ist der Druck zu den Abnehmern immer konstant und die Stromaufnahme des Motors ist immer proportional zum effektiven
Bedarf der Anlage. Dies bedeutet im Laufe der Zeit eine Energieersparnis.

TECHNISCHE DATEN

SIRIO SIRIO SIRIO ENTRY
ENTRY XP
Netzstromversorgung einphasig 230V AC +10% - 50/60Hz
Motorausgang 3x230 V 1x230 V.
Hochstleistung des Motors 2,2kW -3,0 HP 1,5 kW — 2,0 1,8 kW -2,4 HP
HP

Max. Motorphasenstrom 9,7 A (rms) 10,5 A (rms) 14 A (rms)
Max. Linienaufnahme 16 A @230V 12 A @230V 16 A @230V

Zuléssiger Hochstdruck

800 KPa (8 bar)

Theoretische max. Forderleistung

150 I/Min. — 9m3/Stunde — 9000 I/Stunde

Solldruck- Regelbereich 0,5+8 bar
Startdruck-Regelbereich 0,2+7,7 bar
Wasseranschluss 1%+ AuBengewinde (NPT auf Anfrage)
Schutzart 1P X5

Gewicht 1,6 Kg

Abmessungen 254x147x143 mm
Betriebsart 1.Y (gemaB EN 60730-1)

Betriebstemperatur Umgebung

von 0° C bis +35° C__ | von 0° C bis +45° C

Temperatur der Flissigkeit

von +5°C bis +35°C
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& FUNKTIONEN

' Konstanter Druck dank der Drehzahlregelung der Elektropumpe

' Energieersparnis dank der geringeren Energieaufnahme der Pumpe

V' Sanfranlauf und Sanftauslauf der Pumpe zur Reduzierung von DruckstéBen

v Trockenlaufschutz bei Wassermangel

v Automatisches Reset im Fall einer Abschaltung wegen Trockenlauf, so dass der Fehler von selbst riickgestel It wird
v Wirksame Leckagenkontrolle fiir den Schutz der Pumpe vor standigen Neustarts

V' Blockierschutz

V' Intelligentes Warmemanagement fiir eine langere Lebensdauer des Inverters

' Digitale Druck-, Strom-, Spannung und Frequenzanzeige am Display

v Anzeige der verschiedenen Betriebsmodi/Fehler iiber LEDs und Meldungen am Display

' Hilfskontakte fir die Fernsteuerung, 2 Pumpenbetrieb oder zweiter Solldruck

v Optionale 1/0-Karte fiir zusatzlichen Ein- und Ausgang

' Soft-Start wahlbar bei Bedarf fiir Sanftanlauf der Elektropumpe

v Verbindungsmaglichkeit von diversen Vorrichtungen innerhalb der Druckeinheiten (von zwei bis vier)

v Betrieb mit und ohne Strémungswachter (bei eisenhaltigem oder nicht hundertprozentig sauberem Wasser)

& SCHUTZ

Trockenlauf

Uberdruck

Unterspannung der Versorgung

Uberspannung der Versorgung

Kurzschluss an den Ausgabeklemmen

Stromiiberwachung am Motorausgang

Ubertemperatur im Inverter (Raumtemperatur und IGBT-Temperatur)
Starkere Leckagen mit standigen Neustarts der Elektropumpe

® EMC

Das Produkt wurde gemaR den in der EG-Konformitétserklarung genannten Standards unter typischen Einsatzbedingungen getestet. Die
Erfahrung hat jedoch gezeigt, dass Anderungen bei der Kabellange, deren Position, der Art des verwendeten Motors etc. sich stark auf das
Ausmal der EMV-Storungen auswirken konnen. Falls Storungen gegeniiber anderen Gerédten auftreten, wenden Sie sich bitte an die
Herstellerfirma, um zusétzliche MaRnahmen zur Reduzierung der elektromagnetischen Stérungen zu erfragen.

% INSTALLATION

2. 22 2 2 2 2 2

¢ WASSERANSCHLUSS:

Sirio muss am Druckabgang der Pumpe in horizontaler oder vertikaler Stellung und unter Einhaltung der mit Pfeil auf dem Deckel
angegebenen Flussrichtung installiert werden. Das aus der Pumpe austretende Wasser durchstromt die Vorrichtung, um dann zu den
verschiedenen Abnehmern verteilt zu werden.

Das am Sirio eintretende Wasser muss frei von Schmutzteilchen und/oder anderen Stoffen sein, die eine Blockierung der Bewegung des
Riickschlagventils im Sirio verursachen konnten. Um dieses Problem zu minimalisieren, ist die Montage spezieller Filter in der
Pumpenansaugung niitzlich.

Wenn nicht sichergestellt werden kann, dass die Pumpfliissigkeit vollkommen sauber ist, empfiehlt es sich, den integrierten
Stromungswachter auszuschalten (siehe Seite 54)

Ein kleines Expansionsgefa (1-2 Liter) ist dann nach dem Sirio zu installieren, um die Neustartvorgénge, die durch eventuelle Lecks
verursacht werden, zu begrenzen. Solche gerigen Leckagen sind in vielen Anlagen vorhanden.

Der Vordruck fiir das GefaR muss den eingestellten Druckwerten angepasst werden. Weiterhin tragt diese MaBnahme zur Verbesserung der
Betriebskonstanz im Fall geringflgiger Wasserabnahme der Anlage (z.B. Waschmaschinen, WC-Spiilung, usw.) bei.

Keinesfalls darf ein Rickschlagventil zwischen Sirio und der Elektropumpe oder zwischen der Vorrichtung und den Abnehmern installiert
werden, da dies Betriebsstorungen des Geréts verursachen kann. Bei Verwendung einer Tauchpumpe ist die Installation eines
Riickschlagventils vor dem Inverter zuléssig, solange es mindestens 3 Meter vor dem Inverter angebracht wird.

Die Einschaltung eines Riickschlagventils in das Ansaugrohr der Elektropumpe, um ihr Entleeren beim Ausschalten zu vermeiden, ist
hingegen mdglich.

Von der Installation des Geréts in Schachte oder dichte Gehause, wo eine starke Kondensathildung erfolgen kénnte, wird abgeraten.

A ACHTUNG: beim Ausschalten der Pumpe sind die Leitungen unter Druck . Die Anlage muss daher vor Eingriffen durch Offnen des
Hahns drucklos gemacht werden.
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N ELEKTRISCHER ANSCHLUSS:

A\ ACHTUNG:

- alle elektrischen Anschlussarbeiten missen von Fachpersonal ausgefiihrt werden.

- ein unkorrekter Anschluss des E-Motors kann die Vorrichtung und den Pumpenmotor selbst beschadigen.

- die Nichtbeachtung des in diesem Abschnitt Aufgefiihrten kann zu ernsthaften Sach- und/oder Personenschaden fiihren, fir die der
Hersteller keine Haftung tibernimmt.

- Ist das Zuleitungskabel oder das Kabel zwischen Sirio und der Elektropumpe beschadigt, darf sein Ersatz ausschlieBlich durch den
Geratehersteller oder einen von ihm Beauftragten oder eine entsprechend qualifizierte Person erfolgen, um eventuellen Gefahren fir
Sachen und Personen vorzubeugen.

Die elektrischen Kabel in ihre Kabelhalter einfiihnren und die korrekte Montagefolge aller Bestandteile
beachten. Die Gewindemuttern ausreichend festziehen, damit die Kabel von auBen nicht gezogen und
gedreht werden konnen.

Der Kabelhalter fiir die Hilfskontakt hat eine Kappe: wenn man ein Kabel fiir die Fernsteuerung einstecken
will, muss die Plastikmutter mit einem Schraubenzieher durchbrochen werden, nachdem die Mutter von der
Einheit entfernt wurde.

Die Bohrung auf der Kabelverschraubung muss einen Durchmesser von 7 mm aufweisen.

Die zusammen mit der Kabelverschraubung gelieferte Dichtung verwenden. Geeignet fiir Kabel von
3,5 bis 6,5 mm.

A Bei Verwendung des Gerats in mindestens einer der folgenden Bedingungen:

Temperatur der verwendeten Fliissigkeit Giber 30°C
Raumtemperatur tiber 35° C

sind fiir die Verkabelung der Stromleitung und fiir die Motorleitung Stromkabel mit einem
Warmewiderstand tiber 100°C zu verwenden.

v LINIENANSCHLUSS

ERDE
\ LINIE

230\~ - 50/60 Hz - pe Versorgung der Vorrichtung ist einphasig 230 V 50/60Hz.
A~ | Die elektrische Anlage, mit der das Geréat verbunden wird, muss konform mit den giltigen
\ / Sicherheitsvorschriften und daher mit folgendem ausgestattet sein:

- magnetothermischer ~ Automatikschalter mit hohem Ausschaltvermégen und mit
Auslosungsstrom, der proportional zur Leistung der installierten Pumpe ist (siehe die
nachfolgende Tabelle)

- Erdverbindung mit Gesamtwiderstand entsprechend den 6rtlichen Standards und jedenfalls
niemals iiber 100Q.

vy,

Wenn das Gerit in Schwimmbddern oder Brunnen oder Gartenbecken verwendet wird, muss ein Fehlerstromschutzschalter Typ “A” mit
1An=30mA installiert werden.

Das aus Elektropumpe und Sirio bestehende System ist als “fest” zu betrachten; daher sind die notwendigen Manahmen zu treffen, um zu
vermeiden, dass die VVorrichtung von dem Anschluss, mit dem sie urspriinglich verbunden wurde, abgetrennt und irrtiimlicherweise an einem
anderen Anschluss ohne den notwendigen elektrischen Schutzvorrichtungen angeschlossen wird.

Falls das Geréat kein Stromkabel mit Stecker hat, muss eine andere Vorrichtung installiert sein, die das allpolige Abtrennen vom Stromnetz
mit einer Offnung der Kontakte von mindestens 3 mm sichert.

INSTALLIERTE MAGNETOTHERMI- Bevor der elektrische Anschluss vorgenommen wird, sind die Kabel mit

PUMPENLEISTUNG SCHER SCHUTZ (A) speziellen ~ Kabelschuhen zum  Crimpen vorzubereiten. Die beiden

(KW) Versorgungskabel der Vorrichtung an die grine, mit dem Schriftzug ,,LINE*

0.37 (0.5Hp) 4 gekennzeichnete bipolare Klemme anschlieRen; anschlieBend das Erdungskabel

0.75 (1Hp) 6 an eines der Enden der Doppelerdungsklemme anschlieRen, dazu geschlossene

1.5 (2Hp) 12 Kabelschuhe verwenden. Das Verklemmen der Anschliisse muss von einem

2.2 (3Hp) 16 Elelétrofachmann unter Verwendung geeigneter Crimp-Werkzeuge durchgefiihrt
werden.

Der empfohlene Kabelabschnitt ist 1,5 mm?, er ist mit Elektropumpen bis 1,1kW kompatibel. Fir Leistungen tiber 1.1 KW bis 2,2 kKW ist
vorzugsweise ein Kabel von 2.5 mm? zu verwenden.

Im Falle von Léngen der Stromleitung iiber 5-10 Meter ist vorzugsweise ein Kabel mit Abschnitt 2,5 mm? zu verwenden, um die
Spannungsabfélle im Kabel und die Einschrittsmoglichkeiten der Schutzvorrichtung fir Unterstromversorgung zu reduzieren. Der
Stromkabeltyp muss den Anwendungsbedingungen entsprechen (Verwendung in trockenen oder nassen Haushaltsraumen, fiir die Installation
in Innenrdumen oder im Freien).
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v ANSCHLUSS DER ELEKTROPUMPE

Bevor der elektrische Anschluss vorgenommen wird, sind die Kabel mit speziellen Kabelschuhen zum Crimpen vorzubereiten. Die beiden
Versorgungskabel des Pumpenmotors an die griine, mit dem Schriftzug ,MOTOR* gekennzeichnete bipolare Klemme anschliefen;
anschlieBend das Erdungskabel an eines der Enden der Doppelerdungsklemme anschlieRen, dazu geschlossene Kabelschuhe verwenden. Das
Verklemmen der Anschliisse muss von einem Elektrofachmann unter Verwendung geeigneter Crimp-Werkzeuge durchgefiihrt werden.

Das Gerat ist am Ausgang mit einem Schutz gegen Kurzschlisse versehen.

Der empfohlene Kabelquerschnitt betragt 1,5 mm? fiir Kabel bis zu einer Lange von 30 m, fir Ldngen von 30 bis 50 Meter wird der
Gebrauch eines Kabels mit Querschnitt 2,5 mm? empfohlen. Der Stromkabeltyp muss den Anwendungsbedingungen entsprechen
(Verwendung in trockenen oder nassen Haushaltsraumen, fiir die Installation in Innenraumen oder im Freien).

Bei extremen Langen (iber 80 Meter) empfiehlt es sich, einen dU/dT-Filter einzusetzen, um Spannungsspitzen zu reduzieren und die
Lebensdauer des Motors und vor allem der Wicklungen zu schiitzen.

Weiterhin sind die Installationsgrenzen, die der Hersteller der mit Sirio verbundenen Elektropumpe erklart, einzuhalten

- SIRIO ENTRY UND SIRIO ENTRY XP (einphasige Pumpe):
Sirio Entry kann auf 230 V Einphasige-Pumpen installiert werden, die bereits mit Kondensator ausgestattet sind.

Beim elektrischen Anschlu® ist es daher notwendig, zu tberpriifen, dass die Klemmen im Klemmkasten des Elektromotors entsprechend den
Vorgaben des Herstellers angeschlossen sind. Die folgende Abbildung zeigt eine gebréuchliche Beispielverdrahtung.

MOTOR —
1X230Vac

- SIRIO (dreiphasige Pumpe):

Sirio kann an dreiphasige Pumpen mit 220V AC Versorgungsspannung, daher mit Dreieckschaltung installiert werden.

Bei Verwendung von Tauchpumpen muss der Motor beim Hersteller mit einer bereits werksseitig gefertigten Dreieckschaltung bestellt
werden.Bei trocken aufgestellten Pumpen ist dagegen beim Stromanschluss zu tiberpriifen, dass die Klemmen im Schaltkasten des Motors
wie auf der folgenden Abbildung angeschlossen sind: ERDE

MOTOR
3X220Vac

v ANSCHLUSS DER HILFSKONTAKT

ACHTUNG: Der Remote-Steckverbinder ist vom Hauptnetz durch eine Hauptisolierung getrennt (Basisisolierung nach EN 60730-
1). Jeder an diese Klemme angeschlossene Kreislauf tibernimmt den gleichen Isolierungsgrad beziglich der Netzversorgung. Aus
diesem Grund sind die Anschluisse mit einer Kabelart auszufiihren, welche die zusatzliche Isolierung garantiert.

Sirio ist mit einem besonderen Steckverbinder ausgestattet, durch den ein Hilfskontakt verfiigbar
ist, um zusatzliche Funktionsweisen zu nutzen, indem die Vorrichtung mit anderen externen
Geraten verbunden wird. Die vom Hilfskontakt ausgelibte Funktion hangt von der Einstellung des
Parameters ,Hilfskontakt ab, der im entsprechenden Programmierabschnitt beschrieben ist.
Nachfolgend werden die drei Konfigurationsmdglichkeiten, die entsprechenden Funktionen und
Methoden der Stromverbindung aufgefihrt.

STECKVERBINDER
HILFSKONTAKT
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EINSTELLUNG PARAMETER ,, HILFSKONTAKT* = ,,1¢ — Austauschfunktion innerhalb der Druckeinheiten.

Wenn der Parameter “HILFSKONTAKT” auf “17, Sirio gestellt ist, ist kann die Anlage
autonom (einzelne Anlage) zu arbeiten oder mit einer anderen Partnervorrichtung als
Doppelanlage kommunizieren, je nachdem, ob das Verbindungskabel vorhanden ist oder
nicht. Wenn die Vorrichtung autonom arbeitet, ist es nicht notwendig, eine Verbindung zu
erstellen. Wenn Sirio mit einer anderen Einheit verbunden wird, um eine Druckeinheit zu
erstellen, richten Sie sich bitte nach dem nebenstehenden elektrischen
Verbindungsschaltplan; fiir weitere Informationen Gber die Funktionsweise in den Doppel-
Druckwasseraggregaten, beziehen Sie sich bitte auf die Angaben im Anhang dieser
Betriebsanleitung im Abschnitt “DRUCKEINHEITEN".

BWN=

& &
&

SS
AwN 2

EINSTELLUNG PARAMETER “HILFSKONTAKT?” = “2” - Ferngesteuerte Start- und Stoppfunktion

Wenn der Parameter “HILFSKONTAKT” auf “2” gestellt ist, ist Siro vorgeriistet, um je
nach den Anforderungen der Anlage mit Fernsteuerung gestartet oder gestoppt zu werden.
Diese Funktion ist nitzlich, wenn der Start der Elektropumpe zusammen mit dem Start
anderer Gerate programmiert werden soll, die mit einer einzigen Steuereinheit verbunden
sind, wie zum Beispiel bei Bewasserungsanlagen, in denen die Pumpe nur gestartet wird,
wenn das Steuergerdt der Bewasserung ein oder mehrere Elektroventile in der Anlage
aktiviert. Die Verbindung ist geméaR Angabe im nebenstehenden elektrischen Schaltplan
auszufithren, wobei zu beriicksichtigen ist, dass der externe Kontakt offen ist. Sirio startet
die Pumpe nicht, auch nicht, wenn die Anlage den Wert Pmin erreicht; wenn der externe
Kontakt dagegen geschlossen ist, arbeitet die Vorrichtung ordnungsgeméR nach den
eingestellten Werten.

hWN=

EXTERNER

1
% I KONTAKT
B

% oy

EINSTELLUNG PARAMETER “HILFSKONTAKT” = “3” - Funktion des zweiten Set-Point (Pmax2)

Wenn der Parameter “HILFSKONTAKT” auf “3”, gestellt ist, ist Siriovorgeristet, um die
Drehzahlen der Elektropumpe aufgrund des im Parameter Pmax2 eingestellten Druckwertes
zu regulieren. Diese Funktion ist nitzlich, wenn die Anlage voriibergehend mit einem
anderen als dem im Parameter Pmax eingestellten Druck arbeiten soll, zum Beispiel, wenn
Verbraucher verwendet werden, die einen anderen Druck erfordern. Die Verbindung ist
gemal Angabe im nebenstehenden elektrischen Schaltplan auszufiihren, wobei zu
beriicksichtigen ist, dass der externe Kontakt offen ist. Sirio reguliert die Drehzahl der
Pumpe aufgrund des im Pmax eingestellten Druckwertes.

BWN=

I EXTERNER
% | KONTAKT

= ¢ J

A ACHTUNG: Eine falsche Verbindung des Hilfskontaktes kann einen Kurzschluss im Niederspannungskreis mit darauf
folgendem Durchbrennen der Sicherung auslosen! Beim Anschluss ist deshalb hochste Aufmerksamkeit erforderlich.

v I/0-ZUSATZKARTE

Um eine 1/0-Zusatzkarte zu montieren, einen Schlitzschraubendreher als Hebel einsetzen und das Plastikfenster wie auf der folgenden

Abbildung gezeigt eindriicken.

Jetzt die Erweiterungskarte einsetzen, dabei auf die richtige Ausrichtung der Pin der Display-Karte achten.
Die Anschlussklemme kann herausgezogen und an die 1/0-Karte angeschlossen werden, nachdem die elektrischen Anschliisse vorgenommen

wurden.

Durch die Erweiterungskarte werden ein Hilfseingang und ein Hilfsausgang zur Verfiigung gestellt. Informationen zu den elektrischen
Eigenschaften und den Anschlussbedingungen finden sich in den mitgelieferten Unterlagen der Karte.

ACHTUNG: Der Remote-Steckverbinder ist vom Hauptnetz durch eine Hauptisolierung getrennt (Basisisolierung nach EN 60730-
1). Jeder an diese Klemme angeschlossene Kreislauf tibernimmt den gleichen Isolierungsgrad beziiglich der Netzversorgung. Aus
diesem Grund sind die Anschltsse mit einer Kabelart auszufiihren, welche die zusatzliche Isolierung garantiert.
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() INBETRIEBNAHME:

ACHTUNG: beim ersten Einschalten sollte die Vorrichtung nicht langfristig ohne Wasser betrieben werden, um
Uberhitzungen im Inverter zu vermeiden. Das Ansaugrohr der Pumpe vor der Inbetriebnahme der Anlage mit Wasser fillen.

Den Deckel der Einheit nach Durchfiihrung aller elektrischer Anschlisse und Kontrolle ihrer Korrektheit schlieBen und die Anlage mit
Spannung versorgen.
Beim ersten Einschalten wird zur Eingabe des auf dem Typenschild angegebenen Stroms tiber die folgende Anzeige aufgefordert:

Den bei den technischen Daten der Pumpe aufgefiihrten Typenschildwert einstellen
(fir Drehstrompumpen den Wert fiir den Anschluss an 230 V Dreieckspannung
verwenden); die mittlere Taste driicken und den maximalen Betriebsdruck (Pmax)
einstellen. Nach erfolgter Einstellung des Drucks erneut die mittlere Taste zum
Verlassen des Einstellmenus betatigen.

Sirio befindet sich in Standby; von hier aus (Pumpe steht) konnen die verschiedenen Parameter eingestellt werden (siehe Par.
“Programmierung”), bevor man die Anlage in Betrieb setzt.

Um die Pumpe einzuschalten, geniigt es, auf die Taste “on-off” in der Mitte zu driicken: Sirio geht aus dem Modus Standby heraus und der
Motor dreht sich.

Wenn die Pumpe nicht dreht, oder abnormale Vibrationen erzeugt, den korrekten Anschluf der Pumpe und Kondensator im Fall von
einphasigen Pumpen tberpriifen. Bei dreiphasigen Pumpen auch die korrekte Drehrichtung tiberpriifen.

Um das Fiillen der Elektropumpe zu erleichtern, kann die Taste “+” auf der Hauptbildschirmseite gedriickt gehalten bleiben, so dass die
Pumpe forciert und ohne Auslésung des Trockenlaufschutzes mit der Héchstdrehzahl lauft.

Nachdem alle Daten im Gerat eingestellt sind, miissen diese fiir ein zukinftiges Nachschlagen und die Garantie auf dem Blatt am
Ende des vorliegenden Handbuchs eingetragen werden.

PROGRAMMIERUNG:

v BESCHREIBUNG DER TASTEN

e Linker Pfeil: geht die Menuseiten riickwérts durch
° Rechter Pfeil: geht die Meniiseiten vorwérts durch

#®, On-Off/Reset: schaltet die Vorrichtung von Standby ein/aus und fiihrt das Reset der Einheit
& bei Alarmen und/oder Fehlern aus.

Taste “+7: erhoht den Wert des derzeit am Display gezeigten Parameters, ermdglicht den forcierten Betrieb auf
Hochstdrehzahl ohne Ausldsung des Trockenlaufschutzes.

° Taste “-: verringert den Wert des derzeit am Display gezeigten Parameters

v AUFBAU DES HAUPTMENUS

Das Hauptmenii zeigt die Betriebswerte der Anlage: Druck, aktuelle Frequenz des Motors, Eingangsspannung, Ausgangsstrom des Motors
und Innentemperaturen des Inverters. AuBerdem kann die Sprache gewahlt werden.

o — . -
—| i.8 BAR 42 LU= Z3E0 42 Ti= 33°C 42 SFrache
L dbHz]l |— I= 5.060 [—| Ta= 35°C [— DE
© (] ©

°| Iy
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v BESCHREIBUNG DER PARAMETER UND DER BILDSCHIRMSEITEN

HAUPTMENU

Diese Bildschirmseiten sind normalerweise zugéanglich, wenn die Vorrichtung arbeitet.

1.8 BAR
Stand-bea
ij==

I=

Ti= 35°LC
Ta= 35°LC
Seitache

Hauptseite: wenn Sirio ordnungsgemaf funktioniert, wird in der ersten Zeile des Displays der vom System
gemessene Momentandruck gezeigt; in der zweiten Zeile ist ein Strichschaubild sichtbar, das die Frequenz des
Pumpenmotors zeigt. VVon hier aus kann man die verschiedenen Menis mit den Pfeiltasten durchgehen oder das
System durch Driicken der Taste “on-off” in der Mitte auf Standby umschalten.

Wenn sich Sirio in Standby befindet, erfolgt kein Einschalten der Pumpe, auch wenn der Druck unter den in
“Pmin” eingestellten Wert sinkt. Um den Status Standby zu verlassen, erneut auf die Taste in der Mitte driicken.
Wenn man die Taste “+” gedriickt hdlt, wird die Pumpe auf die Hochstdrehzahl gebracht und der
Trockenlaufschutz wird ignoriert (diese Funktion fir das Fiillen der Pumpe beim ersten Anlassen benutzen).

Anzeige Spannung und Strom: Auf dieser Seite des Mentis kdnnen die Eingangsspannung am Inverter und die
Stromaufnahme des Motors angezeigt werden. Der Stromausgangswert aus dem Motor kann vom
Stromeingangswert abweichen, da der Inverter sowohl die Frequenz als auch die Spannung moduliert.

Anzeige Temperaturen: Es werden die Umgebungstemperaturen innerhalb des Inverters und des IGBT-
Leistungsmoduls angezeigt. Diese Temperaturwerte wirken sich auf das intelligente Leistungsmanagement aus,
das den maximalen Frequenzwert des Motors einschrénkt, sobald bestimmte Voralarm-Grenzwerte erreicht
werden.

Sprache: die Sprache der Meniis und Alarmmeldungen kann personalisiert werden. Der Wert des Parameters
kann durch Betatigung der Tasten + und - geéndert werden.

PARAMETER FUR DEN INSTALLATEUR:

Diese Parameter sind in versteckten Bildschirmseiten enthalten und sollten nur wéhrend der Installierung geandert werden. Um in diese
Seiten zu gelangen, die Vorrichtung in Stand-by stellen und 5 Sekunden gleichzeitig die Tasten “+” und “- driicken. Wenn man in dem
versteckten Menii ist, werden die Pfeiltasten “<<” und “>>" benutzt, um die Seiten durchgehen zu konnen und die Tasten “+” und “-“, um
die Parameter zu &ndern. Um auf die Hauptbildschirmseite zu kommen, wird die mittlere Taste gedriickt. Einige Parameter kénnen
eventuell nicht erscheinen, wenn die entsprechende Funktion nicht aktiviert ist.

Fras
3.8 BAR

Pzt

O @ Dop
o R oy

UF. ztoF
4.5 EBAR

Pmax: in diesem Parameter kann der Solldruck der Vorrichtung eingestellt werden. Er ist der konstante
Druckwert, den man in der Anlage haben mdchte Wahrend seines Betriebs regelt Sirio die Drehzahl der
Elektropumpe, passt sie der effektiven Anfrage der Abnehmer an und halt daher den Druck in der Anlage
konstant. Wenn man Pmax-Werte einstellt, die héher als die max. Forderhhe der Pumpe sind, ist das Anhalten

des Motors beim Schlieen der Hahne nur gesichert, wenn der Stromungswéchter eingeschaltet ist, da Sirio unabhangig vom Anlagendruck
die Pumpe ausschaltet, wenn der ihn durchstromende Wasserfluss unter den Mindestwert sinkt (ca. 2 I/Min.).

Delta P Start: Dieser Parameter stellt die Druckdifferenz in Bezug auf Pmax fiir den Start der Pumpe ein. Bei
Offnen eines beliebigen Verbrauchers startet die Pumpe erst, wenn der Druck in der Anlage unter Pmax minus
eingestellter Druckdiffernz sinkt.. Nachdem der Motor gestartet ist, wird seine Drehzahl so geregelt, dass der
Druckwert so nah wie moglich am in Parameter Pmax eingestellten Wert bleibt. Das zwischen Pmax und Pmin
einstellbare minimale Differential ist 0,3 bar, das empfohlene mindestens 0,5bar.

Trockenlaufdruck: Dieser Parameter ist nur bei ausgeschaltetem Stromungswéchter von Bedeutung. Er legt
einen Mindestdruckwert fest. Sobald dieser Wert mit Hochtdrehzahl laufendem Motor unterschritten wird, 18st
der Trockenlaufschutz aus.

Druckgrenzwert: Dieser Parameter legt den Grenzwert fiir das Ausldsen des Uberdruckschutzes fest.
Lost der Uberdruckschutz aus, wird der Betrieb des Inverters bis zur Riickstellung durch den Benutzer gesperrt.

Pmax2: in diesem Parameter kann der zweite Solldruck der Vorrichtung eingestellt werden. Wird der
Hilfskontakt (oder der Eingang der 1/0-Zusatzkarte) von auBen geschlossen, wird der in Pmax2 eingestellte
Druckwert zum neuen Solldruck, anhand dessen Sirio die Umdrehungen der Elektropumpe egelt.

Delta P Stopp: Dieser Parameter stellt die Druckdifferenz in Bezug auf Pmax fiir den sofortigen Halt der
Pumpe ein. Wahrend des normalen Betriebs wird die Pumpe beim SchlieRen der Hahne nach einer im Parameter
LStopp-Verzogerung eingestellten Zeit angehalten. Wenn jedoch der Druck in der Anlage den Wert Pmax plus

der Anlage zu vermeiden.

eingestellter Druckdiffernz (ibersteigt, wird die Pumpe sofort angehalten, um einen schédlichen Uberdruck in
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MaReinheit: Die MaReinheit in BAR oder PSI auswahlen.

Imax: Mit diesem Parameter ist es moglich, die Spitzenstromaufnahme der Elektropumpe in normalen
Bedingungen einzustellen, um im Falle einer iibermaRigen Stromaufnahme den Motorstillstand zu erméglichen.
Der Stillstand erfolgt auch, wenn der wahrend des Betriebs abgelesene Strom nach der Unterbrechung der
Verbindung zwischen dem Motor und Sirio unter 0,5 A liegt. Die Einschrittszeit der Schutzvorrichtung fir eine
ibermaRige Aufnahme ist umgekehrt proportional zur GroRe der laufenden Uberlast, daher ist fiir eine leichte

Uberlast mehr Zeit erforderlich, wahrend eine starke Uberlast die Unterbrechung stark beschleunigt. Wenn der Parameter Imax bei
Einschaltung der Vorrichtung auf 0,5 A gestellt ist (Werkseinstellung), erscheint auf dem Display automatisch die Einstellungsseite des
Spitzenstroms, und es ist keine Aktion zulassig, wenn nicht vorher ein Aufnahmegrenzwert eingestellt wurde.

Orelkyich

__:}

Drehrichtung (nur fur dreiphasige Pumpen): Von dieser Bildschirmseite aus ist es mdglich, die Drehrichtung
der Elektropumpe umzukehren, ohne die Verkabelung des elektrischen Motors zu andern. Um die Drehrichtung
des Motors zu dndern, die Tasten ,,+“ und ,.-,, beniitzen; die vom Pfeil angegebene Richtung hat nur einen
richtungsweisenden Wert und spiegelt nicht die effektive Drehrichtung wider, die auf jeden Fall durch den
Installateur gepriift werden muss.

ERWEITERTE PARAMETER:

Die erweiterten Parameter sind nur fiir den technischen Kundendienst zugénglich. Wenden Sie sich bitte an den Handler, ein technisches

Kundendienstcenter oder den Hersteller, um auf diese Parameter zugreifen zu kdnnen.

Die nachfolgende Tabelle zeigt eine Liste der erweiterten Parameter als Bezugspunkt im Fall der technischen Assistenz.

RIF. PARAMETER BESCHREIBUNG

1.2 Mindestfrequenz Mindestfrequenz fiir Motoranlauf

1.3 Stopp-Frequenz Frequenz Motorstopp

1.4 Nennfrequenz Motor Max. Nennfrequenz Motor

15 Umschalt-Frequenz Umschaltfrequenz PWM

1.6 Frequenzkorrektur Korrektur der max. Frequenz

1.7 Soft-Start Ein-oder Abschaltung Soft-Start

2.0 Einschaltung Durchflusswéchter Ein- oder Abschaltung Durchflusswéchter

2.1 Steuerungsquelle Quelle der Hand- oder Automatiksteuerung

2.2 Funktion Hilfskontakt Wahl der Hilfskontaktfunktion

2.3 Funktion Input 1/0-Karte Funktion Inputkontakt an 1/0-Hilfskarte

2.4 Funktion Output I/O-Karte Funktion Outputkontakt an I/O-Hilfskarte

2.5 Stopp-Verzbdgerung Ausschaltverzégerung beim SchlieBen der Nutzungen

2.6 Intervall Autoreset Zeitintervall zwischen den Autorestversuchen

2.7 Anzahl Tests Autoreset Anzahl der Autoreset-Versuche

2.8 Allgemeiner Automatikreset Aktivierung Gesamtreset aller Alarme

3.0 Druckjustierung 0,0 bar kalibriert den Drucksensor auf 0 bar

3.1 Druckjustierung 5,0 bar kalibriert den Drucksensor auf 5 Bar

3.2 Justierung Strémungssensor kalibriert den Strdmungssensor

33 Test Druck Test des aktuellen Druck-Signals

3.4 Test Stromungswéchter Test des Signals des Stromungswachters

35 Software Release Release der Software

3.6 Zeit Versorgung Timer fir die Versorgung des Inverters

3.7 Zeit Pumpe Timer fiir den Betrieb der Elektropumpe

3.8 Letzter Fehler Eintrag des zuletzt aufgetretenen Fehlers

3.9 Starts Zahler fiir die Pumpenstarts

4.0 Vboost Spannungshoost bei 0 Hz

4.1 Verzégerung Trockenlauf Verzégerungszeit, bevor die Schutzeinrichtung bei fehlendem Wasser auslést

4.2 Startschutz pro Stunde Ein- oder Ausschalten der Kontrolle tber die Anzahl der Starts pro Stunde
(Leckagenkontrolle)

4.3 Blockierschutz Startet die Pumpe nach 24 Stunden Stillstand

4.4 Totzeit PWM Einstellung Totzeit PWM

4.5 Ki Zusatzkonstante fiir PID-Kontrolle

4.6 Kp Proportionalkonstante fiir PID-Kontrolle

4.7 Boostzeit Boostzeit bei hdchster Frequenz mit gesperrtem Softstart

5.0 Tu max. Umgebungshéchsttemperatur

5.1 Tm max Hochsttemperatur fiir IGBT-Modul

5.2 Index Absenken Tu Index Absenken der Frequenz auf Umgebungstemperatur

5.3 Index Absenken Tm Index Absenken der Frequenz auf Modultemperatur

5.6 Mindestspannung Mindestgrenzwert fiir Versorgungsspannung

5.7 Hdchstspannung Héchstgrenzwert filr Versorgungsspannung

5.9 Variable Debug Auswahl der Variablen Debug zur Anzeige der Prozesswerte
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v ALARME

Bei ungewdhnlichem Verhalten oder Stérungen der Anlage erscheint auf dem Display von Sirio eine der folgenden Anzeigen. Jeder Fehler
hat einen Code, der aus dem Buchstaben “E", gefolgt von einer Zahl zwischen 0 und 13 besteht. Die Zahl in Klammern gibt an, wie haufig
jeder Fehler aufgetreten ist. Fiir den Reset eines Alarms nach Beseitigen der Ursache genigt es im Allgemeinen, die Reset-Taste in der Mitte
zu driicken oder fiir einige Sekunden die Stromversorgung zu unterbrechen.

Ed [ Al
Lnlt..ni
El [ @l
Linlt.. ko
E2X [ £
kurzzschl

EO0 — Spannung niedrig: gibt an, dass die Versorgungsspannung zu niedrig ist. Den Voltwert am Eingang
Uberpriifen

E1 - Spannung hoch: gibt an, dass die Versorgungsspannung zu hoch ist. Den Voltwert am Eingang tberpriifen

E2-Kurzschluss: Diese Meldung erscheint im Display, wenn ein Kurzschluss am Ausgang des Inverters auftritt.
Das kann nach einer falschen Verbindung des Elektromotors, bei Beschadigung der Stromisolierung der Kabel,
die die Elektropumpe mit der Vorrichtung verbinden, oder aufgrund einer Stérung am Elektromotor der Pumpe
erfolgen. Wenn dieser Fehler erscheint, muss die Elektrik sobald wie méglich durch spezialisiertes Personal

kontrolliert werden. Der Fehler kann nur durch Trennen des Geréts von der Stromspeisungsquelle und Beseitigen der Stdrungsursachen
entfernt werden. Der Versuch, den Inverter bei Anwesenheit eines ausgehenden Kurzschlusses erneut zu starten, kann dem Gerét

E4 [ /A
Arb. Teme
ES i @i
IGETLemr
E& [ )
L1 2=t

schwerwiegende Schéden zufiigen und eine Gefahr fiir den Anwender darstellen.

E3-Trockenlauf: diese Meldung erscheint, wenn das System infolge von Wassermangel in der
Pumpenansaugung angehalten wird. Wenn die Auto-Reset-Funktion aktiviert ist, fuhrt Sirio selbsttatig Versuche
aus, um zu priifen, ob inzwischen Wasser vorhanden ist. Um den Alarm zu 16schen, auf die Taste “reset” in der
Mitte driicken.

E4-Umgebungstemperatur: Die Fehlermeldung erscheint, wenn die interne Umgebungshdchsttemperatur im
Inverter Uberschritten wurde. Die Bedingungen, unter denen der Inverter arbeitet, Giberpriifen.

E5-Temperatur IGBT-Modul: Die Fehlermeldung erscheint, wenn die Hochsttemperatur des IGBT-Moduls des
Inverters Uberschritten wurde. Die Bedingungen, unter denen der Inverter arbeitet, Uberpriifen, insbesondere die
Wassertemperatur und die Stromaufnahme der Pumpe.

E6-Uberlast: Dieser Alarm erscheint, wenn die Stromaufnahme der Elektropumpe den Spitzenstromwert
Gberschritten hat, der im Wert Imax eingestellt ist; das kann infolge von extrem schwierigen
Betriebsbedingungen der Elektropumpe, bei fortlaufenden Neustartvorgdngen mit sehr nahe liegenden
Zeitintervallen, bei Problemen der Motoraufwicklung oder aufgrund von Problemen der Stromverbindung
zwischen dem Motor und Sirio erfolgen. Wenn dieser Alarm héufig auftritt, empfiehlt es sich, die Anlage durch

ieren zu lassen.

BEZ 0 Ei

Eiil &1
Start. st

E8-Serieller Fehler: Diese Alarmmeldung kann angezeigt werden, wenn ein Fehler in der internen seriellen
Kommunikation von Sirio aufgetreten ist. Den technischen Kundendienst kontaktieren.

E9-Druckgrenzwert: Der Alarm tritt auf, wenn der eingestellte Grenzwert fiir den Hochstdruck tberschritten
wird. Tritt der Fehler wiederholt auf, ist die Einstellung des Parameters ,,P Grenzwert“ zu iiberpriifen. Auch die
anderen Bedingungen tberprifen, die einen Uberdruck erzeugt haben konnten (beispielsweise ein teilweises
Gefrieren der Fliissigkeit).

E10-Externer Fehler: Dieser Alarm wird angezeigt, wenn nach Einstellen der Funktion externer Fehler auf der
1/0-Zusatzkarte der Eingangskontakt 1/0 geschlossen wird.

E11-Hdchstzahl Starts/Stunde: Die Fehlermeldung wird angezeigt, wenn der zulassige Grenzwert fiir Starts pro
Stunden Uberschritten wurde. Die Anlage auf mégliche Leckagen tberpriifen. Die Vorladung eines eventuell
installierten GefaRes tiberpriifen.

E12-Fehler 12V: Diese Fehlermeldung wird angezeigt, wenn eine Stdrung im internen Versorgungskreislauf bei
Niederspannung auftritt. Die VVorrichtung vom Herstellerbetrieb kontrollieren lassen.
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CAT7 [l E13-Fehler Drucksensor: Der Drucksensor hat einen Wert gemessen, der nicht korrekt ist. Die Vorrichtung
et B vom Herstellerbetrieb kontrollieren lassen.

? MOGLICHE STORUNGEN:

v Die Pumpe startet nicht oder erst nach einigen Sekunden, wenn man einen der Hahne in der Anlage 6ffnet

Der eingestellte DeltaP-Wert ist zu hoch oder es wurde ein Rickschlagventil in der Leitung nach der Vorrichtung installiert. Den
Startdruckwert Pmin erhéhen und alle Ventile nach Sirio entfernen. Den korrekten Betrieb des externen Kontaktes tiberpriifen.

v Beim Schliefen der Hahne halt die Pumpe an, startet dann aber gleich wieder, ohne dass Leckagen in der Anlage vorhanden sind.
Der Wert ,,Dp Start* ist zu niedrig, er muss erh6ht werden.

v Die Pumpe schaltet standig ein und aus

Leckagen in der Anlage. Die verschiedenen Hydraulikanschlisse kontrollieren. Bei geschlossenen Héhnen am Display eventuelle
Druckverluste kontrollieren. Priifen, ob Schmutz im Riickschlagventil von Sirio vorhanden ist, der das einwandfreie SchlieRen verhindert;
ggf. mit Druckluftstrahl reinigen.

v Die Vorrichtung meldet haufig einen Trockenlauf

Wahrend der Stillstandszeiten des Systems entleert sich das Ansaugrohr der Pumpe und verhindert so ihr Ansaugen beim néchsten Start. Die
Dichtheit des eventuellen Bodenventils Gberpriifen.

v Die Vorrichtung meldet haufig, dass die Spannung hoch oder niedrig ist.

Die Versorgungsspannung kénnte nicht den Anforderungen geméaR den technischen Daten des Geréts entsprechen. Eine Uberpriifung durch
Fachleute vornehmen lassen.

v Die Vorrichtung iiberhitzt sich, und die Uberhitzungsschutzvorrichtungen I8sen aus.

Der Inverter ist mdglicherweise nicht mehr fahig, die Wérme mit dem Wasser auszutauschen, das die Vorrichtung durchlauft, oder die
Temperatur der gepumpten Fliissigkeit ist zu hoch; die Anwesenheit von Fremdkérpern tberpriifen, die den Wasserdurchlauf blockieren, und
ggf. die Vorrichtung vom Herstellerbetrieb kontrollieren lassen.

v Mit sehr geringem Wasserfluss funktioniert die Pumpe unregelmatig

Der Wasserfluss hat zu niedrige Werte. Da er vom Gerét nicht wahrgenommen werden kann, wird die Elektropumpe angehalten. Ein kleines
Ausdehnungsgeféal (1-2 Liter) installieren, um das System elastisch zu machen und die Anzahl an Neustarts reduzieren.

v Die Pumpe halt nicht an
Anlage mit starken Leckagen oder wenn das Riickschlagventil des Geréts durch Schmutz blockiert ist; versuchen, das Riickschlagventil mit

den Fingern zu bewegen und priifen, ob die Feder eine SchlieRung garantiert.
Der Sensor, der die Position des Ventils kontrolliert, ist defekt; das Gerat vom Hersteller kontrollieren lassen.

v Die Pumpe dreht mit Hochstzahl, hat aber geringe Leistungen

Der Anschluf} der Pumpe oder Kondensator ist nicht richtig; bitte elektrische Verdrahtung tiberpriifen.
Die Pumpe dreht sich in die falsche Richtung (dreiphasiges Modell); die Drehrichtung tberpriifen.
Pumpe beschadigt oder Wasserdurchfluss durch Fremdkérper verhindert.

v Der Druck senkt sich bei einer hohen Wasseranfrage der Anlage

Das ist normal, da die Vorrichtung nicht imstande ist, die Pumpe uber ihre Hochstleistung hinaus zu forcieren; daraus folgt, dass der Druck
nach Uberschreitung einer bestimmten Férderleistung nicht ausgeglichen wird, da sich die Pumpe bereits mit der zulassigen Hochstzahl
dreht. In diesen Féllen sollte eine Pumpe mit hoheren Leistungen installiert werden.
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% WARTUNG:

Sirio wurde so konzipiert, dass die Wartung auf das Geringste reduziert ist. Um die volle Funktionstuchtigkeit der Vorrichtung langfristig zu
gewdhrleisten, sind die folgenden Anweisungen unbedingt zu befolgen:

- die Vorrichtung sollte Temperaturen unter 3°C nicht erreichen; falls das nicht méglich ist, sicher stellen, dass das gesamte Wasser aus der
Vorrichtung entleert ist, damit der Plastikkdrper im Gerat nicht durch Eis beschadigt wird;

- die Sauberkeit der Filter in der Pumpenansaugung (falls vorhanden) regelmagig tberpriifen;

- immer sicherstellen, dass der Deckel gut verschlossen ist und die Kabelverschraubungen fest angezogen sind, um zu verhindern, dass
Wasser von aufen eindringt;

- die Spannungsversorgung abschalten und das Wasser aus der Anlage entleeren, wenn das System langere Zeit stillsteht;

- den Betrieb der Pumpe nicht forcieren, wenn kein Wasser in der Ansaugung ist: dadurch wiirden sowohl Pumpe als auch Sirio beschadigt;
- wenden Sie sich an den Hersteller, bevor das Gerat fiir andere Flissigkeiten als Wasser benutzt wird.

- keine Arbeiten bei offener Vorrichtung ausfiihren

- vor der Entfernung der Abdeckung der Vorrichtung 3 Minuten warten, um die Entleerung der Kondensatoren zu ermdglichen

AACHTUNG: die Vorrichtung enthalt keine Elemente, die der Endbenutzer reparieren oder ersetzen kann. Daher den
Schutzdeckel der elektronischen Steuerkarte nicht entfernen, da andernfalls die Garantie ungiltig wird!

Installationsdatum [ A Stempel
Installateur

Marke-Modell der
Pumpe

Serienr. von Sirio
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Installation und Anschiuss in Doppel-Druckwasseraggregaten

INSTALLATION: Jeden Sirio an den Auslass der jeweiligen Elektropumpe
installieren. Den Ausgangsanschluss jedes Inverters an das Auslassrohr anschlieRen,
ohne Riickschlagventile einzusetzen. Die Ansaugungen der Elektropumpen an das
gemeinsame Ansaugrohr schliefen und fiir jede Pumpe ein Ruckschlagventil
einsetzen, um ein Entleeren dieser zu vermeiden, wenn sie abgestellt wird. Sirio kann
sowohl horizontal als auch vertikal installiert werden.

MORSETTIERA DI
COLLEGAMENTO
CCONNECTION TERMINAL
BLOCK

RACCORDEMENT

ANSCHLUSS: Der Anschluss der beiden Sirio erfolgt tber ein nicht abgeschirmtes
Kabel 4x0,5 mm?, laut dem nebenstehenden Schema. Die Hochstldnge des Kabels
betragt 100 cm, einschlieBlich Kabelméntel.
Es steht ein vormontiertes Anschlusskabel mit Endverschliissen und Nummerierung
der Kabel zur Verfligung (Code SR-CBL4X05-100). Wenn kein Kabel angeschlossen
wird, arbeitet die Vorrichtung selbststandig.

MASTER-ZUSTAND: Wenn es sich um die

Vorrichtung MASTER handelt, unterliegt diese den 1.4 BFF
Druckénderungen in der Anlage und ist somit in der
Lage, die Elektropumpe zu starten und zu stoppen und [ 4E|HEZ]

ihre  Umdrehungen aufgrund der notwendigen
Wassermenge der Anlage zu regeln.

SLAVE-ZUSTAND: Wenn es sich um die Vorrichtung

1D D1 SLAVE handelt, erscheinen 2 Buchstaben S in der

2 % % % 2 unteren Zeile des Displays; wenn die Pumpe unter diesen 1 [ |a EF'E
3 3 Bedingungen in Betrieb ist, wird die Umdrehungszahl = ;
4 4 konstant gehalten; wenn die Pumpe dagegen steht, wird = 4EIH25

der Start auch im Falle einer Offnung der Héhne
untersagt.

BETRIEB: Bei der Einschaltung, nimmt die erste Vorrichtung, die sich iiber die andere stellt, den Zustand , MASTER* an, wihrend die
andere zu ,,SLAVE® wird. Bei der Offnung der Verbraucher startet die Vorrichtung ,MASTER* die Pumpe und gibt die Kontrolle bei
Erreichen der Hochstdrehzahl und bei einem Druck in der Anlage unter dem eingestellten Wert Pmin an den zweiten Inverter weiter, der zum
neuen ,,MASTER* wird, wihrend der erste zu ,,SLAVE® wird und der diesbeziigliche Drehzahlbereich festbleibt. Mit dem stufenweisen
Verschluss der Verbraucher stoppt die zweite Vorrichtung die Pumpe und gibt erneut die Kontrolle der Anlage an den ersten Inverter ab,
dieser stoppt die zugehdrige Elektropumpe, wenn die Wasserentnahme aufgrund des vollstandigen SchlieRens jedes Verbrauchers null ist.
Nach dem Stopp wird der Zustand ,MASTER* an die andere Vorrichtung abgegeben, damit eine standige Abwechslung der Pumpe, die
zuerst gestartet wird, erfolgt. Im Falle einer Stérung oder eines Fehlers einer der beiden Inverter, nimmt der andere automatisch den Zustand
LMASTER* an und beginnt, unabhingig zu arbeiten. Um die Austauschfunktion zu aktivieren, muss kein Parameter im Menil eingegeben
werden, da Sirio die Anwesenheit einer zweiten Vorrichtung durch den Stromanschluss selbststandig erfasst.

Die programmierten Werte ..,Pmin“ und ..Dp Start“ miissen fiir beide Vorrichtungen gleich sein.

SIRIO X4

Uber das Schnittstellenmodul ,,Sirio X4* konnen bis zu 4 Inverter Sirio angeschlossen werden. In diesem Fall sind die Kommunikationskabel
nicht direkt zwischen den beiden Invertern angeschlossen, sondern werden alle an das Schnittstellenmodul angeschlossen, das dafiir sorgt, sie
sequentiell freizugeben.

SCHUTZMODUL

Um Schaden am Inverter zu verhindern, steht ein Schutzmodul zur Verfiigung, das auf der Versorgungsleitung installiert werden kann. Es ist

in der Lage, Sirio automatisch vom Stromnetz zu trennen, falls Stdrungen bei der Versorgung auftreten. Weitere Informationen erhalten Sie
bei lhrem Vertragshandler.
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A ATENCION

LEA CUIDADOSAMENTE ESTE INSTRUCTIVO ANTES DE LA INSTALACION O PUESTA EN MARCHA EL
DISPOSITIVO.

El fabricante garantiza este producto por un periodo de 12 meses desde la fecha de venta. Si el dispositivo se enviara para su reparacion,
debera acompafiarse de este manual, con la fecha de instalacién y pardmetros del programa ingresados en la Gltima pagina.

La garantia se anula ante cualquiera de los siguientes eventos: el dispositivo es incorrectamente manipulado, desmontado o estropeado
debido a un mal manejo y/o incorrecta instalacion; el dispositivo es sometido a cualquier uso distinto a aquel para el que fuera concebido; el
dispositivo esta instalado bajo condiciones ambientales inapropiadas o se conecta a un sistema eléctrico no estandar.

El fabricante no se hace responsable por ningln dafio o lesién a personas y/o cosas ocurrido a raiz de una carencia en la instalacion de los
elementos de seguridad eléctrica en el sistema de alimentacion del dispositivo o resultante de una instalacién no profesional.

La instalacién y mantenimiento de este equipo debe ser realizada por personal técnico debidamente preparado para comprender la totalidad
de lo expuesto en este manual.

Para todas las operaciones en que se requiera quitar la cobertura para llevar a cabo, el equipo debera desconectarse de la fuente de
alimentacion.

Aungue no deberia existir razén alguna para quitar la plaqueta, si lo hiciera, recuerde que algunas de las partes, conservaran la carga eléctrica
por algunos minutos luego de desconectar el equipo de la red.

El fabricante no se hace responsable por ningln dafio o lesién a personas y/o cosas ocurrido a raiz de la falta de intervencion de un
dispositivo interno de proteccion, a excepcion de la compensacion propia del equipo si alin estuviera cubierto por la garantia.

El presente equipo se ajusta a la norma ROHS 2011/65/EC.
El simbolo del cubo de basura tachado significa que, para cuidar el medioambiente, el equipo no deberia descartarse junto con otros
desechos domésticos al final de su vida util.
El equipo y embalaje deben descartarse de acuerdo a las regulaciones locales.
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TAMANO GLOBAL - DIMENSIONES - IDENTIFICACION

N°® serie .

@ 1™ 144

@ 1™ 1/4

DESCRIPCION

Sirio es un dispositivo electrénico que, basado sobre la tecnologia inverter, controla las funciones de arranque y detencion de la
electrobomba.

Gracias al uso de esta tecnologia, puede variar la frecuencia (Hz) de la corriente de entrada del motor a fin de alterar la velocidad (rpm) de
acuerdo al caudal de agua requerido por el sistema.

Asi, la presion que se alcanza en el dispositivo del usuario se mantiene constante y la absorcién del motor es siempre proporcional a los
requerimientos reales del sistema, lo que se traduce en un notable ahorro de energia a largo plazo.

DATOS TECNICOS

SIRIO ENTRY
XP

SIRIO SIRIO ENTRY

Alimentacion de red

Monofésica - 230Vac +10% - 50/60Hz

Tensién de salida (motor) Trifasica - 230 V Monofasica - 230 V
Potencia de salida méxima 2.2kW-3.0HP 1.5kW-2.0HP 1.8kW-2.4HP
Corriente méxima de fase de motor 9.7 A (rms) 10.5 A (rms) 14 A (rms)
Absorcién maxima de linea 16 A @230V 12 A @230V 16 A @230V

Méxima presion admisible

800 KPa (8 bar)

Caudal maximo tedrico

150 I/min — 9m3/h — 9000 I/h

Campo de regulacion del set-point

0.5+8 bar

Campo de regulacion de la presion
inicial

0,2+7.7 bar

Conexién hidraulica

1”4 macho-macho (NPT bajo pedido)

Grado de proteccion 1P X5
Peso 1.6 Kg
Dimensiones 254x147x143 mm

Tipo de accién

1.Y (seglin EN 60730-1)

Temperatura ambiente de
funcionamiento

Desde +0° C
hasta +45° C

Desde +0° C
hasta +35° C

Temperatura del liquido

Desde +0° C hasta +35° C
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& CARACTERISTICAS

Presion constante gracias a la regulacion de las revoluciones de la electrobomba.

Ahorro energético gracias a una menor absorcion de potencia por la bomba.

Avrranque y parada gradual de la bomba que reducen los golpes de ariete.

Proteccion contra funcionamiento en seco en caso de falta de agua en la toma de entrada.

Reajuste automético en caso de parada por funcionamiento en seco, capaz de resolver la condicién de error en forma auténoma.
Control de pérdidas eficaz para la proteccion de la bomba en caso de arranques continuos.

Funcién antiadherente.

Administracion inteligente de corte por sobrecarga para una mayor duracién del variador.

Indicador digital de presion, corriente, tension y frecuencia.

Indicacion del estado de operacidn/error mediante LED y visualizacién de alertas en pantalla.

Contacto auxiliar para el control a distancia, conexién en par o doble set-point.

Plaqueta de E/S opcional para Entradas y Salidas adicionales.

Puede activarse el arranque suave para el arranque gradual de la electrobomba.

Posibilidad de interconectar varios dispositivos dentro de grupos de presurizacion (de dos a cuatro)

Operacién con y sin interruptor por flujo (en el caso de trabajar con aguas no perfectamente limpias o ferrosas)

® CARACTERISTICAS DE PROTECCION DEL EQUIPO

Funcionamiento en seco

Sobre-presion

Tension baja de alimentacion

Sobre-tensién de alimentacion

Cortocircuito en los terminales de salida

Control amperométrico a la salida del motor

Recalentamiento interno del variador (temperatura ambiente y temperatura de semiconductores)
Pérdidas importantes ante arranques reiterados de la electrobomba.

® COMPATIBILIDAD ELECTROMAGNETICA

El producto fue testeado de acuerdo a los estandares citados en la declaracion de conformidad de la Comision Europea en una de las
condiciones tipicas de uso. Sin embargo, la experiencia ha demostrado que pueden darse variaciones criticas en los niveles de interferencia
electromagnética si se cambia el largo de los cables, su posicién, el tipo de motor empleado, etc. Cuando se dan las condiciones de
interferencia hacia otros equipos, contacte al fabricante a fin de evaluar soluciones adicionales para minimizar la interferencia
electromagnética.

22222 22 2 2 2 2 2 2 2 2

2222 2 2 2 2

% INSTALACION

& CONEXION HIDRAULICA:

El variador Sirio debe instalarse en la descarga de la bomba, ya sea en posicién horizontal o vertical, respetando la direccion del flujo
indicado por la flecha en la tapa. El agua que sale de la bomba fluye a través del dispositivo para después distribuirse a los puntos de salida.
El agua que entra a la unidad Sirio no debe contener impurezas ni otras substancias que podrian atascar el movimiento de la valvula de
retencion presente en su interior. Para reducir al minimo este problema es aconsejable montar filtros adecuados en la aspiracion de la bomba.
Si no fuera posible garantizar la limpieza del liquido bombeado, seria aconsejable desactivar la operacion del interruptor por flujo integrado.
Instale un depésito de expansion pequefio (1-2 litros) después del Sirio, a fin de limitar los re arranques provocados por las pequefias
pérdidas, las cuales son normales en la mayoria de las instalaciones. El valor de precarga del depésito debe ser adecuado a los valores de
presion regulados. Esta precaucion ayuda también a mejorar la constancia del funcionamiento en caso de pequefias demandas de agua de la
instalacion (ej. lavadoras, cisternas del WC, etc.).

Bajo ninglin punto de vista debe instalarse valvula de retencién alguna entre la unidad Sirio y la electrobomba ni entre el dispositivo y los
puntos de salida, puesto que puede provocar desperfectos de funcionamiento del dispositivo. Al usarse con una bomba sumergible, se puede
montar una valvula de retencion antes del variador siempre y cuando esté al menos a 3m del dispositivo.

Por el contrario, es posible montar una valvula de retencién en el tubo de aspiracién de la electrobomba para evitar que se vacie en el
momento de la parada.

Se desaconseja instalar el aparato dentro de pozos o de cajas herméticas donde podria producirse una fuerte condensacion.

PRECAUCION: Al detenerse la bomba los conductos quedarén bajo presion, por lo tanto, antes de cualquier trabajo, serd oportuno
descargar la instalacion abriendo un grifo.
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X CONEXION ELECTRICA:

ATENCION
- Todas las conexiones eléctricas deben ser realizadas por personal idéneo.
- Una conexi6n incorrecta del motor eléctrico puede averiar el dispositivo o el motor de la bomba.
- En caso de no respetarse las indicaciones de este parrafo, se pueden provocar dafios graves a bienes o personas, no asumiendo el
fabricante ninguna responsabilidad sobre tales.
- En el caso en que el cable de alimentacion o el cable entre el dispositivo y la electrobomba estuviera dafiado, debera ser sustituido
exclusivamente por el fabricante del equipo o por uno de sus técnicos o por personal cualificado, a fin de prevenir riesgos a bienes o
personas.

Introduzca los cables eléctricos en IAs borneras, asegurandose de mantener el orden correcto de montaje de todos
los componentes. Apriete bien las tuercas roscadas para que los cables no puedan ser tirados ni girados desde
afuera.

El prensa cables para el contacto auxiliar constituye un sujetador ciego: si se desea introducir un cable para el
mando a distancia, primero debe quitarse dicha tuerca de la unidad y romper el centro de la tuerca de plastico con
un destornillador.

El agujero hecho en el prensa cables debera tener un didmetro de 7 mm.

Utilice la junta entregada con el prensa cables, adecuada para cables de 3,5 a 6,5mm

Si se utilizara el dispositivo en al menos una de las siguientes condiciones:

- temperatura del fluido utilizado superior a 30°C
temperatura ambiente superior a 35°C

para el cableado de la linea de alimentacién y para la linea del motor es necesario utilizar cables eléctricos con resistencia térmica no
inferior a 100°C.

v CONEXION DE LINEA

LINEA
230V~ - 50/60 Hz

TIERRA

La alimentacion del dispositivo es de tipo monofésica a 230 Voltios 50/60Hz.

La instalacion eléctrica a la que el aparato se conecta debe ser conforme a las normativas
vigentes de seguridad y debe estar dotado de:

- interruptor termo-magnético automatico de alto poder de corte con corriente de corte
proporcional a la potencia de la bomba instalada (véase la siguiente tabla)

- conexion a tierra con resistencia total conforme con las normas locales y jamas superior a
100Q.

Si el dispositivo se utilizara en piscinas, fuentes o estanques para jardin, es obligatorio instalar
un interruptor diferencial automatico tipo “A” con IAn=30mA

El sistema compuesto del variador Sirio y la electrobomba debe considerarse “fijo”; por lo tanto, es oportuno tomar las precauciones
oportunas para evitar que el dispositivo se desconecte de la linea de alimentacion a la que ha sido conectado originalmente y que no sea
conectado por error a otra fuente de alimentacion que no cuente con las protecciones eléctricas necesarias.

Si el aparato no incorpora el cable de alimentacién ni un enchufe, instale un dispositivo de interrupcién multipolar con una distancia de
apertura de los contactos de 3 mm como minimo.

POTENCIA BOMBA PROTECCION Antes de hacer la conexién eléctrica es necesario preparar oportunamente los
INSTALADA (KW) TERMO-MAGNETICA cables con los terminales provistos para crimpear. Conecte los dos hilos de
(A) alimentacion del dispositivo al borne bipolar verde marcado “LINE”; entonces

0.37 (0.5Hp) 4 conecte el cable de tierra a uno de los extremos del doble borne de tierra,
0.75 (1Hp) 6 utilizando los terminales de aro provistos. El crimpeado de los terminales debe

1.5 (2Hp) 12 ser hepho por personal experto, utilizando una pinza apropiada.La seccion

2.2 (3Hp) 16 aconsejada de los cables es de 1,5mm?, compatible con electrobombas de hasta

1,1 kW. Para potencias superiores a 1,1 KW y hasta 2,2 kW es preferible utilizar
un cable de 2,5mm?.

Si la linea de alimentacion midiera mas de 5-10 metros de longitud, es preferible utilizar un cable de 2,5mm? de seccion para reducir las
caidas de tension en el cable y disminuir la posibilidad de desconexi6n al activarse la proteccién por bajo voltaje. El tipo de cable eléctrico
debe ser apropiado a las condiciones de empleo (uso en locales domésticos, secos o himedos, para colocacion en interiores o en exteriores).

v CONEXION ELECTRICA DE LA ELECTROBOMBA
Antes de hacer la conexion eléctrica es necesario preparar oportunamente los cables con terminales para “crimpear”. Conecte 10s dos hilos de
alimentacion del motor de la bomba al borne bipolar verde marcado “MOTOR”; entonces conecte el cable de tierra a uno de los extremos del
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doble borne de tierra, utilizando terminales de aro. El “crimpeado” de los terminales debe ser hecho por personal experto, utilizando una
pinza apropiada.

El dispositivo incorpora una proteccion contra los cortocircuitos en salida.La seccion de los cables aconsejada es de 1,5 mm? para una
longitud del cable de hasta 30 metros; para longitudes de mas de 30 metros, se aconseja utilizar un cable de 2,5 mm? de seccion.

El tipo de cable eléctrico debe ser apropiado a las condiciones de empleo (uso en locales domésticos, secos o himedos, para colocacién en
interiores o en exteriores).

Si se usa un cable excesivamente largo (mas de 80m), se aconseja insertar un filtro dV/dT a fin de limitar picos de corriente y tensién y
salvaguardar la durabilidad del motor, especialmente el bobinado.

Si conecta la electrobomba a un variador Sirio observe las limitaciones en su instalacion segtin declarado por su fabricante.

- SIRIO ENTRY Y SIRIO ENTRY XP (electrobombas monofasicas):

Sirio Entry sélo puede instalarse con bombas monofasicas con alimentacién 230Vac, con capacitor incorporado.
Por consiguiente, al hacer la conexion eléctrica, es necesario comprobar que los bornes dentro de la caja eléctrica del motor estén conectados
del modo indicado por el fabricante de la electrobomba. La figura siguiente muestra un ejemplo tipico de conexién:

TIERRA

—

©

MOTOR
1X230Vac

- SIRIO (electrobombas trifasicas):

Sirio s6lo puede instalarse en bombas trifasicas con alimentacidén 230Vac, es decir en configuracién triangulo.

Al ser usado con una bomba sumergible, el motor debe ser encargado al fabricante con un conector tridngulo instalado en origen.

Al instalar bombas externas, cuando lleve a cabo las conexiones eléctricas, compruebe que los bornes dentro de la caja eléctrica del motor
estén conectados del modo indicado en la siguiente figura:

TIERRA

MOTOR
3X230Vac —

v CONEXION CONTACTO AUXILIAR

ATENCION: El conector remoto esta aislado de la red principal por medio de un aislamiento “general” (aislamiento basico segin
EN 60730-1). Cualquier circuito conectado a este borne adquirira la misma clase de aislamiento respecto de la alimentacion de red.
Por esta razén las conexiones deben hacerse con un tipo de cable que garantice el aislamiento adicional.

Sirio incorpora un conector especial mediante el cual hay disponible un contacto auxiliar que permite

aprovechar otras funcionalidades, conectando el dispositivo con otros equipos exteriores. La funcién
del contacto auxiliar depende de la configuracion del parametro “Contacto Auxiliar” descrito en el
parrafo relativo a la programacion. A continuacion se describen las tres modalidades configurables,
sus funciones y los métodos de conexion eléctrica

BORNERA PARA CONTACTO
UXILIAR
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CONFIGURACION DEL PARAMETRO “CONTACTO AUXILIAR” = “1” - Funcién de intercambio dentro de grupos de

' I
i G

CONFIGURACION DEL PARAMETRO “CONTACTO AUXILIAR” = “2” - Funcién de arranque y parada a distancia

Con el parametro “CONTACTO AUXILIAR” configurado en “1”, el equipo Sirio estara
preparado para trabajar de manera auténoma (instalacién simple) o bien para dialogar con
otro dispositivo asociado dentro de un grupo doble de presurizacién, segun si el cable de
conexion esta presente o ausente. Si el dispositivo trabajara de manera auténoma, no

sera necesario realizar ninguna conexién. Por el contrario, si se conectara el Sirio a otra
unidad para crear un grupo de presurizacion, aténgase al esquema eléctrico de conexién
indicado aqui al lado; para mas informaciones sobre el modo de funcionamiento dentro de
grupos de presurizacién gemelos, consulte el apéndice del presente manual, en la seccién
“GRUPOS DE PRESURIZACION”.

BWN=
BWN=

Con el parametro “CONTACTO AUXILIAR” configurado en “2”, Sirio estara preparado
para ponerse en marcha y detenerse a distancia segun las demandas de la instalacion. Esta ! conTACTO
funcién es Gtil cuando se desea programar el arranque de la electrobomba junto con el I EXTERNO
arranque de otros equipos conectados a una Unica unidad de control, como sucede, por |
ejemplo, en las instalaciones de riego donde la bomba arranca sélo cuando la centralita de
riego activa una o varias electrovélvulas en la instalacion. Realice la conexion tal como se
muestra en el esquema eléctrico indicado aqui al lado, teniendo en cuenta que cuando el
contacto exterior esté abierto Sirio no pondra en marcha la bomba ni siquiera si en la
instalacion se alcanzara el valor de Pmin, mientras que cuando el contacto exterior esté
cerrado, el dispositivo trabajara regularmente segtn los valores configurados.

hWN=

7

CONFIGURACION DEL PARAMETRO “CONTACTO AUXILIAR” = “3” - Funcién de segundo set-point (Pmax2)

Con el parametro “CONTACTO AUXILIAR” configurado en “3”, Sirio estara preparado |
para regular las revoluciones de la electrobomba segun el valor de presion configurado en el : CONTACTO

pardmetro Pmax2. Esta funcién es (til cuando el dispositivo debe funcionar temporalmente ' EXTERNO
con una presion diferente de aquella configurada en el pardmetro Pmax, por ejemplo si se |

B
contacto exterior esté abierto Sirio regular las revoluciones de la bomba segun el valor de : ,"
presion configurado en Pmax, mientras que, cuando el contacto exterior esté cerrado, el

utilizan dispositivos que requieren una presion diferente. Realice la conexion tal como se
muestra en el esquema eléctrico indicado aqui al lado, teniendo en cuenta que cuando el
dispositivo regulara la velocidad de la bomba segtn el valor configurado en el pardmetro i
Pmax2.

BWN=

ATENCION: una conexién incorrecta del contacto auxiliar podria provocar un cortocircuito en el circuito de baja tensién,
iquemando el fusible! Tenga mucho cuidado cuando realice la conexién.

v PLACA DE E/S AUXILIAR

Para insertar la placa de E/S auxiliar, use un destornillador plano a fin de levantar y romper la ventana plastica como se muestra en la
siguiente figura. A continuacion inserte la placa de expansion, cuidando de alinearla perfectamente con los pines existentes.

El terminal de conexion es removible y puede enchufarse a la placa tras haber llevado a cabo las conexiones eléctricas necesarias.La placa de
expansion provee una entrada y salida auxiliar. Refiérase a la documentacion provista con la placa en referencia a las caracteristicas
eléctricas y método de conexion.

PRECAUCION: La placa de E/S auxiliar esta aislada de la red principal por medio de un ai i “general” (aislami basico
seglin EN 60730-1). Cualquier circuito conectado a este borne adquirira la misma clase de aislamiento respecto de la alimentacion de
red. Por esta razon las conexiones deben hacerse con un tipo de cable que garantice el aislamiento adicional.
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() PUESTA EN FUNCIONAMIENTO:

JATENCION: Cuando se enciende por primera vez no haga funcionar el dispositivo por mucho tiempo sin agua para evitar
recalentamientos del variador! Llene el tubo de aspiracion de la bomba antes de alimentar el sistema.

Una vez hechas todas las conexiones eléctricas y tras revisar que sean correctas, cierre la tapa de la unidad y encienda la misma.
En la primera puesta en funcionamiento se requerira del operario que indique en la siguiente pantalla, la corriente maxima, declarada en la
placa de caracteristicas del motor:

I - . . . Configure el valor nominal indicado en los datos técnicos de la bomba (para las
=L Frrabsio bombas trifasicas hay que identificar el valor correspondiente a la conexién en

- = Do triangulo a 230V); pulse el botén central para confirmar y configurar la presién
Ej .l |:||"'IF" St BHE méxima de funcionamiento (Pmax). Después de configurar la presion. pulse de nuevo

el botén central para salir del
menu de configuracion.

La unidad Sirio se encuentra ahora en stand-by; desde esta condicién (bomba detenida) es posible configurar todos los parametros (véase

parrafo “programacion”) antes de poner en funcionamiento el sistema.

Para arrancar la bomba es suficiente presionar la tecla central “on-off”: Sirio sale del modo stand-by y el motor comienza a girar.

Si la bomba no funciona o vibra de manera inusual, controle la conexién correcta de la bomba y del capacitor correspondiente en el caso de

electrobombas monofésicas. Para electrobombas trifésicas corrobore también que el sentido de rotacion sea el correcto.

Para facilitar el llenado de la electrobomba, es posible mantener presionado el boton “+” en la pantalla principal, a fin de forzar la bomba
ara que gire a las revoluciones méximas y sin que se active la proteccién para el funcionamiento en seco.

Tras haber configurado todos los datos dentro del aparato, indiquelos en el formulario que se encuentra al final de este manual como

referencia y a fines de la garantia.

PROGRAMACION

v DESCRIPCION DE LAS TECLAS

° Flecha izquierda: desplaza las paginas de los menus hacia atras
° Flecha derecha: desplaza las paginas de los menus hacia adelante

4B, On-Off/Reset: conmuta el dispositivo del modo stand-by al modo de funcionamiento
y pone a cero la unidad en caso de alarmas o errores.

Tecla “+”: aumenta el valor del parametro actualmente visualizado en el display, permite el funcionamiento
forzado a la velocidad maxima sin que se active la proteccién por funcionamiento en seco.

° Tecla “-”: disminuye el valor del parametro actualmente visualizado en el display.
v ESTRUCTURA DEL MENU PRINCIPAL

El men0 principal muestra los valores operativos del sistema: presion, corriente, frecuencia del motor, tensién de entrada, corriente de salida
del motor y temperatura interna del variador. También, puede elegirse el idioma.

O 16 em <& v= =y |0 1= = @] 1dioma
4iEHz — I= 2.8 || Ta= 3Z/°C |—> ES
@ o ©

ol A
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v DESCRIPCION DE LOS PARAMETROS Y DE LAS PAGINAS DE PANTALLA.

MENU PRINCIPAL:

Estas paginas estan accesibles cuando el equipo esta encendido.

Pantalla principal: Cuando Sirio estd funcionando normalmente, en la primera linea se visualiza la presion
instantanea medida por el sistema; en la segunda linea la frecuencia actual del motor. Desde aqui es posible
comenzar a hojear los distintos menus mediante las flechas, o colocar el sistema en “Stand-by” presionando la
tecla central “on-off”.

Cuando Sirio esta en stand-by la bomba no arranca aunque la presion descienda por debajo del valor de “Pmin™
configurado. Para salir de stand-by pulse nuevamente la tecla central. Manteniendo apretado el boton “+” la
bomba alcanza el régimen méximo de rotacion y se ignora la proteccion para el funcionamiento en seco (utilice
esta funcién para llenar la bomba al encenderla por primera vez).

Pantalla de tensién y corriente: en esta pagina del mend se puede ver la tension de entrada al variador y la
corriente absorbida por el motor. El valor de la corriente de salida al motor puede diferir del valor de la corriente
de entrada ya que el variador modula tanto la frecuencia como la tensién

Pantalla de temperatura: Esta exhibe la temperatura ambiente dentro del variador y el médulo de potencia. Los
valores de dichas temperaturas son tenidos en cuenta por el administrador inteligente de potencia que limita el
valor de la méxima frecuencia del motor cuando los umbrales de pre-alarma son alcanzados.

Idioma: Es posible personalizar el idioma de los mends y de los mensajes de alarma. Pulse las teclas + y — para
modificar el valor del parametro.

PARAMETROS INSTALADOR:

Estos parametros se encuentran en ventanas ocultas y, por lo general, deberian ser modificados Unicamente durante la instalacién. Para
acceder a estas ventanas, coloque el dispositivo en Stand-by y pulse simultineamente, durante 5 segundos, los botones “+” y “-. Cuando
haya entrado al ment oculto, utilice los botones flecha “<<y “>>" para hacer correr las ventanas, y los botones “+” y “- para modificar los
parametros. Para volver a la ventana principal, pulse el botdn central. Algunos parametros podrian no aparecer si no esta habilitada la
funcidén correspondiente.

Pmax: Mediante este parametro es posible configurar el valor de set-point del dispositivo. Este es el valor

Pirabhaio
3.8 BAR

constante de presién que se quiere tener en la instalacion (presion maxima). Durante su funcionamiento, Sirio
regula las revoluciones de la electrobomba a fin de adecuarlas a la demanda efectiva del caudal de salida,
manteniendo asf la presion de la instalacién constante. Si se necesitan configurar valores de Pmax superiores a la
altura de elevacion méaxima de la bomba, la parada del motor al cerrarse los grifos esta4 garantizada si el

interruptor de flujo esta activo, dado que Sirio apaga la bomba cuando el flujo de agua que lo atraviesa desciende

por debajo de valores minimos (alrededor de 2 litros/minuto), indiferentemente de la presion alcanzada por la instalacion.

Fodit . are
H.5 BAR

Presion diferencial de arranque:: Este parametro ajusta la diferencia negativa de presion, comparada con
Pmax, en el arranque de la bomba. Al abrirse cualquier punto de salida, la bomba no arranca hasta que la presién
en la instalaciéon no descienda por debajo del valor de Pmax en, al menos, la diferencia configurada en este
parametro. Una vez que el motor ha arrancado, su régimen de rotacion se regula a fin de conservar el valor de la

entre Pmax y Pmin es 0

presion lo més cercano posible al valor configurado en el parametro Pmax. El diferencial minimo configurable
,3 Bar, siendo el valor recomendado de, al menos, 0,5 Bar.

Presion de funcionamiento en seco: Este parametro sdlo afecta la_operacién con el interruptor por flujo
desactivado. Define el minimo valor de presiéon, debajo del cual, con el motor funcionado a maxima frecuencia,
se dispara la proteccion contra funcionamiento en seco.

Limite de presion: Este parametro ajusta el umbral para la intervencion de la proteccién por sobre-presion.
La proteccion por sobre-presion detiene al variador hasta que el usuario lo reinicia.

Pmax2: Este pardmetro habilita el ingreso del set-point secundario del dispositivo. Cuando el contacto auxiliar (o
la entrada de la placa auxiliar de E/S) fuera cerrado por algin dispositivo exterior, el valor de presion
configurado en Pmax2 se convertird en el nuevo set-point, segtn el cual Sirio regulara las revoluciones de la

electrobomba.
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establecida en el presel
sistema.

Liricizcd

Presion diferencial de detencion: Este pardmetro establece la diferencia de presion, por encima de Pmax, que
provocard una inmediata detencién de la electrobomba. Operando normalmente, al cerrarse las valvulas, la
electrobomba se detiene tras un lapso establecido en el pardmetro “stop delay"(retardo de detencion). En
cualquier condicion, si la presion del sistema sobrepasa el valor de Pmax por una diferencia mayor a la

nte parametro, la electrobomba se detendra inmediatamente a fin de evitar una sobre-presién que podria dafar el

Unidad de medida: seleccione la unidad de medida entre BAR y PSI

Imax: Imax: mediante este parametro es posible configurar la corriente méxima absorbida por la electrobomba
en condiciones normales, a fin de que el motor se detenga ante una absorcién excesiva. La parada se producira
también si la corriente leida durante el funcionamiento fuera inferior a 0,5 A posteriormente a la interrupcion de
la conexidn entre el motor y la unidad Sirio. El tiempo de activacion de la proteccién por la absorcion excesiva es
inversamente proporcional a la magnitud de la sobrecarga, es decir que una ligera sobrecarga implicara tiempos
de activacién mas prolongados, mientras que una sobrecarga intensa provocara una interrupciéon mucho méas

rapida. El pardametro se puede configurar, de 0,5 a 9,7 A, al encenderse el dispositivo, si el pardmetro Imax estuviera configurado en 0,5 A
(configuracion de fabrica), en la pantalla aparecera automaticamente la pagina de configuracion de la corriente maxima y no sera posible
realizar ninguna accion sin haber configurado antes un valor limite de absorcién.

o T I,
[ (WP RN )

-

Direccion de rotacion (s6lo en la version para electrobombas trifasicas): Esta pantalla habilitaal  usuario a
invertir el sentido de rotacion de la electrobomba sin modificar el cableado eléctrico del motor. Para modificar el
sentido de rotacién del motor, use las teclas "+" y "-"; la direccion indicada por la flecha es puramente ilustrativa
y no refleja el sentido real de giro del motor, que debe ser verificado por el instalador.

PARAMETROS AVANZADOS:

Estos son accesibles s6lo para personal técnico de servicio. Para obtener acceso a estos parametros, es necesario contactar al distribuidor,
algun centro de servicio técnico o al fabricante.
La siguiente tabla lista los parametros avanzados como referencia cuando se requiera asistencia técnica.

REF. PARAMETRO

DESCRIPCION

1.2 Frecuencia minima Frecuencia minima de arranque del motor
13 Frecuencia de parada Frecuencia de parada del motor
14 Frecuencia nominal motor Frecuencia nominal méxima del motor
1.5 Frecuencia de conmutacion Frecuencia de conmutacién PWM
16 Correccion de frecuencia Correccion de la frecuencia maxima
17 Arranque suave Activacion o desactivacion del arranque suave
20 ﬁcyivacién del interruptor de | Activacion o desactivacion del interruptor de flujo
ujo
2.1 Origen mando Fuente de accionamiento manual o automatico
2.2 Funcién contacto auxiliar Seleccién de la funcién del contacto auxiliar
2.3 Funci6n de entrada tarjeta E/S Funcidn de contacto de entrada en la tarjeta auxiliar E/S
24 Funcién de salida tarjeta E/S Funcién de contacto de salida en la tarjeta auxiliar E/S
25 Retardo de parada Retardo en el apagado al cerrar los puntos de salida
2.6 Intervalo auto reset Intervalo de tiempo entre las tentativas de auto reset
2.7 N° test auto reset Nimero de tentativas de auto reset
2.8 Reset automético total Habilitacion reset global en todas las alarmas
3.0 Calibracién de presion 0.0 Bar Para llevar a cabo la calibracion del sensor de presién a 0 Bar
3.1 Calibracion de presion 5.0 Bar Para llevar a cabo la calibracion del sensor de presion a 5 Bar
3.2 Calibracién sensor flujo Para llevar a cabo la calibracién del sensor de flujo
3.3 Test presion Sefal de prueba de la presion instantanea
3.4 Test sensor de flujo Sefial de prueba del interruptor por flujo
35 Version Software Version del software
3.6 Tiempo de encendido Cronémetro del tiempo de alimentacion del variador
3.7 Tiempo electrobomba Cronémetro del tiempo de funcionamiento de la electrobomba
3.8 Ultimo error Registro de ultimo error ocurrido
3.9 Arranques Contador de la cantidad de arranques de la electrobomba
4.0 Vboost Aumento de tension a 0Hz
4.1 Funcionamiento en seco Retardo en la activacidn de la proteccidn por funcionamiento en seco
42 Proteccion por cantidad méxima | Activa o desactiva el control de cantidad de arranques por hora (Comprobacién de fugas)
de arranques por hora
4.3 Proteccidn antibloqueo Detiene la bomba tras 24h de inactividad
4.4 Tiempo muerto PWM Configuracién del tiempo muerto del Modulador de Ancho de Pulso (PWM)
45 Ki Constante integrativa del controlador PID
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4.6 Kp Constante proporcional del controlador PID

4.7 Boost time Aumento del tiempo a méxima frecuencia con arranque suave deshabilitado
5.0 Ta max Méxima temperatura ambiente

5.1 Tm max Maxima temperatura del médulo de semiconductores

5.2 indice de reduccién Ta indice de reduccién de frecuencia segdn temperatura ambiente

5.3 indice de reduccién Tm indice de reduccién de frecuencia segdn temperatura del médulo

5.6 Tension minima Valor minimo de la tensién de alimentacién

5.7 Tension maxima Valor maximo de la tension de alimentacion

5.9 Variable de depuracién Seleccidn de la Variable de depuracién para la exhibicién de valores de proceso
v ALARMAS

En el caso de anomalias del sistema o errores de funcionamiento, una de las siguientes ventanas se exhibiran en la pantalla del Sirio. Cada
error posee un coédigo con la letra "E" seguida de un nimero de 0 a 13. EI nimero que aparece entre paréntesis representa la cantidad de
recurrencias de dicho error. Para restablecer este contador, tras haber resuelto la causa,normalmente es suficiente con pulsar la tecla central
“reset" o interrumpir el suministro de energia eléctrica por unos pocos segundos.

E@ @l

Te.alta
| ot § r Tt
C ENl

[T Sy
L Lre

EO - Baja tension: indica que la tensién de alimentacién es muy baja- Verifique el valor de la tension de
entrada.

E1 - Alta tension: indica que la tensién de alimentacién es muy alta- Verifique el valor de la tensién de entrada.

E2-Cortocircuito: Este mensaje aparece en la pantalla cuando se detecta un cortocircuito en la salida del
variador. Esto puede suceder por una conexién incorrecta del motor eléctrico, dafios en el aislamiento eléctrico
de los cables que conectan la electro bomba al dispositivo, o por una falla en el motor eléctrico de la bomba.
Cuando aparece este error es necesario que personal especializado controle lo antes posible la instalacién
eléctrica. El error se puede eliminar sélo cortando la fuente de alimentacion eléctrica del equipo y solucionando

los motivos del desperfecto. Si se intentara reiniciar el variador ante la presencia de un cortocircuito a la salida, se podrian producir graves
darios en el equipo y ser muy peligroso para el usuario.

EZ [ @
Mz, =z=co
Ed [ @)
Tame, amb
ES [ @)
Tare , moed

L P N
S =iear

E3-Funcionamiento en seco: Este mensaje aparece cuando el sistema se detiene por falta de agua en la toma de
la bomba. Si se ha activado la funcién de reinicio automatico, Sirio hara varios reintentos para verificar una
nueva disponibilidad de agua. Para eliminar la condicion de error, pulse la tecla central “reset”.

E4- Temperatura ambiente: El error aparece si se excede la méaxima temperatura ambiente dentro del variador.
Verifique las condiciones de funcionamiento del mismo.

E5-Temperatura del médulo: El error aparece si se excede la maxima temperatura dentro del médulo de
semiconductores. Verifique las condiciones de funcionamiento del variador, en particular la temperatura del agua
y la corriente absorbida por la electrobomba.

E6-Sobrecarga: esta alarma aparece cuando la absorcién de la electro bomba supera el valor de corriente
méxima configurado en el valor Imax; esto podria darse tras un funcionamiento muy intensivo de la
electrobomba, por arranques continuos con intervalos de tiempo muy cortos, por problemas en los bobinados del
motor, o por problemas de conexién eléctrica entre el motor y Sirio . Si esta alarma se activara con frecuencia

haga controlar la instalacién por el técnico instalador.

ES i @i
S ert

ES 1 @i
Fres.lim

Eidgl @l
Ert.ext

E8-Error serie: esta alarma podria aparecer ante un error interno en la comunicacion serie en Sirio. Contacte al
servicio técnico

E9-Limite de presion: esta alarma surge si el valor de presion supera al umbral maximo de presion establecido
para el sistema. Si el error apareciera repetidamente, verifique el valor configurado en el parametro “P. limite”.
También verifique otras condiciones que pudieran haber provocado una sobre-presién (por ejemplo, un
congelamiento parcial del fluido).

E10- Error externo: esta alarma se exhibird si, tras haber configurado la funcién de error para la placa E/S
auxiliar, el contacto de entrada de esta placa se cierra.
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E] 1|. E” El1l-Cantidad maxima de arranques por hora: este error aparece si la cantidad méaxima admisible de
: arranques por hora fuera superada. Compruebe que el sistema no presente ninguna fuga. Verifique la precarga de

At~ Hiviae: cualquier tanque instalado.

E1z2( @A)l E12- Error 12V: se detecté una anomalia en el circuito interno de alimentacién de bajo voltaje. Haga revisar el
- dispositivo por el fabricante.
Ert. 121
E130 Bl E13- Error Sensor de presion: el sensor de presion ha detectado un valor incorrecto. Haga revisar el dispositivo
SE"I"I‘:' — por el fabricante.
= ) A=) .

? POSIBLES FALLAS DE MALFUNCIONAMIENTO:

v Abriendo uno de los grifos o bocas de salida del sistema, la bomba no arranca, o arranca con una demora de algunos segundos

El valor de la presion diferencial de arranque configurado es muy elevado o se ha montado una valvula de retencién después del dispositivo.
Trate de disminuir el valor de la presién diferencial de arranque Pdif y elimine cualquier posible valvula después de Sirio. Compruebe el
correcto estado operativo de los conectores externos

v Al cerrar los grifos o bocas de salida la bomba se detiene pero arranca de nuevo a los pocos segundos, sin que haya pérdidas en la
instalacion

El valor de la presion diferencial de arranque configurado es muy bajo, increméntelo.

v La electrobomba se enciende y apaga continuamente

La instalacion tiene pérdidas. Compruebe las conexiones hidraulicas. Controle mediante la pantalla las caidas de presién cuando los grifos
estén cerrados. Verifique que no haya suciedad en la valvula de retencién de Sirio que podria impedir el cierre y limpiela, si fuera necesario,
con un chorro de aire comprimido.

v El dispositivo sefiala a menudo una condicién de funcionamiento en seco

Durante los periodos de inactividad del sistema, la cafieria de la toma de la bomba se vacia, impidiendo su cebado en el arranque siguiente.
Controle la hermeticidad de la valvula de pié, en su caso.

v El dispositivo sefiala a menudo ‘alta o baja tension*

La tension de alimentacion podria no responder a las exigencias de las especificaciones del aparato; hagalo revisar por personal calificado.

v El dispositivo se recalienta e interviene la proteccién por sobre-temperatura.

El variador no puede intercambiar el calor con el agua que atraviesa el dispositivo, o bien la temperatura del fluido bombeado es muy alta;
controle la presencia de cuerpos extrafios que blogueen el paso del agua y haga controlar, si fuera necesario, el dispositivo por el fabricante.

v Con flujos de agua muy bajos la electrobomba tiene un funcionamiento irregular

El flujo tiene valores muy bajos y, no pudiendo ser medido por el dispositivo, provoca la parada de la electrobomba. Instale un pequefio
depdsito de expansion (1-2 litros) para que el sistema sea mas flexible y asf reducir la cantidad de arranques.

v La electrobomba no se detiene

La instalacion tiene pérdidas consistentes o la valvula de retencién del aparato se ha blogueado a causa de la suciedad; mueva la valvula de
retencion con el dedo y compruebe que el muelle pueda garantizar el cierre.

El sensor que detecta la posicion de la valvula se ha averiado, haga revisar el aparato al fabricante.

v La electrobomba gira al régimen maximo pero con bajos rendimientos

La conexion de la electrobomba o la del capacitor es incorrecta; controle el cableado eléctrico.

La electrobomba gira en el sentido inverso; compruebe el sentido de rotacién configurado (Sélo modelos trifasicos)
La bomba esta averiada o hay cuerpos extrafios que obstruyen el paso del agua.
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v Cuando la instalacién demanda mucha agua la presion baja

Esta es una condicién normal debida al hecho de que el dispositivo no es capaz de forzar la electrobomba més alla de su curva de potencia
maxima; como consecuencia, superado un cierto caudal, la presién no es compensada puesto que la bomba ya esta girando al maximo de las
revoluciones permitidas. En estos casos es oportuno instalar una bomba de prestaciones superiores.

% MANTENIMIENTO

Sirio ha sido disefiado para reducir al minimo el mantenimiento. Es indispensable respetar las siguientes indicaciones para asegurar por
mucho tiempo el funcionamiento correcto del dispositivo:

- Evite que el dispositivo alcance temperaturas inferiores a 3° C; si esto no fuera posible, aseglrese de que no quede agua en su interior
porque, al congelarse, podria averiar el cuerpo de plastico del dispositivo.

- Si la bomba incorpora un filtro de aspiracion, revise periédicamente que esté limpio.

- Asegurese siempre de que la tapa esté bien cerrada y los conductos de canalizacion de cables perfectamente sellados para evitar filtraciones
de agua desde afuera.

- Desconecte la tension de alimentacién y vacie la instalacion cuando el sistema queda inactivo por un periodo prolongado.

- No fuerce el funcionamiento de la electrobomba cuando no hay agua en la toma de entrada, de esta manera se podrian averiar tanto la
electrobomba como el Sirio;

- antes de usar el dispositivo con otros liquidos diferentes del agua, contacte con el fabricante.

- no realice ninguna operacién con el dispositivo abierto

- antes de quitar la tapa del dispositivo, espere 3 minutos al desconectar la alimentacién para que los condensadores se descarguen.

ATENCION: El dispositivo no contiene ningiin componente que pueda ser reparado o sustituido por el usuario final. Se aconseja no
quitar la tapa de proteccion de la tarjeta electrénica a fin de no provocar la caducidad de la garantia!

Fecha de [ R Sello del
instalacion Instalador

Marca/modelo
electro-bomba

N° de serie de
Sirio
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INSTALACION: instale cada unidad Sirio en la tuberfa de mando de presion de la
electrobomba correspondiente. Conecte la boca de salida de cada variador al colector
de impulsidn, sin interponer ninguna vélvula de retencién. Conecte las tomas de las
electrobombas al colector comln de aspiracion, incorporando una valvula de
retencion por cada electrobomba, para evitar que se vacie cuando es detenida. Sirio
puede ser montado tanto en posicién vertical como horizontal.

MORSETTIERA DI
COLLEGAMENTO
CONNECTION TERMINAL

CONEXION: la conexi6n entre ambas unidades Sirio se lleva a cabo con un cable sin
blindaje 4x0,5 mm de acuerdo con el esquema de al lado. La longitud maxima del
cable es de 100 cm incluidas las partes peladas.

Hay disponible un cable de conexidon pre-ensamblado con terminales y numeracion
de los cables (céd. SR-CBL4X05-100). En caso de no conectar ningiin cable, el
dispositivo funciona de manera auténoma.

BORNIER DE
RACCORDEMENT

FUNCION MASTER: cuando el dispositivo opera

como MASTER, éste es sensible a las variaciones de 1.4 BFF
presion en la instalacion, por lo que es capaz de arrancar
y detener la electrobomba y modular sus revoluciones [ 4E|H2:]

segln la demanda de agua de la instalacion.

FUNCION SLAVE: cuando el dispositivo opera como

1 SLAVE aparecen 2 letras S en la linea inferior de la

2 pantalla; en esta condicién, si la bomba estd 1- El EFR
3 funcionando, la cantidad de revoluciones se mantiene - .
4 constante, mientras que si la bomba estd detenida, se -~ 4EIH25

impide el arranque incluso si se abren los grifos.

FUNCIONAMIENTO: al encenderse, el primer dispositivo que consigue imponerse sobre el otro, adquiere la funcion “MASTER” y el otro
se convierte en “SLAVE”. Al abrirse las bocas de salida el dispositivo “MASTER” arranca la bomba vy, al llegar al régimen de rotacién
maximo y con la presion de la instalacion inferior al valor configurado de Pmin, cede el control al segundo variador que se convertira en el
nuevo “MASTER”, mientras que el primero se coloca en “SLAVE” y su régimen de rotacion queda fijo. Con el cierre gradual de bocas de
salida, el segundo dispositivo detiene la bomba y cede nuevamente el control de la instalacién al primer variador, este Ultimo detendra su
electrobomba en el momento en que la demanda de agua se pone en cero tras el cierre de todas las bocas de salida. Tras la parada, la funcién
“MASTER” se cede al otro dispositivo a fin de que se alterne continuamente la bomba que arranca primero. En el caso de averia o error de
uno de los dos variadores, el otro adquiere automaticamente la funcion “MASTER” y comienza a funcionar de modo auténomo. Para activar
la funcién de conmutacién no es necesario configurar ninglin parametro dentro del mend, puesto que Sirio detecta automaticamente la
presencia de un dispositivo secundario a través de la conexion eléctrica.

Los valores programados de Pmax v Pdif deben ser iguales para ambos dispositivos.

SIRIO X4

Es posible conectar hasta 4 unidades Sirio a través del médulo de interfaz “Sirio X4" . En este caso, los cables de comunicacion no van
conectados directamente entre 2 variadores, sino que se conectan todos al médulo de interfaz y éste los habilita secuencialmente.

MODULO DE PROTECCION
A fin de evitar dafios al variador esté disponible un médulo de proteccion que puede instalarse en la linea de alimentacion. Esto desconectara

automaticamente la unidad de la red eléctrica si hubiera anomalias en la alimentacién. Contacte un distribuidor autorizado para mas
informacién.
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&BHI/IMAHI/IE!

Ilepen Ha4aaOM yCTaHOBKM HIIM 3aIlyCKOM yCTPOMCTBA BHUMATEIBHO IIPOYTHTE JAHHOE PYKOBOJCTBO.

FﬂpaHTﬂﬁ 2 roja OT JaTel NpOAaXH; B Ciaydac BO3BpaTta yCTpOﬁCTBO JI0JZKHO KOMIUICKTOBATbLCA JTaHHBIM PYKOBOJCTBOM, Ha HOCHCHHCFI
CTPaHUIE KOTOPOTO YKa3bIBACTCA JAaTa YCTAHOBKH M 33/IaHHBIC IIPH YCTAHOBKE MAPAMETPBI, 4 TAKKE TCXHHUYCCKHE XapaKTCPUCTHKH Hacoca.
TapaHTHIHBIMH HE CUMTAIOTCA CJEMYIOIIME CIIydJadm: MMEIOTCS BHEIIHHE TOBPEX/ICHHUS; YCTPOMCTBO pa3o0paHO WM TNOBPEKICHO B
pes3ynbTaTe HEeNpaBHIBHONW OSKCIUIyaTallM¥ W/MIM HENMpaBHIBHOM YCTAaHOBKHM; YCTPOMCTBO HCIOJIB30BANOCh HE II0 HA3HAYEHHIO,
TIpeAyCMOTPEHHOMY MPOU3BOAUTEIIEM; yCTpDﬁCTEO YCTaHOBJICHO B HECOOTBECTCTBYIOIIHUX YCIOBUAX (JK[)y)Kal‘OU.‘eﬁ Cpeabl UK MOAKIIOYCHO
K HECTaHﬂapTHOﬁ f)ﬂeKTquECKOﬁ CuUCTEME.

TIpon3BoUTENh HE HECET OTBETCTBEHHOCTH 3a JI000# BpeJI, MPUYMHEHHBIH JIFOIAM 1/ MIIM HMYIIECTBY, €CIIH B CHCTEME He OblI yCTaHOBIICH
s depeHIHaNbHbII BRIKITIOYaTelb; HIH YCTAaHOBKA IPOU3BOIMIACH HEKBAIM(DUIIMPOBAHHBIM CIICIIHATNCTOM.

yCTﬂHDBKa u 06Cﬂy)l(l/IBaHlfl€ JAaHHOTO ychoﬁcTBa JOJKHA MPOU3BOAUTHCSA TOJIBKO CIICHHATIU3HPOBAHHBIM K KB(’U’IH¢HHHPOBHHHHM
TIEPCOHAIOM.

TIpu r06oii paboTe ¢ ycTpoiicTBOM, KOTOpasi TpeGyeT IEeMOHTa)a KPBIIIKH, HEOOX0IMMO OTKIIIOYATh SIEKTPOIUTAHHE.

HE cymecTByeT NpPHYMHBI, MO KOTOPOil TpeOyeTcs BBIHAMATh ILIATy M3 ycTpoiicTBa. EciM OHa Bce-TakHM M3BIEKAeTCs, HEOOXOIMMO
IIOMHHUTB, YTO Ha HEKOTOPBIX 4YaCTAX COXPAHACTCA fiﬂEKTpl/l‘lCCKHﬁ 3apsa €lI€ HECKOJIBKO MHHYT MOCIE TOro, Kak yCTp(JﬁCTB(J ObLIO
OTCOCHMHEHO OT CETH.

TIpoH3BOJMTEIb HE HECET OTBETCTBEHHOCTH 3a JIFOOON Bpei, MPUYMHEHHBINA JIOIAM M/ MIIM MMYIIECTBY, HPOM3OMIENIMH B pe3ylbTaTe
HeNpaBHIIbHOM PabOTHI JIIOGOr0 BHEIIHEro YCTPOiicTBa G€30IIaCHOCTH; HCKIIIOYEHHE COCTaBISeT BO3MEIIEHHE 3a caMo ycTpoiictBo Sirio,
€CJIM HC 3aKOHYHUIICA I'apaHTHﬁHLIﬁ CpOK.

Jlannoe o6opyoBanue npousseaeHo ¢ cobmoaennem aupektnssl ROHS 2002/95/EC. 3nauok «riepedepKHyTbIi MYCOPHBIH KOHTCHHEP»
03HAYACT, YTO, B LEJSX 3ALINTHI OKPY/KAIOLICH CPeibl, 000PYI0BAHUE 10 OKOHYAHUIO CPOKA CIIy’KOBI HEJIb3s1 BHIOPACKIBATH BMECTE C
OCTaJIbHBIM MYCOPOM. YCTPOHCTBO M YITaKOBKA JIOJKHBI YTHIIH3HPOBATBCS B COOTBETCTBHH C MOJIOKEHHUAMH MECTHOTO 3aKOHO/IATeIbCTBA.

|IT|EN|F|DE|EPT|GR|CZ|SK|NL|RO|




< OBIIUN BU/I-I'’AGAPUTHBIE PA3MEPbBI-
NAEHTUOUKALIA

cepratireah N°

G 1™ 14

© 1" 14

OIIMCAHUE

Sirio — s10 DIEKTPOHHOC yCTpOﬁCTBO, KOHTPOJIMPYIOIICE BKJIFOYCHHE M BBIKIIFOYCHHE Hacoca. PaGota npuﬁopa OCHOBaHa Ha TCXHOJIOTHH

HMHBEPTOpA.
bnaroxaps ucnonb3oBaHnio 0co00i TEXHOIOTHH JJAHHOE YCTPOHCTBO MOXeT perynuposarh yactoTy (I'l) Toka Ha BXoje ABMraTelis Hacoca U
H3MEHATH CKOPOCTb B Baja, B OCTH OT NOTPEOHOCTH BOJIbI B CHCTEME.

TakxnuM 06pa3oM, BelTHMYHHA JaBICHHS, KOTOPAsk JOCTUTAET TOUKM MOTPEOICHHMS, MOCTOSIHHA, @ MAKCHMaITbHasi MOIHOCTh JIBUTATEIsl BCET/Ia
TPOTIOPIMOHATBHA AKTYaTbHBIM TPEOOBAHHAM CHCTEMBI, B PE3y/IbTaTe MOJTyYaeTCs 3HAYMTEIILHOE IHEProcOepeKeH e,
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TEXHUYECKHWE JAHHBIE

SIRIO SIRIO ENTRY SIRIO ENTRY
XP
Tutaxue cetn MoHo(azHoe, 230B nepem. Toka+10% - 50/60T 1t
BeixonHoe HanpspkeHHE 3x230 B 1x230 B
MakcumanbHas MOIIHOCTE 2.2 xBr-3.0n.c. 1.5 kBt - 2.0 n.c. 1.8 kBt - 2.4 n.c.
JIBHTATEIIst
MakcumanbHast cHila Toka Ha a3y 9.7A 105A 14 A
JIBHTATEIIs: (cpemnexBazp. (cpenHeKBap. (cpemnexBazp.
3HAYCHHE) 3HAYEHNE ) 3HAYECHHE)

MakcumanbHas cujia TOKa: 16 A @230B 12 A @230B 16 A @230B
MakcumansHo JIOIYCTHMOE 800 «Ila (8 6ap)
JIaBJICHHE
MakcumaibHas 150 si/mun — 9v3/a — 9000 n1/y
MPOM3BOUTENEHOCTD
(TeoperHyecKas)
JlnanasoH HACTPOWKH 3aJaHHOTO 0.5+8 6ap
3HAYCHHUS
JlnanasoH peryJInpoBKH [TyCKOBOTO 0,2+7.7 Gap
JIaBIICHHS
['mapaBianuecKoe coeIMHEHHE 1”4 mana-nana (NPT no 3akasy)
Knace 3ammst 1P X5
Bec 1.6 kr
TaGapuTtHble pa3Mepbl 254x147x143 mm
Tun nepexnodeHus 1.Y (B coorsercreuu ¢ EN 60730-1)
Pabouast Temmeparypa ot +0° C 10 ot +0° C 0 +45° C
OKpYKaIOLIeH CpeJibl +35°C
Temmeparypa )HIKOCTH Ot +5°C no +35°C
© CBOUCTBA YCTPOUCTBA
v TTocrosiHHOE aBlieHHe Grarojapsi peryIMpoBaHHIO CKOPOCTH 000POTOB Bajia JIBUraTells Hacoca
v DHeprocGepexeHHe H3-3a MEHBLIEr0 MOTPEOIICH S HACOCOM JIEKTPOIHEPIHI
v [lnaBHOE BKJIIOUEHHE 1 BBIKJIIOYEHHE HACOCA, YTO YMEHBLIAET ONACHOCTh THAPOYAapa
v/ 3ammmTa OT «CyXOr0 X0/1a», BO3HHKAIOIIETO IPH HEIOCTATOYHOM KOJIHYECTBE BOJIBI HA BCACBIBAHHH
v

ABTOMATHYECKHI [EPE3aIyCcK B ClIy4yae BOSHUKHOBEHHUS «CYXOT'O X0/1a», C aBTOHOMHBIM PEXKHMOM BOCCTAHOBJICHHS PabOTHI
ycTpoiictBa nocie c60s, €ci B CHCTEME MOSBIIACTCS BOJa

v 3(1)(1)CKT"BHHﬁ KOHTPOJIb Ha/l TCPMETHYHOCTHIO CHCTEMBI, YTO MPEIAOXPAHACT HACOC B CJIY4ac MOBTOPAIOIUINXCA TEPE3AITyCKOB.

v CDyHKHHH 3alUTHI OT 3aKJIIMHUBAHUSA

v WuremnekryanbHas GpyHKIMS BHIKIIOYEHHs PUOOpa pH Meperpyskax 1o ToKy, 4To IPOoUIeBAET CPOK CIIYKObI HHBEPTOPA

v' HudpoBoii HHAMKATOD [ABIEHHUs, TOKA, HAIPSUKEHUS U YACTOThI

v Caeroanoss! n nH(OpPMAIWs Ha Tab1o cOOGIIAKT 0 paGoTe YCTPOHCTBA, a TaK Ke 0 BO3HUKHOBEHHH KaKoii-1n60 ommGKy.

v BcenoMorarenbHble KOHTAKThI JUIS. TUCTAaHIITMOHHOTO YIPABJICHUSA, MApHOTO COCIHHCHUS yCTpOﬁCTB WA HBOﬁHOﬁ TOYKH HaCTpOﬁKH
YCTaHOBJICHHOI'O 3HAYECHMS.

v Ilnara BBO#a-BbIBO/A IS JOMIOJIHUTEILHOTO BBOJIA U BBIBOJA (T10 3aKa3y)

v BO3MOXHOCTb IIABHOTO TyCKa IBUraTe sl 97EKTPOHACOCA

v B03MOXHOCTH COCIMHATH HECKOJIBKO yCTpOﬁCTB B COCTABE MOJAKA4YMBAKOIIHUX CTaHIIVIﬁ (OT JIBYX J10 Y€TBIpEX e}'[VlHVlI[)

v

Bo3smoxkHOCTh pa60n>1 Kak ¢ JaTYUKOM I10TOKA, TaK U 6e3 Hero (CCJ’IK BOJIa B CUCTEME HE OYE€Hb YHUCTas WUJIM C BLICOKHUM COJIEPKAHUEM
JKenesa)

3AIUTHBIE ®YHKIIMU YCTPONCTBA

@

3amuTa 0T CyXoro Xo/a

3all[VITa oT “36LITO‘{HOI‘0 JIABJICHUS

33].'."/]T3 OT NOHWKEHHOI'0 HAIPSHKCHUS HA JIMHUH

33].'."/]T3 OT MOBBIIICHHOIO HAMNPSKECHUS HA JIMHUH

3amura 0T KOPOTKOTO 3aMbIKAHUS

AMIIEpOMETPHYECKHI KOHTPOJIb BBIXO/IHOTO HANPSKEHUs JIBUraTells Hacoca

3awmmTa OT BHYTPEHHErO Neperpesa B MHBepTope (10 TeMreparype OKpyKarouiel cpejsl wim temueparype moayis IGBT)
3amuTa OT Cephe3HbIX HAPYLICHNH FePMETUYHOCTH, JUIsl KOTOPBIX XapaKTEPHBI YACTHIC IIEPE3ANYCKN HACOCA

AN N N N NN N
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® DJIEKTPOMAI'HUTHASI COBMECTUMOCTD (OMC)

HpOlIyKllHﬂ TipomuIa UCIBITaAHUSA COrJIACHO CTAHAApPTOB, YKa3aHHBIX B JICKJIapallid COOTBETCTBUS HOpMaTHBaM EC. Tectsl TIPOBOJIHJTHCH B
CTaHJIApTHBIX YCIOBHUAX 3KCILIyaTaluu. Tem He MeHee, TIOJIYYEHHBIC PE3YJIbTaThl CBUACTCIBCTBYIOT O KPUTHYECKOM BapbMPOBAHWH YPOBHS
nomex IMC, KOTOpbIE MOTYT HMETh MECTO, €CITH MEHSIETCs JUIMHA Kaberneil, UX pacrosoKeHue, THII HCMOJIb3yeMOoro ABuratens u T.1. Ecin
ciydaiotcst cbou B paboTe MPOUMX YCTPOHCTB, 0OpaTHTECh K IPOM3BOAMTEINIO JUIS TIOMCKA JONOIHUTEIbHBIX PEIICHHIT, KOTOPBIE CMOTYT
YMEHBUIHUTH JIEKTPOMArHUTHBIC IOMEXH.

% YCTAHOBKA

¢ TUJIPABJIMYECKUE COEJIUHEHMUS:

VerpoiicTBo Sirio 1omkHO GBITh YCTAHOBJICHO HA HAIOPHOH MarMCTpaad Hacoca. Bo3MOXKHA Kak BEpTHKAIbHAS, TAK W TOPH3OHTAIbHAS
ycTanoBka. Hanpasnel—me NOTOKA A0JDKHO COBMAAATh C HANIPABJIICHUEM CTPEJIKH, VBO6|’)H)KCHHO]7[ Ha Kopmyce ychoﬁcTBa. PaCanﬂCHEHHE K
TOYKaM BO,E(OHOTPCGHCHH;I JOJDKHO NIPOUCXOAUTH YK€ IMOCIE ychoﬁcTBa.

Boza, monagaromast B Sirio, He JOJDKHA HMETb HUKAKHX TBEPIBIX BKIIOYCHHIT /UM HHBIX CyOCTaHIIHIT, KOTOPBIC MOTYT 3aCOPUTH 0OPATHBIH
KIIalaH, BCTPOGHHBIH B yCTpoicTBO. UTOOBI 3TOTO HE TPOM30ILIO, PEKOMEH/YETCsl yCTaHABIMBAThH CHELHANbHbIe (HIBTPhI HA HATIOPHOH
MarucTpalim Hacoca. Korna HEBO3MOJKHO rapaHTHPOBATE HACATIBHYIO YHCTOTY nepeKatuaeMoﬁ KHUIAKOCTH, MOKHO OTKIIIOYHUTH ECTpGeHHbIﬁ
JIaTYHK MOTOKA (CM. CTP)

JUist orpaHMYeHHs KOJIMYECTBA IEPE3alyCKOB, BBI3BAHHBIX HE3HAYNTENBHBIMH HAPYIICHHSAMH TE€PMETHYHOCTH  (XapakTepHO Ul
GONBLIMHCTBA CHCTEM), YCTaHOBHTE mocie Sirio HeGonpmoi ruapoakkymynstop (1-2 nurpa). JlaBineHne B 6ake JOKHO COOTBETCTBOBATH
3alaHHBIM HaCTpOfIKaM ychoﬁcTBa,

3T0 TaK K€ TMOMOXKET rapaHTHpPOBaTh IUIABHYIO pﬂﬁOTy B CHUCTEMax C 60J’ILLLIHM HOTpEGﬂEHHEM BOJIBI (HanpnMep: TIOCYIOMOCYHBIC
MAaIlIHMHbI, CHCTEMA CIIHBA B TyaICTHBIX KOMHATaX H T.11.)

Hu B KoeM ciTydae HeNlb3s yCTaHABJIMBATh OOPATHbII KiTanaH Mex 1y Siri0 1 HacOCOM MM MeXKILy YCTPOICTBOM U HCTOYHHKOM MOTPEONICHH S,
TaK KaK 5TO NPHUBOAUT K HAPYIICHUAM B paﬁoTe CHUCTEMBI.

Ecnu yCTpOﬁCTBO HCTMONB3YCTCA € MOTPYKHBIMH HACOCAMH, TO MOJKHO YCTAHOBHUTh OﬁpaTHLIﬁ KJIamnaH nepea HHBEPTOPOM, IPH YCIIOBUH, YTO
Ky1anaH OyeT HaXOIUThCs KaK MUHMMYM B 3 MeTpax OT HHBEpTOpa.

Heobxonumo Tak ke yCTaHOBHTH OOpaTHBIH KianaH Ha Hojaonlylo TpyOy Hacoca ¢ TeM, YTOObI NPEJOTBPATHTh €€ CJIMB, KOIjJa Hacoc
BBIKJIFOYACTCA.

He pekomenjiyercst ycraHaBaMBaTh 000PYI0BaHHE BHYTPH MPEAOXPAHHTEIbHBIX MKa(hOB, 16 MOXKET 00Pa30BATHCS CHIILHBIN KOHICHCAT.

A BHUMAHME: Tpy6onpoBoa HaX0auTes O/ JaBICHHEM JaKe NPH BEIKTIOUYCHHOM HAcOCe, MO3TOMY Mepest JII00bIM BMEIIaTeIbCTBOM B
CHCTEeMY CIIelyeT OTKPBITh BOIOPA300pHbIii KpaH.

N IJNEKTPUYECKUE COEAUHEHUWS:

A BHUMAHHE:

- Bce paboTl 110 IIPOBOJIHBIM COEIMHEHHSM J0JDKHBI OCYIIECTBIISTHCS CHIEHAIN3NPOBAHHBIM IIEPCOHAIIOM «

- HenpaBuuibHOE MOJICC HAacoca MOJKeT IOBJIedb 3a 000l MOBPEXICHHS KaK CAMOTO YCTPOICTBA, TaK M HACOCA.

= HCCOGJ"(HICHHE peKOMeH}]aH"ﬁ, YKa3aHHBIX B PYKOBOJICTBE, MOXKET ITPUYHHUTH CepBeBHBlﬁ BpEI NMpeaAMETaM U /l/l."ﬂ/l HaHECTH MOBPCKACHUA
moziaM. TIpon3BoaMTENb HE HECeT HMKAKOH OTBETCTBEHHOCTH 3a BPEJ, PUYMHEHHBIH JIOMSAM H/WIH MMYIIECTBY, CTABIIMH PE3yIhTaTOM
HECOOII0ICHUS] PEKOMEHIALNIA JaHHOTO PYKOBOJCTBA.

- Ecnu kaGenb muTaHus Win Kabenab Mexay Siri0 M 2JIeKTPOHACOCOM MOBPEK/IECH, TOJIBKO IPOM3BOAMTENb, HA3HAYCHHOE MM JIHLO HIIH
KBaTM(UIIMPOBAHHBIN TEPCOHAN MOXET 3aMEHHTh €rO; BBHITIOJHEHHE JaHHOTO YCIOBHS HEOOXOMMMO UIS NpPENOTBPAIICHHMS OTACHBIX
CHTYalui JUIsl TFO/IeH ¥ MMYIIECTBa.

TToacoemuuute dNEKTpUYECKHE NPOBOJA K COOTBETCTBYIOMNM KiieMMaM. IIpaBHibHbII HOPSAIOK N0ACOSANHEHHS T
BCEX KOMIOHEHTOB JOJDKEH OBITH cTporo cobumojeH. KpemnexHble Tailki JODKHBI OBITh 3aTSHYTHI, YTO [
MPEIOTBPATHT BBIACPTUBAHNE MM CTHOaHHE MPOBOJIOB.

Bxoj k kieMMaM BCHOMOraTelbHbIX KOHTaKTOB B yCTpocTBe 3ariymieH. Ecinm HeoOX0JMMO IOACOeIMHHTH K
YCTPOHCTBY HPOBOJ JMCTAHUMOHHOIO YNPABJIEHHs, TO B BBIKPYYEHHOH IIACTMACCOBOiH raiike BbIIaBJIMBAETCS
OTBEPCTHE JUIs MPOBOJIA.

JlnameTp oTBepCTHSI 15l Ka0eTbHOr0 YIUIOTHEHHUS 0JKEeH OBITh 7 MM.
C kabeJbHBIM YIUIOTHEHHEM HCIOJIB3YHTe M30JHPYIOHIYI0 BTYJIKY, KOTOPasi MOCTABJISIETCS B KOMILIEKTe.
Owna noaxoauT s Kabedeii ceuennem ot 3.5 10 6.5 mm.
Ecny ycTpoHCTBO HCMOJIB3YETCS B OIHON M3 HIKE NIEPEUHCIICHHBIX CHTYaIlHii:
T paTypa nep it sknaKocTH Gosbime 30°C
TemnepaTypa okpy:aromeii cpeasi Beime 35°C,
TO B Ka4ecTBe NUTAIMIEro Kabe/st H Kadesisi HA IBUraTellb HACOCA 10JIKEH MCI0JIb30BAThCS
KabeJb ¢ TeMIepaTypHoii ycToiiunBocThio He Huzke 100°C.
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v COE/JMUHEHUE JIUHUHX

JIMHUSL
3A3EMJIEHUE 230B~ - 50/60 I'n

Verpoiicto umeer oanodasuyio 230 B 50/60 I'y. nuxuio nuranus.
DnekTpuyeckas CHcTeMa, K KOTOpoii Oyzer oKIIoueHo 060pyIoBanye,
JIOJKHA OTBEYATh TPEGOBAHHAM OE30MIACHOCTH H JI0JIKHA OBITH OCHAIIEHA:

- ABTOMATHYECKMM 0CO00 TOYHBIM TEPMOMATHHTHBIM [EPEKIIOYATENEM C BBICOKON
MOIIHOCTHIO BBIKIIOUEHHS, YCTAHOBICHHBIM IO TOKY, HPONOPIHOHAIBHO MOIIHOCTH
Hacoca B cucTeMe (CM.TabJIHILy HIDKE)

- 3a3eMJICHHEM C CyMMapHBIM CONPOTHBICHHEM, COOTBETCTBYIOIMM MECTHBIM CTAaHJApTaM,
o, B TI000M CiTydae, HUKOTa He npesblmaronmm 1000,

Ecnu yctpoiicTBO Mcmonmb3yercst B GacceiiHax, (POHTaHAX HIM CalOBBIX NpYyJAaX, BCErJa CIEIyeT YCTaHAaBIMBATh aBTOMATHYECKHi
Ppa3MBbIKaTeNb THII «A»(aBTOMAT-BBIKJIIOYATEINb) OT TOKOB Ha 3emitio (¢ IVN=30mA).

CMCTEMH, cocTosAmas u3 SiriO M DJICKTpOHAcoca, CYUTACTCA ((@HKCHPOBEHHOﬁ, HEH3MCHHOﬁ)); CIIE10BATC/IbHO, PECKOMCHIYCTCA MAKCHMAIBHO
TIpEIOTBPATHTE cnyqaﬁl—loe OTCOCAUHCHUC ychoﬁcTBa OT CCTH NMUTAHUA, K KOTOpOﬁ OHO 6LIJ'IO HU3HA4YaJIbHO MOAKIKYCHO, H, '“ITOGLI OHO
MOTOM He OBLIO CIIyJaifHO TOJKIIOYEHO K APYrOMY MCTOUHHKY IIUTAaHHs, HE OCHAIIEHHOMY 3aIlUTHBIM YCTPOHCTBOM.

Ecnu y Sirio Her mpoBoJa IUTAaHHA C PO3ETKOM, TO Ui OTCOGAMHEHHS €ro OT CeTH YCTAaHOBHTE pa3MbIKaTeNb. PaccTOsHHE MEXIy
KOHTAKTaMH J0JKHO GLITB HC MCHBIIIC, YCM 3 MM.

MOIIHOCTb HACOCA, TEPMOMATHHUT TIpexne 4eM MPOU3BOIUTH IEKTPUUESCKUE COCAMHEHMS HA IIPOBOJA JTOJDKHBI
YCTAHOBJIEHHOI'O B HAS 3AIIIUTA OBITh YCTAHOBJICHBI 00KHMHBIE KOHTAKTBI, OCTABIAEMBIE B KOMILIEKTE.

CUCTEME(kBT) (A) K 3eneHoii ABYXMOJNIOCHOIH Konoake, 00o3HadeHHON Kak «LINE» (nmuuus),

0.37 (0.5 1.c.) 4 MOJICOEIMHUTE JIBA HJIEKTPOIPOBOJIA OT CETH MUTAHMS, 3aT€M MOJICOETHHHUTE

0.75 (Ln.c.) 6 NPOBOJA 3a3eMJCHHS K OJHOMY U3 BBIBOJOB JBYXIIOJNIOCHOH —KOJIOJKH

1.5 (21.c) 12 3a3eMJICHHSI, HCTIONB3Ys CHICIHATBHBIC KICMMBI-TIPOYIIHHEI, TIOCTABIEMBIC B

2.2 (31.c) 16 xommuiexte. IIpoBoja Ha JaHHOE KPEMICHHE TOJDKHEI OBITH MPEIBAPHTEIHHO

CIIEUHATIUCTOM C IOMOIIBIO CIIEIUAJILHOTO HHCTPYMEHTA.
Jluist HacocoB MOLIHOCTBIO 10 1.1 kBT pekomenoBanHoe cedenne kadenst 1.5 Mm2, a st Hacocos, MotHocTs ot 1.1 kBt 10 2.2 kBr -2 .5
MM2.
Ecnu Kaﬁc]’lb TMATAHUA JJIMHHCC 5 - |0 METpOB, TO, BO VBGC)KaHVIC 3a/ICPIKKH CpaéaTBlBaHMﬂ 3alIMATBl OT MaJACHUSA HAIPSKCHUS B KaGCﬂC
MUTAHUs, OH JIOJDKEH UMETh cedeHue 2.5 MM2,
Tun Ka6cﬂﬂ BBI6"paCTC$I B 3aBUCHUMOCTH OT yCJ'lDBPIﬁ HCII0JIb30BAHUSA (6EJT()BBIC YCJIOBHSA, CYXO€ HIIM BJIA)KHOC TOMCHICHHUEC, BHYTPH
TOMEILCHHS HITH Ha YITHILE).

v COEJUMHEHME C IBUTATEJIEM HACOCA

an)K}Z[C YEM MPOU3BOAUTH JJICKTPUYCCKHE COCTMHCHHUSA Ha MPOBOJA JIOJKHBI 6!:]11: YCTaHOBJICHBI OG)KVIMHLIC KOHTAKTBbI, NMOCTABJIACMBIC B
KOMIUICKTE.

K 3eseHoil ABYX10J10cHOl KoJio/Kke, 06o3na4yenHoi kak «MOTOR» (1Buraress), MOACOEMHHUTE [Ba IEKTPOIPOBO/A THTAHUS ABUTATENs;
3aTEM I10JICOCIMHUTE IIPOBOJ 3a3€MJICHUS K O/THOMY U3 BbIBOJIOB ,ElByXﬂOHIOCHOﬁ KOJIOJIKHM 3a3€MJICHHUS, UCIOJIb3Ysl CIIEUHAIbHBIE KJIEMMbI -
TIPOYIIHWHBI, TTOCTABJIIEMBIC B KOMIUICKTE. l'lpoaona Ha JIaHHOC KPCIUICHUE JIOJIKHBI GBITL TIPEABAPUTEIIBHO 3a4YHIIEHBI CIICIHATIUCTOM C
TIOMOIIBIO CIIEIHAITBHOTO HHCTPYMEHTA.

VYerpoiicTBo 000py0BaHO 3aMIUTOH OT KOPOTKOTO 3aMBIKAHHUSL.

Ecnu nnuna xabenst Mesxy ycTpoicTBOM M HacocoM MeHble 30M, To kabenb Jo/bKeH uMeTh cedenue 1.5 mm?, ecin Goabie 30 M (1 1o 90
M), TO - 2.5 Mm%

Tun Kaﬁeﬂﬂ BBI6"pae’FCSI B 3aBUCHMOCTH OT yCJ'lOBVIﬁ HUCTIOJIb30BAHM S yCTp()ﬁCTBa (6BITOBBIE YCIOBHS, CyXO€ WM BJIAJKHOC MOMECIICHHUE,
BHYTPH IIOMEILLEHHS UM HA YJIHLE).

Ecinu ucnone3yercs ciuiKoM UIMHHBINE KaGens (6oiee 80 M), 10 pekomenmyercs ycranasiausath dV/AT — duistp mist orpannyenus
TIMKOBOTO 3JICKTPHYECKOTO HAMPSIKEHHUS U ITPOJUICHUS CPOKa Cﬂy)[('6l>] JABUTATEIISA, B OCOGBHHOCT“ €ro 06MOTOK,

HeobxomuMo Tak ke ydHTHIBATH CHEIM(HKY MOHTaXa HACOCA, K KOTOPOMY OyIeT MoACOeaMHSThCS mpubop Sirio. Jlannas crenmnka
YKa3bIBACTCSI U3TOTOBUTEIIEM.

- SIRIO ENTRY AND SIRIO ENTRY XP (monoda3subiii Hacoc):

Sirio Entry noacoeaunsiercst K MOHO(Aa3HBIM HACOCaM, YKOMILIEKTOBAHHBIX KOHICHCATOPOM, - nutanue 230 B nepem.Toka.

Tlepen TeM KaK OCYIIECTBIATH NPOBOJHOE COEIMHEHME C YCTPOWCTBOM, KJIEMMbI BHYTPH HAcOCa HEOOXOJMMO HPOBEPHTh, UTOOBI
COCJIMHEHHE ObIJIO IPOM3BE/ICHO TaK, KaK PEKOMEH/IyeT POU3BOIAUTENb HACOCA.

Ha pucyHke, pa3sMeIeHHOM HIKE, II0KA3aH TUIHYHBIA IPUMEp COCANHCHHS:
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3A3EMJIEHUE \

-
NN

JIBUTATETL —[
1X230Iepem.Toxk

- SIRIO (tpexda3subiii Hacoc):

Sirio moacoemuusiercs k TpexdasHpiM HacocaMm ¢ nutanueM 230 B mepem.TOKa., HMEIOLINX COEIMHEHHE OOMOTOK JABHraTens Mo cXeme
«TPeYroJIbHHK».

Korzna yerpoiicTBo menonb3yercs ¢ riiyOMHHBIMM HACOCAMH, TO JIBUTaTelb IOCIEIHEro ClelyeT 3aKashlBaTh y MPOM3BOIUTENS YKe B
BAPHAHTE COCIMHEHNs OOMOTOK JIBUTATEJIS [0 CXEME «TPEYTrOJIbHUKY.

Ilepea TeM Kak OCYIIECTBIATH POBOJHOE COCAMHEHHE C YCTPOHCTBOM, KIEMMbI BHYTPH MOBEPXHOCTHOTO HACOCAa HEOOXOIMMO TPOBEPHUTD,
4TOOBI COCIMHEHNE OBLITO MPOM3BEICHO TaK, KAK MOKA3aHO HA CXEME HIKE:

3A3EMJIEHUE

JBUTI'ATEJIb
3X230 MMepem.Tok

—

v NOJACOEJIUHEHHUE BCIIOMOI'ATEJIBHOI'O KOHTAKTA

BHUMAHME: Pa3bem jisi NOJAK/JIIOUEHHs] 000PYI0BAHMS JMCTAHIHOHHOIO YNPAaBJIECHHsI M30JHPOBAH OT cern mutanus. Tun
M30JISIAN - OCHOBHOI» (6a3oBasi m3oasimusi coraacHo Esponeiicknv Hopmam (EN) 60730-1). Jlio6oe ycTpoiicTBO MJIM KOHTYD,
KOTOpbIe GyIlyT K ITOMY | 'y HYZKI1aI0TCSl B TAKOM K€ YPOBHE 3al[UThI OT CeTH NMHUTAHHS, MOITOMY COeIHHEHHE
JOJIZKHO NPOU3BOAUTLCH KabejeM TaKoro THNA, KDTprlﬁ OBl TapaHTHPOBAJI 10NOJTHHTEJIbHYI0 H30.ISILHIO0.

SiriO cHa0XKeHo CNeUHAIbHBIM  Pa3beMOM ISl  BCIIOMOTaTEJIbHOIO KOHTaKTa, YTO I103BOJISAET
yCTpOﬁCTBy OCYHICCTBIIATE JIOTIOJIHUTCIIBHBIC q)yHKH"M, KOrjga K HEMY MNOJCOCAMHSAKOT BHCIIHCE
060py}'[0BaHVIe, (DyHKIII/IVI BCIIOMOTaTeJIbHOTO KOHTAKTa 3aBHCAT OT HACTPOCK TapaMeTpoB
«BcnomorarensHoro Konrakra», kortopele omucansl B pasgene «l[Iporpammuposanue». Tpu
pabounx pexuMa, COOTBETCTBYIONME (yHKIHHU H CIIOCOObI N0ICOEMHEHHS OITUCAHBI HIDKE.

KOJIOJKA
BCIIOMOTATEJILHOT'O
KOHTAKTA

HACTPOMKA MAPAMETPA = «1» «BCIOMOTATEJIBHOI'O KOHTAKTA» - aBroHOMHast pabora min cmeHa QyHKuMii B
bIX HOJIK: X CTAaHIHUSAX.

Korpma mapamerp «BCIIOMOTI'ATEJIBHOI'O KOHTAKTA» uactpoen Ha «l», Toraa ycrpoiicTBo Siri0 HactpoeHo Ha paboTy, Kak
ABTOHOMHAsI HE3aBHCHMasi CHCTEMa; WIM BO B3aUMOJICHCTBUM C IApTHEPCKUM YCTPOHCTBOM B COCTaBE CABOCHHOH I10JKAYMBAIOLICH
craniuy. PaboTa B c/[BOCHHBIX T0/IKAYMBAIOIINX CTAHIMAX OCYLIECTBIACTCA, €CIIH MCIIONB3YeTCs cornacylomuii kabens. Ecin ycerpoiicTso
HACTPOCHO Ha HE3aBUCHMYIO PaboTy, TO He TpeOyeTcsi HUKAKOrO TPOBOIHOTO COCIMHEHMS.

Korza Sirio noacoeanmHeHo K Apyromy YCTPOMCTBY JUls CO3/aHMs IOKAYMBAIOLICH TIPYIIbI, CIEAyHTE CXEME MNPOBOJHOTO COCIMHEHMS,
NMPUBEICHHOM 37eCh; Ul moydeHus: Oosee moapoOHoW mH(opmauuu 0 paboTe yCTPOICTB B COCTaBE CIBOCHHBIX MOAKAYMBAIOLIMX
cTanumii, cM. pasaen npunoxenus «[IOJJKAYMBAIOIIME CTAHLIMM ».
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HACTPOMKA MMAPAMETPA = «2» «BCIIOMOT'ATEJTBHOI'O KOHTAKTA» -
(GyHKIHSI TMCTAHIMOHHOTO BKIIOYEHHS1/BbIK/IIOYEHUS

Korna mapamerp «BCIIOMOI'ATEJIBHOI'O KOHTAKTA» HactpoeH Ha «2», Toraa
ycTpoiicTBo  Sifi0 HACTPOGHO Ha JIMCTAHIMOHHOE BKIIOYEHHE M BBIKIIOYCHHE, B
COOTBETCTBUH C TPeOOBaHHsAMH cHUCTeMbL. JlaHHas (yHKUUs SBISETCS IMOJIC3HOMH, KOrxa
HYKHO 3allpOrpaMMHpOBaTh BKIOYCHHE HACOCA B OJIHO BpEMs C APYTHMH yCTpOﬁCTBaMPl,
OJICOEIMHEHHBIMI K OJHOMY M TOMY K€ KOHTPOJBHOMY NPHOOPY; KaK, Hampumep, B
MOJIMBOYHBIX CHCTEMAX, KOT/Ia KOHTPOJILHOE YCTPOMUCTBO TOIMBOYHOMN CHCTEMBI BKIIIOYAET
OIUH WA Ooee COJICHOMHBIX KJIallaHOB CHUCTEMbI. HOHCOEHI/IHI/]TE yCTp(JﬁCTBO, KaK I10Ka3aHO Ha CXEME MPOBOAHOIO COCAWHCHHSA,
anBCﬂEHHOﬁ 30€Ch. le/l ITOM HCOﬁX(}J_’U/lMO HMETb B BHAY 4TO, KOrJaa BHELIHUI KOHTAKT OTK] bIT, Sirio HE BKJIIOYHUT HACOC, JHaXK€ €CIHU
crcTeMa JOCTHTHET BenudiHbl PMiN. Ecii BHEIIHMIT KOHTAKT 3aKpBIT, YCTPOHCTBO GyieT paGoTaTh B COOTBETCTBHH C YCTAHOBICHHBIMH
3HAYCHHAMH.

BWN=
BWN=

HACTPOMKA

PAMETPA = «3» «BCIIOMOT'ATEJIbHOI'O KOHTAKTA» - pyHKuusi BTOpoii ToukH HacTpoiiku (Pmax2)

Kornga mapamerp «BCIIOMOI'ATEJIBHOI'O KOHTAKTA» nHactpoeH Ha «3», Torma !
YCTpOiicTBO Siri0 HACTPOEHO HA PEryIMPOBAHME BPALICHUI Bajla HACOCA B COOTBETCTBHH C
BEMUNHOMN naBneHns Pmax2. JlanHas (yHKIHS MOXKET HOTPeGOBAThCS, KO YCTPOHCTBO
JIOJDKHO TIOCTOSIHHO paboTaTh TIPH Pa3sHOM 3HAYEHHH JABIICHHsS OTHOCHTENBHO MapaMeTpa
Pmax, HanpumMep, ecliM B CHCTeMe CYIIECTBYIOT HCTOYHHKH IOTpeOIeHMs, Tpebyromue
pa3HOro ypoBHsi AaBieHMs. [loJcoeIMHHTE YCTPOMCTBO, Kak IOKA3aHO Ha CXeme
MPOBOTHOTO COEAMHEHHsI, TPUBEICHHO 3/1eCh; NMPH 3TOM, HEOOXOAMMO HMETh B BHIY, -
4TO, KOT/JIa BHENIHHUIT KOHTAKT OTKPBIT, Sifi0 Ha4YHET BpaIaTh Ball HACOCA B COOTBETCTBHH
C 3HaYeHHeM JaBJieHHs PMax, a eciy BHEUIHNH KOHTAKT 3aKPBIT, YCTPONCTBO YCTAHOBUT
CKOPOCTb BPAILICHHS Balla HACOCA B COOTBETCTBUHM CO 3HaUeHHeM Pmax2.

AWUN=

ABHI/]]VIAHI/[E! HemnpaBuibHoe HPOBOJHOE COEJWHEHHE BCIOMOIaTeIbHOrO KOHTAKTa MOXKET IPHUBECTH K IIOTEPe HAIpPsDKCHHUS,
KOPOTKOMY 3aMBIKAHHIO, ¥, B IIOCIeIyIOIieM, K CropaHuio mnpenoxpanureneii! CoemuHeHHS NOJDKHBI IIPOU3BOIMTBCA C 0COOOM
TIIATENBHOCTBIO.

v JTONIOJIHUTEJIbHASA TIJIATA BBOJA-BBIBOJIA

JUist ycTaHOBKM JIONOJIHMTEILHOM IUIAThI BBOJA-BBIBOJA HCHOJIb3YiiTe IUIOCKYI0 OTBepTKy. C €€ MOMOIIBIO MOJAHMMHTE M OTJIOMHTE
TUTACTHKOBOE OKOMIKO (CM. PHCYHOK HIDKE). 3aTeM yCTAHOBHTE IIJIATy PACIIMPEHHS, HO TIPH STOM MPOCIIENTE, YTOOBI KOHTAKTHI MIIAThl ObLITH

TIIATEJBHO MOIOTHAHBI K KOHTAKTaM JTHCIUIES.

KiemmHas Koozika siBISIETCS ChbEMHOM M MOXET ObITH IOAKIIOYEHA K IIaTe BBOJA-BBIBOJA MOCIIE TOIO, KAaK IPOU3BEICHbI BCE IPOBOIHbIE
COEJIMHEHUS.

I[lnata pacuUIMpeHHst MPEJOCTAaBISIET BCIOMOTATENbHBII/IOTMOMHATEIBHBI BBOJA M BBIBOA. Jlnst momydeHus MHPOPMAIMH, KacaTelbHO
9NMEKTPUYECKHX XapPaKTEPUCTHK U CIIOCOGOB MOIKIIOUCHHS TUIAThI, 0OPATHTECh K TEXHHYECKO# TOKYMEHTAIIMH, KOTOPast HIET B KOMITIEKTE.

BHUMAHHME: [lono/iHuTelbHAs IUIATA yit 1BO/Ia U p or cern murauus. THI H30JSIAH - «OCHOBHOI» (0azoBast
u3oasinust coraacHo Esponeiickum Hopmam (EN) 60730-1). JIro6oe ycTpoiicTBO Ml KOHTYP, KOTOPbIe OYAYT MOAKJIIOYEHBI K ITOMY
PasbeMy, HY/KIaI0TCSI B TAKOM ke ypoBHe 3amuThl. [l03ToMYy coemHenne J0IKHO IPOH3BOIMTECS KabeaeM TaKkoro THNA, KOTOPbIi
ObI rAPAaHTHPOBAJI I0TOTHHTENLHYI0 H30JISIHIO.
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Q) IIYCK:

&BHI/IMAHI/IE: HACOC NpPH NEPBOM BKIIOYCHHH HE JOJDKEH paboTaTh Ge3 BOJBI J0JITOe BpeMs (MHIMBHIYaJbHOE UL KaXKIOH MOIEIH
HAacoCOB), TaK KaK 3TO MOXET PHBECTH K TieperpeBy HHBepropa! HamoHuTe HACOC XKHIKOCTBIO MEPel MOJICOSTMHEHHEM €ro K CHCTEME.

Kax TOJIbKO CIeNaHbl M IPOBEPEHBI BCE MNIEKTPHUYECKHE COCAMHEHHS, 3aKPOHTE KPBILIKY IPHOOPA U BKIKOUHUTE IUTAHHE.
TIpy mepBOM IycKe CHEHaNTUCTy, KOTOPbIi MPOM3BOJMT MOHTaX 000pynoBaHHs, OyJIeT MPeUIoKEeHO BBECTH Ha JIEKTPOHHOW CTpPaHHMIe
(CM.HIDKE) 3HAUEHHE CHIIBI TOKA, YKa3aHHOE Ha TaG/IMuKe JIBUraTels Hacoca. :
Crenaiite HACTPONKM KaK YKa3aHO B TEXHHYECKOH cremu(ukalmu K Hacocy (eciam
Hacoc TpexdasHslii, onpenenute 3HaueHue 11 230B coequHEHHE TPEyroIbHHK);
Ha)XMHTE KHOIIKY, PAacloOJIOKEHHYIO B LEHTpE, Ui MOATBEPKACHUS M IIPOJIOIKHTE
TpOLEYPY BBOJIOM
MaKCHMaIbHOro pabouero aasnexus (Pmax).

ITocie HACTPOIKK AABICHUS HAKMHUTE LEHTPAIbHYIO KHOIKY JUlst BBIXOJIA U3

Im Fm

YCTaHOBOYHOTO MEHIO.

Ceituac npu6op Siri0 HaXOANTCs B AEKYPHOM PEKHME; B JAHHOM PexXUME (HACOC HE BKIIOYCH) MOXKHO 3a/[aBaTh PasIN4HBIC NapameTpbl
(cM.pasaen «IIporpaMMHpPOBaHHE») 10 TOTO, KaK CHCTEMa HauHeT CBOIO paboTy.

Jlnst 3amycka Hacoca HEOOXOIMMO MPOCTO HAKATh KHONKY «0ON-0ffy, pacronoxennyio B ieHTpe npubopa. Siri0 OTMEHHT AeKYPHBII PeKuM
M BaJl HACOCA HAYHET KPYTUTHCA.

Ecnu Hacoc He BKITIOUAETCS MITH €031aCT aHOMAJIbHBIC Bnﬁpaunu, TIPOBEPHTE MPABHIIBHOCTD MOJAKIIOYCHHS HACOCA M €ro KOHACHCATOP, €CITH
9TOT Hacoc MoHO(a3Hblil. Ecin ke Hacoc TpexdasHbIii, To HeOGX0MMO TaK K€ IPOBEPUTH IPABHILHOCTH BPAILICHUS €ro Balia.

s 3anonHenns Hacoca BOXOH MOKHO HaXaTh Ha MPUOOPE KHOMKY «+», YTO 3aCTABUT HACOC PAbOTATh HA MONHYIO MOIIHOCTb, MPHYEM
MEXaHHM3M 3alIUTEI OT CYXOr0 X0Aa HE BKIKYUTCA.

IMociie ycTaHOBKH BCeX IIapaMeTPOB YCTPOICTBA, 3aNHINNTE JaHHbIE B TA0JIHILy, Pa3MellleHHYI0 B KOHIle pyKoBoACTBa. B Oyaymem
MOKeT n0Tpe6()BaT|,cn KI3THM J1a 1 KaK LIl JIMYHBIX HOTpeﬁﬂoﬂeﬁ, TaK U B CJ'Iy‘Hle rapaHTnﬁHoro peMOHTa.

[TPOI'PAMMUNPOBAHUE

v OIMCAHME ®YHKIU KHOIIOK

o CrpeJika, HarpaBJIeHHas! BJIEBO: IIPOKPYYHBAET CTAHHIIBI MEHIO B 0OPAaTHOM HOPSIJIKE

° C'rpem(a, HarpasJICHHasl BIIPABO: IPOJIMCTHIBAET CTAHULIbI MEHIO BIIEPE/]

@7 ON-Off/Reset (Bki-BbIKi/Iiepe3airyck): MepeKIiouaeT yCTPOICTBO M3 AEKyPHOTO PEKMMa, a Tak JKe Ieperpykaer mpuéop mocie
CHUr'Halla TPEBOI'U U /l/lJll/l B CUTYalluH OILIMOKH.

e KHomka «+»: yBenuumBaeT mapameTp, TNOKA3aHHBI Ha 9KpaHe, a TaK JKe 3aCTaBifgeT Hacoc paboTaTh C MaKCHMANbHOH
TIPOU3BOJIMTEIIBHOCTBIO 603 BKJIFOUCHHA 3aLIUTBI OT CYXOTro Xoja.

° KHonKa «—»: yMeHbIIaeT napamMerp, MoKa3aHHbIH Ha SKpaHe.

v CTPYKTYPA TJIABHOI'O MEHIO

['maBHOE MEHI0 0TOOpaXkaeT paboure mapaMeTpbl CHCTEMbI: JaBIeHHe, YaCTOTy TOKa JBUraTelsi Hacoca, BXOJAHOE HAIPsIKEeHHE, BHIXOIHOM
TOK JIBUTATEJIsl Hacoca M TEMIEpaTypy BHYTPH HHBEPTOpA. Ha CTPaHHUIAX TJIABHOTO MEHKO MOKHO TaK KE Bb]ﬁpaTb A3BIK pa60TBl C
YCTPOHCTBOM.

_°
Ta= 35°C

2]
—
©

Ti= 33°C & Languade
—>
©
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v OIUCAHUE NAPAMETPOB U 3JIEKTPOHHBIX CTPAHUIL MEHIO

TJIABHOE MEHIO:

ﬂaHHbIe TiapaMeTpbl JIOCTYITHBI JUIA U3SMEHCHUS, KOr/1a yCmOﬁCTBO BKJIFOYCHO. .

TnaBHasi crpaHuua: korja Siri0 HaXOAWTCs B CTAHZAPTHOM PaboueM PeXUMeE, MepBas CTPOKA HA DKpaHe
oToOpakaeT TeKyllee NaBjeHHe; a BTOpas — TEKYIIyl0 4acTOTy HaNpsyKeHHMs, MOCTYNAlOMEro Ha JBUraTelb
Hacoca. B TakoM pexuMe Ionb30BaTelb C MOMOIIBIO KHOIOK Kypcopa MOKET HEpeHTH B pa3Hble CTPaHHIIbI
MEHIO; WJIH C IOMOLLBIO KHOTIKH «ON-0ff», pacrooxeHHOM B LIEHTPE, MEPEKITIOYNTECS B ACKYPHBIN PEXKHM

Korza Sirio HaxouTes B I€KyPHOM PEXUMe, HACOC He BKIIOYHTCS, JaXe eCIIM JaBIICHUE yIaJeT

HHKE yCTaHOBﬂEHHOﬁ BEJINYHMHBI «P min». [[J'lﬂ BbIXOJ1a U3 ICKYPHOTO pEeKMMa CHOBA HAXKMHUTE

KHOTIKY, PacTOJIOKEHHYIO B IIEHTPE.

Ecnu kHONKa «+» yIepXKHBaeTcs, HACOC HA4YMHAaeT paboTaTh Ha NpeNelbHOi pabodel CKOpOCTH, NPU TOM

OTKIIIOYACTCs 3allMTa OT CYyXOro xoja (HCHOHL’ny"ITe JIAHHYIO q)yH](HI/IlO JUIsL 3aI0JTHEHHUs Hacoca MpU IepBOM

Hanpmxelme u CHia Toka: Ha JaHHOM CTpaHULIE MEHIO OTPAKAKTCS 3HAYCHHUSI BXOJHOIO HAIIPSKEHUS K
HHBEPTOPY U TOK, HOTpeGH}{eMBIﬁ HacocoM. BenuunHa BBIXOIXHOH CHIIBI TOKA K HACOCY MOXKET OTIMYaThCA OT
BXOJIHO# CHJIBI TOKA, TaK Kak HHBEPTOP MOIYIMPYET HE TOJBKO 4acTOTY, HO M HANPsHKEHHE.

Ti= 35°C
Ta= 35°C

TemnepaTypa: Ha 3TOil CTpaHHLE MOKA3BIBAETCS TEMIIEpaTypa BHYTPH MHBEpTOpa U cuioBoro momyns IGBT.
068 TEMICPATYPHBIX MOKA3aTC/IA YIUTBIBAIOTCSA CHCTEMOW YKOHOMHOTO 3HEPFDHOTPC6HCHH5I, YTO OrpaHUYMBACT
3HAUYCHHE MAaKCHMAJIbHO# 4acTOTBI HanpsKCHHSA, MOCTYNMAKONIIETO HA IBUTATE/Ib HAacoCa Mo JOCTHIKCHHUIO MTOYTH
TIpe/ie/IbHBIX 3HAYEHNIH CHTHAIBHOM CHCTEMbI YCTPOHCTBA.

P ]

(- P -
Lodr ooy

[y ]
CH

SI3bik (Language): SI3bIK MEHIO M CHTHAIBHBIX COOOLICHNH MOXKeET ObITh BBIOpaH mosb3oBateneM. C MOMOLIBIO
KHOMOK «+» H «—» MOKHO H3MEHHTh YCTAHOBJICHHbIE IIApAMETPBI.

ﬂaHHBIC TiapaMeTpbl MOKHO HaWTH HA CKPBITBIX CTPAHHUIIAX MCHIO. OHVI 06LIKIH0 HM3MCHSAIOTCA TPH YCTaAHOBKE. ll]'[ﬂ JI0CTyna Ha 5TH
CTPaHHUIIBI ICPEBEIUTE yCTpOFICTBO B ﬂC)KypHBlﬁ PEKHM U B TCUCHHE 5 CEKYHJ1 ICPKHUTE OJTHOBPEMCHHO KHOIIKH «t» u«—». B CKpPBITOM
MEHIO [UIs IIPOJIMCTBIBAHUS CTPAHUL] UCTIOJIB3YIOTCSl KHOITKH «<<» U «>>», a Ul H3MEHEHUS napamMeTpoB — KHOIKH €U M. Z[Jlﬂ
BO3BpaTa Ha IJIABHYIO CTPAHHILy CIIE/lyeT HaXaTh KHOIKY B LieHTpe. HekoTopbie mapaMeTpbl MOrYT He 0TPAkKAThCS HA AUCILIee, eCIH
COOTBETCTBYIOMAS (PYHKIMSI He AKTHBHPOBAHA.

Pmax: jaHHBI# MapamMeTp MOXET HCIOIB30BATHCS JUIS HACTPOMKH 3aJ@aHHOTO 3HAYCHHs. DTO MOKa3aTelhb

Fras
3.8 BAR

HOCTOSIHHOTO JIaBJIEHHsI, KOTOPOE MOTpeOHTeNh XOYeT yCTaHOBHTh B cucTeMe (Makc.JaBieHue). B nporecce
paboTsl Siri0 peryampyer CKOpOCTh BpallleHHs Baja HAcoca, MOACTPaHBas €ro K IPOM3BOIMTEILHOCTH,
Tpebyroielics HCTOYHMKAM TIOTPEOICHHS, MOJUIePXKHIBas, TaKHM 00pa3oM, B CHCTEME TOCTOSHHOE JaBIICHHE.
Ecnn ycranossienHas BennunHa Pmax Gostbine, 4eM Makc. Harmop Hacoca, T Hacoc Oy/IeT BCeria BBIKITIoUaThCs,

KOrja KpaHbl 3aKpbIThI.
(npu0. 2 J1/MHH), HE 3aBUCHMO OT JABJIEHHs, JOCTUTHYTOTO B CHCTEME. ,

Sirio BbIKIIIOYAET HACOC, KOTZA IOTOK BOJbI, MPOXOMALIMI Yepe3 Hero, rajgaer HUKe MHHUMAIbHBIX yCTAHOBOK

fiF. st.art.
H§.5 BAR

Jeabta P mas mycka (Delta P start-up): maHHbIii mapamerp yCTaHAaBIMBAEeT OTPHLATENBHYIO JEIbTY
(pa'}HHIIy) JABJICHHUS MO OTHOUICHWIO K BCIIMYHUHC PmaX JUIs 3aIycka Hacoca. Kak Tosbko OTKPBIBACTCS KpaH
J11000r0 UCTOUHUKA ﬂOTp€6ﬂeHl’lﬂ, HACOC HE BKJIIOYHUTCH, MMOKa JAaBJICHUE B CUCTEME HE YIAJET HUKE 3HAUYCHUS
Pmax Ha BenuuuHy, paBHYIO JejbTe, yCTAHOBICHHO! JaHHBIM IapameTpoM. Ilocie Toro kak ABUrarens Hacoca

3aMyCTHTCS, YCTPOICTBO MOJFOHHUT CKOPOCTH BPAIEHHs Baja, 4ToObI JaBleHHE OblTa Kak MOXKHO Omike K

YCTaHOBJICHHOMY 3HA4Y€HHIO MapameTpa PmaX. MuHHMaJIbHast HacTpanBaeMmas pasHHIla MEKITY Pmax " Pmln - 03 Bar, PEKOMEHIAYEMOE
3HadeHune — xors Obl 0.5

6ap.

JlaBiaenne cpadaTbIBaHUs 3aLMTHI OT cyxoro xoxa (Dry-running pressure): nanublii mapamerp Kacaercs
TOJIBKO paﬁOTBl, KOr/ia 1aTYMK IMOTOKAa HEC aKTUBHPOBAH. ‘VcTaHoBHTE 3HAYEHHE MUHUMAJIBHOTO JIaBJICHUS, HUKC
KOTOPOTO JI0JUKHA cpabaThiBaTh CpabaTHIBACT 3allIUTa OT CYXOTO XoJa (IBHTaTeinb HACOCA MPH STOM paGoTaeT
Ha MaKCHMAJIBLHOM 4acToTe).

Pressure limit (mpexensHoe 3HaYeHne 1aBaeHNs): JaHHBII TapaMETP yCTAHABIMBACT IPE/IEIBHOE 3HAYCHHE
JUIst cpabaThIBaHKs 3alMThI OT YPE3MEPHOTO JABJICHHS. 3AIMTA OT HOBBIIICHHOTO JIABJICHHS BHIKIIIOYACT
HHBEPTOP, T0CIIE Yero TpedyeTcs nepesarpyska 000pyL0BaHHUs I0JIb30BATEICM.

Pmax2: nauHblii mapameTp MCIOJb3yeTcs JUIi NPOrPaMMHPOBAHMs BTOPOH TOYKHM HACTPOMKM 3aJaHHOTO
3HAYEHUs MAaKCHMAlbHOro JaBienus. Korza BcromorarenbHbld KOHTAaKT —(MJIM BBOJ HAa BCIIOMOTAaTENbHOI
miare BBOﬂa'BMBO}J‘d) 3aKpbIT, 3HAYCHUC JIABJICHUS Pmax2 cranoButcsi HOBbIM YCTAHOBJICHHBIM 3HA4Y€HUEM, B

COOTBETCTBHH C KOTOPBIM Sirio HacTpauBacT CKOPOCTh BpalllCHHUs BaJia Hacoca.
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Imas
E. SEmFE

Jenbra P s ocranosku (Delta P stop): sror napamerp 3ajaer MO3WTHBHYIO 1eibTy (pasHuIly) IO
OTHOLICHHIO K PMax juist He3aMeIIMTENbHOIO BBIKIIOYCHHS HAcoca. B mrraTHOM pexume paboTbl, Koraa
KPaHBI 3aKPBITHI, HACOC BHIKIIOYACTCS 110 IPOLICCTBHI BPEMEHH, 3a1aHHOM napamerpoM “stop delay”. B moGom
Ccllyyae, ecil JIaBJIcHHe B CHCTEMe TIPEBBIIAeT 3HaueHne PMax Ha JebTy, GOIbIIYI0, 4eM YCTAHOBJICHO B 3TOM
[apaMeTpe, TO HACOC CPa3y e OCTAHOBHUTCS, YTOObI HE BOBHHMKIO YPE3MEPHOIO JABICHHS, YTO MOXKET
TIOBPEIUTL CHCTEMY.

Unit of measu rement (cucrema u3MepeHus): HE0OX0MMO BBIOpATh CHCTEMY H3MEpeHHs B eauHHIax BAP
nm OYHT/ KB.JIOVM

Imax: 3ToT mapamerp HCIHONB3YEeTCs Ul YCTAHOBKM 3HAYCHHS MAKCHMAJIBHOM CHIIBI TOKA, KOTOpask MOXET
OBITH MOTPeOIIeHa HACOCOM B CTAHNAPTHBIX YCIOBUAX. EciM JaHHOE 3HAaYeHHe TpeBBIIIaeTCs, TO Hacoc Oyner
ocranosiieH. Hacoc Tak e OyJeT 0CTaHOBIICH B Cllydae, eClli B Ipoliecce paboThl cuiia Toka Oyaer Huke 0.5 A
(Tpu STOM TIPOU30HET NPEPbIBAHHE COSAMHEHHS MEXKY HACOCOM H Siri0). ABapuiiHOE BpeMsi 3aLUThl 0OPAaTHO
MPONOPLMOHATBHO 3HAYCHUIO MEPErpy3KN; CIEA0BATENIBHO, HEOObILAs IEPErpy3Ka 03HAYACT OTKIIOUCHHE C

3ara3IbpIBaHMEM, TOTJa KakK Cepbe3Has INeperpyska NPHBEIET K Pe3KoMy HpepbiBaHHIO paboThl. Korja ycTpoiicTBO BKIIOYEHO, ecin
3HadeHne | max HactpoeHo Ha 0.5 A (HacTpoiika H3rOTOBHTENS), TO CTPAHHUIIA, C KOTOPOH Oy/eT 3a1aBaThCsl 3HAYCHHE MAKCHMAJIbHOH CHITBI
TOKa, Gy,ELCT oTu6pa)|<eHa u l'lplfl60p HE€ HAYHET CBOKO pﬂ6OTy, TOKa HE GyEICT YCTAHOBJICHO 3HAYCHHUEC MaKCUMAJILHOM CHJIBI TOKA.

PACIHIMPEHHBI HEPEYEHb IT

Hanpasienne Bpamennsi (Rotation direction) (Tonbko Ansi TpeX()asHBIX HACOCOB): C STOH CTPAHHIIBI
SKpaHa II0JIb30BAaTeb MOKET HM3MEHHTb HANpaBICHHE BpAIICHHs SJEKTpoHacoca 6e3 KOPPEeKTHPOBKH
TIPOBOTHOTO COCAWHCHHSA C JBHTaTeJICeM Hacoca. HanpaBneHne, TIOKa3aHHOC CTpeﬂKOﬁ, CIeayeT CYHTATh
YCIIOBHBIM, OHO HE OTPaKacT pCaJbHOTO HAIPABJICHUSA BPAIICHHSA, KOTOPOC 062321TCJ'ILHO JIOJIKHO TTPOBEPATHCA
YCTaHOBIIMKOM.

METPOB:

PacuMpeHHBIH IepedeHb NapaMeTpoB JIOCTYNEH JUIs pabOThl TONBKO YIONHOMOYEHHOMY KBAIM(DHULMPOBAHHOMY mepcoHany. Jlust
MOJTydeHHs JOCTyNa K 5THM [apaMeTpaM HeoOXOIMMO OOpaTHThCA K MPOJABIY 00OPYHOBAHMS, B LEHTP TEXHHYECKOH IOJUICPKKH HIIH
TIPOU3BOAUTEITIO. B Tﬂsﬂ"'ﬂ(e (CM.HVDKE) JAaH pacmnpeHHmﬁ TIEpCYCHL MapamMeTpoB I TOTO, qT06lﬂ TIPEACTABUTEIIb TEXHHYECKOH
TIOVICPKKH MOT K HUM 06paTHTbCﬂ.

HOMEP ITAPAMETP OIMMCAHUE
12 (Minimum frequency) MuHHMaNBHAs CTapTOBAS YaCTOTA JIBUTATE/Is HACOCA
) MuHuMasIbHAs 4aCcTOTA
13 (Stop Frequency) YacToTa BBIKJIIOYEHHs! ABUTaTells Hacoca
) YacToTa BEIKITIOYCHHUS.
(Nominal motor frequency) MakcumanbHas HOMHHAJIBHAs YacTOTa JBUTATEIs HAcoca
14 Homunanshas yacToTa
JIBUraTe/isi Hacoca
(Switch Frequency) IIIMM uactoTa BKIKOYESHHUs.
15 YacToTa BKIFOUCHUS
(Frequency correction) MakcumainbHasi KOppeKTHPOBKA 4aCTOThI
1.6 KoppekripoBka 4acToTbl
17 (Soft-start)[TnapHbIi myck AKXTHBaNWs/IeaKkTHBAIMS QYHKINH [TaBHOTO MycKa
(Flow switch activation) AKTHBALUS/ IEAKTUBALKSL [TOIUIABKOBOTO BBIKIIFOYATEIIsS!
2.0 AxTuBaLus NOIIaBKOBOIO
BBIKJIOYATEIIA
(Command source) ABTOMaTHYECKHil MJIM PYYHOH PEKUM YNPaBJICHUS YCTPOHCTBOM
21 Pexum YIpaBJIeHUs.
YCTPOHCTBOM
(Auxiliary contact function) Bri60p (yHKIMH BCIIOMOTaTENBHOIO KOHTAKTA
2.2 DyHKIHA ~ BCIOMOTaTeIbHOTO
KOHTAKTa
23 (/O input function) ®yuxuus DyHKUHOHHPOBaHKE HU(POBOIO BBOJIA ILIATHI BBOIA-BBIBOJIA
BBOJIA IJIAThl BBOJ1a-BBIBOJIA
24 (I/0 output function)®@yukims | ®yHKIHOHHPOBaHHE IH(POBOTO BHIBOJA ILIATHI BBOA-BBIBOA
BBIBO/IA TLIATI BBOJIA-BHIBOJIA
25 (Stop delay) 3ajiepiKKa BBIKIIIOUCHHS IOCIIE 3aKPBITHS BCEX HCTOUHMKOB TIOTPEOICHHS
) 3aepiKKa BHIKIIOYCHH
26 (Autoreset inle[val) Wnrepsan BpemeHHOIT nHTepBa MeXk /1y MONbITKAMU ABTOMATHYECKOI Iepe3arpy3ku
ABTOMATHYECKOH Tepe3arpy3kH
(N°Autorest  test)Kosmuectso KomunuecTBo NONBITOK aBTOMAaTHYECKO# TIepe3arpys3ku
2.7 MOTILITOK ABTOMATHYECKOIT
nepesarpy3ku
2.8 (Total automatic reset) Biunouenne BeeoOuiei GyHKIMM nepe3arpy3ki BCEX CUTHATIbHBIX CHCTEM
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O6mas aBTOMAaTHYECKas

nepesarpyska
3.0 (Pressure calibration) | [l kanubposky narunka masnenns npu 0 Bap
Kann6poska nasnenns 0.0 bap
3.1 (Pressure calibration) | [l kanubpoBky naTunka masineHns npu 5 bap
Kanubposka nasnenus 5.0 bap
3.2 (Flow  sensor  calibration) Jlnst KanuOpOBKY aTUYMKA TOTOKA
KanuGpoBka jaTynka noToka
33 (Pressure  test)  Ilposepka | CuHrHa MPOBEPKH TEKYIIETO AaBIECHHS
JIABIICHHS
3.4 (Flow switch test) IlpoBepka | Curean mpoBepku pelne MOTOKA
peiie moToka
35 (Software  Release) Bepcust | Bepcus nporpamMmHOro obecreyenus
MPOrPaMMHOT0 0becredeH st
3.6 (Power supply timing) Bpems Bpemsi mojiaun 21eKTpONUTaHus Ha HHBEPTOP
[0a4H HJICKTPOIHTAHUS
3.7 (Pump timing) Bpemst pa6otst Bpewmst paboTs! aekTpoHacoca
Hacoca)
3.8 (Last error) Iocesist omnGKa JKypHan perucTparuy nocieHeil ommuoKn
3.9 (Start-up) Iyck CueTunK BKITIOUCHHH Hacoca
4.0 (Vboost) [oBbimenue Iossrmenne Hanpsokerns mpu 0 '
HaNPSKEHUs!
4.1 (Dry running) Cyxoii xo1 JlnnHa nmaysel nepeji akTMBaLMH 3alllUThl OT CYXOTo XoJ1a
4.2 (Protection starts per hour) Bxiioyenne MM BBIKIIOYEHHE KOHTPOJS MO KOJIMYECTBY IIyCKOB Hacoca B 4ac
KonuuecTBo 3amycKkoB B yac (mpoBepKa repMETHYHOCTH CHCTEMBI)
4.3 (Anti-blockage protection) AKTHBAIMS HITH JCAKTHBAIMS (DYHKIMH, KOTOpas aBTOMATHYECKH 3allyCKaeT HAcoC
3amuTa OT 3aKINHHBAHHS nocne 24 yacoB ynotpedneHus
4.4 (Dead time PWM) MM IIIMM nactpoiika B nIepHo1 NpocTos 000pyI0BaHUs
HACTPOWKA B [IEPHOJI IPOCTOS
4.5 (Ki) MaTerpanbHas KOHCTaHTa Unrerpanbhas koncranta [IM1-perynsropa
4.6 (Kp) IIponopunonaneHas IponopumonansHas koncranta [IU][-perynaropa
KOHCTaHTa
4.7 (Boost time) Bpemst noxabema Bpemst mogbema (MOBBILICHHS) NPH MAaKCHMAlbHON 4actoTe, (YHKLHMs IUIABHOIO
(1I0BBILICHUS]) IycKa OTKJIIOYeHa
5.0 (Ta max) MakcumainbHas MakcumanbHas TeMrepaTypa OKpyKaromlei cpe/ibl
TEMIepaTypa OKp.Cpe/bl
5.1 (Tm max) MakcumaibHas MakcumanbHas temneparypa IGBT moyis
Temmneparypa IGBT moyst
52 (Ta reduction index) Kosduuuent CHIKeHNs YaCTOTHI 110 TEMIIEPATYPE OKPYKAIOIIEH Cpeibl.
Kosddurment CHIDKCHHUS.
4acTOTHl 10 TeMmepaType
OKP.CpeJibl
53 (Tm reduction index) KosdduumenT CHIKEHHs YaCTOTBHI 110 TEMIIEPATyPe MOYIIst
Kosddurment CHIDKCHHUS.
4acTOTHl 10 TeMmepaType
MOJLyJIst
5.6 Minimum voltage MuHHUMAIIBHBI TIOPOT MHTAIOLIETO HALPSKEHHUS
(MuHHMaIbHOE HATIPSKEHHE)
5.7 Maximum voltage MaxkcuMasbHBIH MOPOT MUTAKOIIETO HATIPSHKEHUS
(MakcuManbHOE HampsHKEHHE)
5.9 Debug Variable (Otnaaka Omrazika BEIGOpA IIEPEeMEHHOI [UIs ANCILIES TEXHOIOTHYECKHX 3HAUEHHI

MePEMEHHOI)

v CUTHAJIBHBIE CUCTEMbI

B ciyuae c6oeB B paboTe CHCTEMbI HIIM HHBIX HEUCIIPABHOCTEH Ha Juciuiee Siri0 MOSBATCS 01HA U3 HUKEOMHMCAHHBIX cTpaHnL. Koa kaxaon
ownOku cocront u3 Oyksbl "E" u uudpst 0 no 13. Yncio B ckoOKax - 3T0 KOJIMYECTBO MOBTOPEHMi KakI0H ommnbku. Ytobbl ynanutsh
nHbopMaIHIo 0 c6oe Mocse yCTpaHEeH s TIPHYNH HeMoJIaaKkn, OOBIYHO T0CTATOYHO HaXKaTh KHOMKY "reset” (mepesamyck) pacmosioKeHHY0 B
LEHTPE, WM OTKIIIOYHTH HIEKTPOITHTAHHSA Ha HECKOJIBKO CEKYHI.

E@

Lo.liolt

[ El.l EO — Hu3koe HanpsizKeHHe. HAIpPSHKCHHUE DICKTPOINUTAHMS CIHIIKOM HH3KOoe. [IpoBepbTe 3HaA4YCHHE BXOIHOE
HanpsKeHHe.

E1 - Beicokoe HanpsiKeHHe. HanpsHKCHUE DIICKTPOTIMTAHUS CIHIIKOM BBICOKOC. Hposepme BXO/IHOC
HanpsoKeHHE.
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E2-Koporkoe 3aMbIkaHHe: 5TO COOOLICHME MOSBHTCS HA KPAHE B CIIy4ae KOPOTKOrO 3aMBIKAHHS BBIXOZA
MHBEPTOpa, HYTO MOYKET TIPOM30HTH, €CJIM OJIEKTPOJBMraTelb ObLT HENMPaBWIBHO MOJICOCIMHEH, MM
JJEKTpHYCCKas M30MSIMsA  Kabeled, ¢ IOMOIIBIO KOTOPBIX 3JIEKTPOJBHMIaTelb HAcOCa TOJCOCIMHEH K
YCTPOHCTBY, MOBPEK/CHA, HIIH HE HCIIPABEH JIBUIaTEellb CAMOT0 Hacoca.

Korna coobmaercst 0 naHHO# ommbKe, dNEKTpUYEcKas CHCTEMa JODKHA ObITh HE3aMEMTHTEIbHO MPOBEpEeHa

KBMH(l)HHHpOBaHHLIM CIIEHATTUCTOM.
I/ICHpﬁBI’ITL OIIIPl6l(y MOJKHO TOJIbKO 00€CTOYHB yCTpOi’lCTBO, TI0CJIE YE€ro yCTpaHseTCs NMpUYHHaA omubku. ITombITKa 3alyCTUTh UHBEPTOP B
mpouecce K3 MOKET BBIBECTH M3 CTPOS YCTPOICTBO, & TAK XKe MPEACTABIATH OMACHOCTh JUIsl HO/Ib30BATEIIS.

[ @l

E3-Cyxoii xom: cucTeMa OCTaHAaBIMBAaeTCSs H3-3a HENOCTAaTKa BOABI HA BcackiBaHMM. Ecmi  ¢yHKuus
ABTOMATHYECKOIO Tepe3aycka cpadaTbiBaeT, IpHOOp Siri0 aBTOMATHYECKH IPOM3BEIET CEPHIO IOIMBITOK IS
HPOBEPKM MOSBJIEHUs BOAbL JII OUMCTKHM COCTOSHHS OIIMOKH HAKMHTE KHOIKY «[€Set», pacrolokKeHHyIo B
LEHTpE.

E4- Temnepartypa OKpy:Kaloumiei cpeibl: BHYTPEHHsS TEMIEpPaTypa YCTPOICTBA IPEBBIIIAET TOMYCTHMBIC
HopMbl. [TpoBepbTe ycnoBus paGoTbl HHBEPTOPA.

E5-Temnepartypa moayas: temnepatypa IGBT momyns npepbimaet 1omyctumeie HopMel. [IposepreTe ycmoBus
paboTH HHBEPTOPA, B 0COOEHHOCTH TEMIIEpaTypy BOBI H HOTPEOIAEMBIl HACOCOM TOK.

E6-Hepel‘py3ka: 9T0 CHIHAJIBHOE COOOIIeHNe TIOSIBJISICTCS, KOTJa MOIIHOCTH JBHUIaTelsl BBILIE, 4YeM
YCTaHOBJICHHOE€ 3HAYEHUE CUJIBI TOKa (l max); JIAaHHOE COCTOSIHUE MOXKET OBITh BBI3BAHO qpesmﬂqaﬁﬂo TAKECITBIMH
YCIOBHAMH  9KCIUTYaTallMM  HAcOCa, CIMIIKOM YaCTBIMM IEpPe3alyCkaMH, HErMoNagkaMi ¢  OOMOTKO#H
IEKTPOABUTATENS; WIIM XKE CYLIECTBYIOT MPOOIeMBI ¢ KabeneM MuTaHus Mexay HacocoM u Sirio. Ecnu mannoe

CUTHAJIEHOE COOOIIEHNe YACTO MOSBIISETCS HA K] AHE, YCTAHOBUIMK JIOJIKEH ITPOBEPUTL CUCTEMY.
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E8-OmmoOka mnociie0BaTeIbHOI0 KaHAIAa CBSI3M. 3TO CHTHAJIBHOE COOOIIECHHE MOXKET MOSBHUTBCS, €CIH
cymecTByeT c00ii BHYTPEHHETO IOC/IE0BATENBHOTO KaHama CBsi3u B Sirio. OGpaTuTech B OTAEN TEXHHYECKOMH
HOUICPKKH.

E9-l'lpe1]em,noe 3HAYEHHE J1aBJICHHUA TIPEBBIIICH MOPOT YCTAHOBJICHHOIO MAKCUMAJIBHOTO JIaBJICHHA . Ecnu at0
CHIHAJIbHOE COOOIIEHHe YacTo MOSBISAETCs, NMpoBepbTe HACTPOiiKy mapamerpa"P limit". Tak e nposepbre
JIpyrHie YCIOBHsl, KOTOpbIe MOIJIM NPUBECTH K 4YPe3MEPHOMY JAaBIEHHIO (HANpHMep, 4acTHYHOE 3aMep3aHne
JKUIKOCTH).

E10- Buemmnsisi ommGKa: 5TO CHUIHAIBHOE COOOLIEHHE IOSBHTCS INPU 3aMBIKAHHH BXOIHOIO KOHTaKTa

BCIIOMOTATENBHON ATkl BBO/Ia-BBIBOJIA, €CITH aKTHBHPOBaHA (DYHKIIHS OMPE/IC/ICHHS BHEIIHEH OMHOKN.

E1l-MakcumaibHOe YHCIO BKJIIOYEHHMIi B 4AC: TPEBBIIICHO MAKCHMAIbHO JOMYCTHMOE YHCIO MOMBITOK
BKIIOueHus: obopynoBauus 3a uac. IlpoBepbTe repmernunocts B cucreme. IIpoepbTe naBieHHe BO BCex
THIPOAKKYMYIIATOPAX, YCTAHOBJIEHHBIX B CHCTEME.

E12- Ommbka 12B: BO BHYTpEHHEH HH3KOBOJILTHON CETH JJIEKTPOIMTAHWs OOHAapyXKeHa aHOMaus B pabote.
OtnpaBbTe YCTPOUCTBO HPOU3BOJUTEIIIO HA IIPOBEPKY.

E13- HencnipaBHOCTD AaTYHKA JABJIEHHS: 1aTYHUK JABICHHUs ONPEAEIII HeNpaBHibHOE 3Hauenune. OTnpaBbTe
YCTPOHCTBO MPOM3BO/IUTENIO HA IPOBEPKY.
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? BO3MOXHBIE I[TPUYMHBI HEITOJIAJIOK:

v Korna oxqun u3 KPaHOB OTKPLIT, HO HACOC He BKIIIOYAETCH HJIH BKJIIOYaeTcs ¢ 331.[&|])KKO|7I

3HaueHHe CIMIIKOM BBICOKOE MM OOpATHBIH KiamaH OblLl yCTAHOBIIEH MOC/E YCTPOHCTBA B HANPABICHHH NMOTOKA.. [TonpoOyiiTe yMeHbIINTD
DeltaPStart s yBenuuenust crapToBoro xaeiexns Pmin u ydepure Bee knanasst nocie Sirio. IIpoBepbTe nIpaBuibHOCTb PaGoThI BHELIHETO
KOHTAKTa.

v Koraa kpaHbl 3aKpbITbI, HACOC OCTAHAB/JIMBAETCS, HO 3aTeM Yepe3 HEeCKOJbKO CeKYH/ CHOBA BKJIIOYAETCsI; CHCTeMa MPH 3TOM
repMeTHYHa

3nauenne napamerpa «Dp start» cauIIKoM HH3KOE, YBEITHYBTE €ro.
v Hacoc nocTosiHHO BKJII0YAETCS H BBIKJIIOYAETCH

B cucreme Hapymena repmernuHocts. [IpoBepbTe rupaBiandeckue coeaHenus. IIpoBepbTe HAAMNCH HA dKpaHe, COOOIIAIOIINE O MaJCHHN
JIaBJICHHS, KOT1a KpaHbl 3aKpbIThl. [IpoBepbTe, HE 3acOPHIICS JiM 00paTHBIil KiamaH Siri0. 3acop MOXeT MellaTh KianaHy 3aKpbiBaThes. Ecim
HEoO0X0IMMO, MOYUCTHTE KIIalaH CKaThIM BO3IYXOM.

v HaskpaHe ycTpoiicTBa uyacTo nosipisiercsi cooduenne «dry running» «cyxoii xom»

W3 noparouiel MarucTpanM Hacoca yXOAMT BOJA, KOTJ]a CHCTEMa HE MCIIONbL3yeTcs HEKOTOpoe Bpems. DTo OyleT NpensaTcTBOBAThH
HaIoJIHEHUIO HAcOCa IPH €ro MocleIylomeM BKIoyeHnH. Eciiu B cucTeMy BCTpOEH IOHHBIH KilarnaH, MPOBepbTe €ro paboTy U YIIOTHEHHE.
WHoraa mpu MeIeHHOH peakium cucTeMbl Ha Bpemst Stop Delay macoc He ycmeBaeT Habpath maeneHne Pmin. YBenuubTe 3HaueHHe
Dp.Start umm ymeHbIInTE 3Ha4eHHE Pmax.

v YCTpoHCTBO YaCcTO CHIHAIM3UPYET O BbICOKOM HJIM HU3KOM ¥ «high/low g

DNeKTpHYECKOEe HAMpPSIKEHHE HE COOTBETCTBYET TEXHHUECKMM NAHHBIM YCTPOHCTBA; ClHeayeT OOpaTHThCS K KBATH(DHIHPOBAHHOMY
CIIEUHATIUCTY.

v YcrpoiicTBo neperpesaercs M cpabdaThIBaeT 3aIMTA OT Neperpesa

MHBCPTDP HEC OXJIaXaacTcs BO}Z[()ﬁ, KOTOpasi TIpOXOJHUT 4epes3 yCTpOﬁCTBO WK TEMIIepaTypa ﬂCpCKaqHBaCMOﬁ JKUJIKOCTH  CIMIIKOM
Bbicokas. IIpoBepbTe cHCTEMY Ha HalMYHe NOCTOPOHHHX OOBEKTOB, OJIOKHPYIOUIMX MOTOK M, €M HeoOXOIMMO, OTHaiiTe ycTpoHCTBO
TIPOU3BOIUTEIIIO HA TUATHOCTHUKY.

v Korna Boonorpedienne HeBeJIMKO, HACOC NI0X0 padoTaeT
TloTok ciuiikoM mai, yC'l'pOl?lCTBO HE MOXKET €ro ONpe/ICUTh U BBIKIIOYAET HACOC. VcranoBuTe B cucremMe HeOOJIbLIOH TUJIPOAKKYMYJIATOP
(1-2 nurpa) wist npupanus eii 6osibiueii rHOKOCTH U YMEHBLICHHS! KOJIHYECTBO I1epe3allyCKOB.

v Hacoc He BbIKIII04aeTCsI

B cucreme cepbe3noe HapyleHHe FepMETHYHOCTH WM OOpPATHBIH KIIallaH yCTPOICTBA 3aCOPeH; MOMNpoOyiiTe NOABUraTh OOPATHBIN KIIanaH
C TeM, L[T06H TIPOBEPHUTH MPABUIIBHOCTH €0 pa60TBl.

CeHcop, onpe/IeN AN MON0KEHNE KITanaHa, CIoMaH. YCTPOHCTBO J0IKHO ObITh IPOBEPEHO H3TOTOBHTENIEM.

v Hacoc paGoTaer Ha MAKCHMAJILHOH CKOPOCTH, HO IPOM3BOIHTEIBLHOCTh HH3KAs

HenpaBuiibHO NPOMU3BEIEHO TIPOBO/IHOE COSMEHNE HACOCa MITH KOHJIGHCATOPa: TIPOBEPhTE SMEKTPHUIECKHE COCTMHEHHS.

Ban Hacoca Bpataetcst B IpOTHBOIIONOKHOM HarpasiieHHH (TpexdasHblii HacOC): MPOBEPHTE HAMPABICHHE BPAILCHHS.

Hacoc noBpexeH uii oCTOPOHHHUIT IpeJMeT GIIOKUPYET HAIOPHYIO MaruCTPallb.

v Korxa B cucreme Tpedyercst 60J1blie BOJIbI, JaBJIeHHE NALaeT

DTO HOpMalbHAs CHUTyauus, BO3HHKAIOI[As H3-3a TOrO, 4YTO YCTPOicTBO He Qopeupyer paboTy Hacoca, OONBIIyI0, 4eM ero
TIPOU3BOIUTEIIBHOCTD. l'lpn JIOCTHIKCHHWH OIPEACIICHHOIO 3HAYCHHUS MTPOU3BOANTEIIBHOCTH, JIaBJICHHE 60]15“]&! HE 6)/'1'[6’[‘ KOMIICHCHPOBATHCA,

TaK KakK HacoC yxke paGOTaeT C MaKCHMaJbHOM TIPOU3BOIMTEIIbHOCTBIO. B nannHoM cinyqae HE0OX0AMMO YCTaHOBHUTBE Hacoc C GosbLeit
TPOU3BOAUTENBHOCTBIO.
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% OBCIIYXXMBAHUE:

Sirio paspaGotaH Tak, 4ToGBI CBECTH K MHHHMYMY €ro o6ciyxuBanue. JUis T0ro, 4ro6kl rapaHTHPOBATh JUHTEIIBHYIO SKCILIYaTallHIO, a TAK
JKe IIPEKpacHyro paboTy, Beer/ia cieyiiTe HHCTPYKIMAM, YKa3aHHBIM HIDKE:

ybeautech B ToM, 4To Siri0 He OyJeT MOABEPraThCs TeMIEpaTypHOMy pexnmy Huke 3°C; ecii BCe-TAKM JaHHAs CHTyalus OyAeT HMeTh

MECTO, BOJIa BHYTPH YCTPOICTBA JIOJKHA OBITH CIIMTA, YTO HPEAOTBPATHT 3aMepP3aHNE U TIOBPEKICHHS IIACTMACCOBOIO KOPIyca; JUIs 3TOTO

HEOOXOIMMO OTCOCAMHHTB Siri0, IIepeBepHyTh H BBUIHTH H3 HETO BOLY

€CITH HACOC YKOMIUIEKTOBAH BCTPOCHHBIMH (DHIIBTPAMHU, PETY/ISAPHO HPOBEPSITE NX HA HATHYHE 3aCOPOB;
CIIeMTe 3a TeM, YTOOBI KPBILIKA BCEraa OblIa MJIOTHO 3aKpbiTa M KaOeNbHbIN KaHal repMeTHdeH. DTO NMPENOTBPATHT NOMNagaHHe
BOJIBI B YCTPOHCTBO;

- OTKITIOYHTE SJIEKTPOIINTAHWE M CIIEHTe BOLY M3 CHCTEMbI, €CIIM OHAa He OyJeT MCIOJb30BaThCs UIMTENBHOE BPEMS; OTCOCIHHHTE
Sirio, mepeBepHHUTE U BBUICHTE H3 HETO BOIY

- He IPoBOLMpYHTE paboTy Hacoca 6e3 BOJbI HA BCACBIBAHMH, TAK KAK 3TO MOKET MOBPEAUTH HE TOJIBKO HACOC, HO U mpubop Sirio;

- TNPEXKJIE YeM HCIIONBb30BATh YCTPOICTBO C JTIOOBIMH APYTHMH KHIKOCTAMH KPOME BOJIbI, 00PaTHTECh K POM3BOIUTEIIO;

- He MPOU3BO/IMTE HUKAKHX ONEPaLMii ¢ ycTpOHCTBOM, KOTI/Ia OHO OTKPBITO;

- MO0KANTE 3 MUHYTBI NPEK/IE YEM CHSITh KPBILIKY C YCTPOHCTBA, YTOOBI KOHICHCATOPBI YCIIETN Pa3psAANThCS.

A BHUMAHME: nanHOe yCTPOHCTBO He COAEPKHT YacTeii, KOTOPbIE MOTYT OBITH OTPEMOHTHPOBAHBI HJIM 3aMEHEHbI KOHEYHbIM
notpedutesiem. C. TeIbHO, P yeM He YAaJsTh 3aMIMTHYI0 KPBILKY C 3JeKTPOHHON NIaThl, Tak Kak 3To Gyzer
03HAYATH MOTEPIO rapaHTHH!

JlaTa MoHTakKA veeddeand, MeyaTs MOHTAKHOM

OpraHM3alMuu

Mapxka/monenn
Hacoca

Sirio cepmiinblii H.
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VCTAHOBKA H COEAMHEHHE B CABOEHHDIX NOAKAYMBAIOLLUMX CTAHLMUAX

YCTAHOBKA: ycraHoBute Kaxaplii u3 npuGopoB «Siri0» Ha HAmOpPHBIH BBIXOX
COOTBETCTBYIOLIET0 Hacoca. I[loJACOCAMHHTE BBIXOJAHOE COCHMHEHHE KakKI0TO
HHBEPTOpAa K HANOPHOW MarucTpann 0e3 YCTAaHOBKM OOpaTHOrO — KIlaraHa.
TloncoenmunTe BXOJHOH NaTpyGOK HAcocoB K OOmIeHl HANOPHONW MarucTpaim,
YCTaHOBUB OﬁpaTHHﬁ KlanaH Juig KaxJaoro Hacoca, 4TO IPEAOTBPATHT IOTEPHO
nasnenusi. [IpuGop «Sirio» Moker ObITh YCTAHOBIEH KaK BEPTHKAIBHO, TaK H
TOPH30HTAJIBHO.

MORSETTIERA DI
COLLEGAMENTO
CCONNECTION TERMINAL
BLOCK

RACCORDEMENT

MNOACOEIMEHHE: npa nputopa Sirio coequnsitores Mexy coboii kabenem 4x0.5
MM2 KaK I0Ka3aHO Ha JMarpaMme Ha 0GOPOTHOI CTOpoHe. MakcuManbHas JUIHMHA
kabens cocrasisger 100 cM. EcTh BO3MOKHOCTB 3aKa3aTh yCTPOHCTBO CO BCTPOECHHBIM
kabeneM ¢ KkiemMMamu (Ha KaGene ecth Hymeparwsi). OH 3akasbiBaeTcsi kKak SR-
CBL4X05-100. Ecmu x ycTpoiCTBY He IOACOEAMHEH COINacyioluii Kabensb,
yCTpoiicTBO OyaeT paboTaTh aBTOHOMHO.

PEKUM «TJTABHBIM»: xorna yerpoiictso paGoTaer
B pexKUME «JIABHBIi1», ono pearupyer Ha H3MEHEHHs
JIaBICHUS B CHCTEME M, CIEJI0BATENIBHO, CIOCOOHO
BKJIIOYATh U BBIKIIOYATh HACOC, & TaK JKE€ PEryJIHpOBaTh
4acToTy 060pOTOB B COOTBETCTBUM C INOTPEOHOCTAMM

BOJIBI B CHCTEME.

PEXXKUM «BCIIOMOT ATEJIbHBII»: Korua

1 ([D GD 1 ycTpoiicTBo paboTaer B pexume «BcromorarenbHbIH,

2 2 Ha JIUCTICE, HA HIDKHEH CTPOuKe, TOSABIAIOTCA JBE 1.8 EBFR
3 3 3arnaBHblc OykBel “S”. B TakuxX yCJOBHAX CKOPOCTh = 4EIH S
4 4 PaboTHI HacOCa COXpaHAETCs MOCTOSHHOI, a eCIIM HAcoC = 2

BBIKIIOYAETCS, €ro BKJIIOYEHHE 3aePKUBACTCA JaKe
TIPH OTKPHITBIX KPaHaX.
DKCIUTYATALUS: B MOMEHT BKITFOYCHHS TIEPBOE YCTPOICTBO, KOTOPOE TMOyJaeT KOHTPOIb HAl APYTHM, CTAHOBHTCS «I JTaBHBIM», B TO
BpeMsi Kak apyroe (yHKuHOHHMpYeT B pexkume «Bcmomoratenbublii». Korma Bogopa3GopHble KpaHbl OTKDBITHI, TNIABHOE YCTPOHCTBO
BKJIIOYAET HACOC H, KOTJIa JIOCTUIAeTCsk MAKCHMAIIbHAs CKOPOCTh BPALIEHHS, & JaBJIEHHE B CHCTEME CTAHOBUTCS HHIKE, YEM YCTAHOBJIEHHAS
BemuMHa PMIn (MIHMMAanbHAs BETHYMHA JaBICHHS), KOHTPOIb MEPEMEIIAeTCsl KO BTOPOMY WHBEPTOPY, KOTOPBIH CTAHOBHTCS HOBBIM
«I'naBHBIMY, a TepBbIii HHBEPTOpP — «BcrnomoratenbHbIM». [Ipn 3TOM CKOPOCTH BpalIEHHs OCTaeTCs NMOCTOsHHOH. Korna BonopastopHeie
KpaHbl HAYMHAIOT AaKTHBHO 3aKPbIBATHCS, BTOPOE YCTPOHCTBO OCTAHABIMBAET HACOC, @ KOHTPOJIL HAjl CUCTEMOH CHOBA INEpEMEINaeTcs K
[epPBOMY MHBEPTEpY, KOTOPbIi OCTAHOBHT HACOC, KOTJA NOTPEOHOCTh B BOJE YMEHBIIMTCS IO HyJs (IOCJE HOIHOTO 3aKPBITHs KPAaHOB).
ITocne ocraHoBKM Hacoca pexuM «[JaBHBIH» CHOBA NMEPEMENIACTCA K JAPYrOMY yCTPOWCTBY Ul JOCTHKEHHS TIABHOTO MEPEKIIOUEHHUS
Hacoca, KOTOpbIi BKodaercss mepBbiM. Ecim B cucteme mpowmsoiiner c6oi miam ommbKa ¢ OJHMM W3 JBYX MHBEPTEPOB, HCHPABHOE
YCTPOHCTBO aBTOMATHYECKH TepeiieT B pexuM «JIaBHOT0» U HaYHET padoTaTh aBTOHOMHO.
Jins akTMBAaUMK (YHKIMH MEpeKTIOYeHHs HeT HEOOXOIMMOCTH JenaTh YCTAHOBKY KAaKHX-NHOO MapaMeTpoB B MEHIO, TaKk Kak MpHOOp
«SIRIO» aBTOMaTHYECKH OMPE/IEISET HATMYHE BTOPOTO YCTPOHCTBA, KAK TOJIBKO MPOU3BEICHO IMEKTPHUECKOE MOIKITIOUCHHE.

3nayennsi HacTpoek The “Pmax” u “Dp start” 10/1:kHO ObITh 0AMHAKOBBIM JUIsi 000HX YCTPOCTB.
SIRIO X4

CyliecTByeT BO3MOKHOCTb COCMHEHHs 10 4 ycrpoiicTs Siri0 yepes coriacyromuii Moyl 1o HazBaHuem “Sirio X4". B takom ciydae
corjacyrolye Kadean NoAKIIYAIOTCS He MEXKIY ABYyX HHBEPTOPOB, a BCE IMOACOCANHSIIOTCS K COTTIACYIOIEMy MOYIIIO, 00ecednBaomemMy
X TTOCIIEI0BATEIBHOE BKIIOYCHIE/BBIKIIOUCHHE.

ll]'[ﬂ 3allUTBl HHBEPTOPA CYIIECTBYET cnelmanm—mﬁ MOZYJTb, KOTOpHﬁ YCTaHaBIMBACTCA HA JIMHHUIO SJICKTPONTMTAHHUSA. OH ABTOMATHYCCKHA
OTKJIHOYHUT SiriO OT CETH NMHUTaHHUA, €CJIH BO3HUKHYT HapyHICHHS C SHGK’I‘pOCHaﬁ)KCHVIeM. ﬂﬂﬂ TIOJTy4YCHUS 60]’[93 ]]E’l‘aJTBH()ﬁ an)opMannu
obparuTech K 0(ULHAILHOMY NpeCTaBuTeNI0 Komnanuu «ltaltecnica».
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& AVISO

POR FAVOR, LEIA ATENTAMENTE ESTE MANUAL ANTES DE INSTALAR E INICIAR O SEU APARELHO.

Em caso de devolucéo, o aparelho deve ser acompanhado da embalagem original bem como este manual de instrucdes, preenchendo também
0 quadro existente nas Ultimas paginas com a data de instalacdo, bem como os valores de programacéo dos varios parametros.

A garantia do fabricante ndo cobre qualquer adulteragdo/alteracdo ao aparelho: desmontagem ou dano provocados pela utilizagdo ou
instalacdo inadequadas; a utilizacdo do aparelho em qualquer funcéo que ndo aquela a que foi criado; a utilizagéo do aparelho em condicdes
ambientais adversas ou ligado a sistemas eléctricos ndo convencionais.

O fabricante e/ou seu representante, ndo podem ser responsabilizados por qualquer tipo de dano a pessoas e/ou objectos resultantes da falha
na instalacéo de dispositivos de protecdo adequados e necessérios, bem como, resultado de uma instalacdo mal efectuada.

Também ndo podem assumir qualquer responsabilidade pela eventual falha resultante da ndo utilizagdo de dispositivos de seguranca e
protecdo, com excepgao ao proprio aparelho.

A instalacéo e servigo deste aparelho devem ser efectuados por pessoal devidamente qualificado.

Na eventualidade de ser necessario retirar ou remover o aparelho, primeiramente, desligue-o da corrente eléctrica.

Mesmo que seja obrigado a retirar a placa electrénica do aparelho (ndo aconselhado), lembre-se que mesmo apés desligar o aparelho, tera
que aguardar 10-15 minutos, antes de o poder fazer.

Este equipamento esté de acordo com a Directiva ROHS 2011/65/EC.

O simbolo do caixote do lixo cruzado, significa que o aparelho, ap6s concluido o seu periodo de vida, ndo deve ser colocado no lixo
convencional mas sim nos locais apropriados, de acordo com a legislagdo ambiental existente localmente. Para isso, deve contactar
0s Servigos Ambientais existentes localmente ou, em alternativa, pode entregar o aparelho e respectiva embalagem ao seu fornecedor
para inutilizagéo.
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DIMENSOES - IDENTIFICACAO

© 1" 14

G 1™ 114

DESCRICAO

O Sirio é um variador de velocidade que tem uma tecnologia baseada na inverséo, a qual controla as funcdes de arranque e paragem de uma
electrobomba. Gragas a um tipo particular de tecnologia utilizada, a frequéncia (Hz) da corrente do motor pode ser modulada, para alterar a
sua velocidade (rpm), de acordo com a presséo da 4gua da rede.

Desta forma, o valor da pressdo que chega aos equipamentos do utilizador, é sempre constante e a performance do motor é sempre
proporcional as exigéncias do sistema, resultando numa notével poupanca de energia, ao longo do tempo.

ESPECIFICACOES

SIRIO SIRIO ENTRY SIRIO ENTRY
XP
Corrente eléctrica monofésica, 230Vac +10% - 50/60Hz
Corrente saida motor 3x230 V 1x230 V
Poténcia max. motor 2.2kW-3.0HP 1.5kW-2.0HP 1.8 kW-2.4HP
Corrente méx. de fase do motor: 9.7 A (rms) 10.5 A (rms) 14 A (rms)
Consumo max. motor: 16 A @230V 12 A @230V 16 A @230V

Pressédo max. funcionamento:

800 KPa (8 bar)

Caudal maximo tedrico:

150 I/min — 9m3/h — 9000 I/h

Escala de regulagéio da pressdo: 0.5+8 bar

Regulacéo da presséo de arranque: 0,2+7.7 bar

Ligacéo hidraulica: 1”4 macho-macho (NPT a pedido)
Classe de protecgéo: 1P X5

Peso: 1.6 Kg

Dimensdes: 254x147x143 mm

Tipo de acgdo: 1.Y (according to EN 60730-1)
Temperatura ambiente de desde +0° C a desde +0° C a +45° C

funcionamento

+35°C

Temperatura do liquido

desde +5°C a +35°C
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& CARACTERISTICAS

Presséo constante devido a regulacéo da velocidade do motor

Poupanca de energia devido a menor absorcéo de poténcia pelo motor da electrobomba

Avrranques e paragens graduais da electrobomba, reduzindo o golpe de ariete

Proteccéo contra o funcionamento em seco, no caso de falta de 4gua na aspiracéo

Reajuste automético em caso de paragem devido a falta de 4gua, com recuperagéo auténoma da condicéo de erro.
Monitorizagdo eficiente de fugas para proteger a electrobomba no caso de arranques continuos

Gestéo inteligente de corte devido a sobrecarga, para uma maior duragéo do variador

Display (visor) de pressdo digital que mostra a corrente eléctrica, voltagem e frequéncia

Indicagéo de diferentes erros/operacdes através de LEDs e alertas que surgem no visor

Contacto auxiliar para controlo remoto, ligagéo em par ou dupla programagéo

Placa opcional 1/0 para entrada e saida adicionais

Pode activar-se a opgéo de arranque suave, para o arranque gradual do motor da electrobomba

Possibilidade de ligar varios dispositivos (de 2 a 4) como parte de um sistema de pressurizagéo (centrais hidropressoras)

& PROTECCAO CONTRA

Funcionamento em seco

Sobrepressao

Subtens&o

Sobretensao

Curto-circuito no terminal de saida
Controlo da corrente de saida do motor
Sobreaquecimento interno

Fugas e consequentes arranques do motor

® EMC (Compatibilidade Electro Magnética)

Este produto foi testado de acordo com as principais normas indicadas na Declaracdo CE. No entanto, a experiéncia demonstrou que
variacOes criticas de niveis de distirbios EMC podem ocorrer devido a alteragdo de cabos, a sua posi¢éo, tipo de motor utilizado, etc.
Quando ocorrerem perturbagfes com outros dispositivos, entre em contato com o seu fornecedor para avaliar solugdes adicionais no sentido
de reduzir as perturbagGes electromagnéticas.

& INSTALACAO

22222 2 22 2 2 2 2 2

2 222 2 2 2 2

¢ LIGACAO HIDRAULICA:

O Sirio deve ser instalado na saida da electrobomba, na vertical ou na horizontal, respeitando apenas a direccéo do caudal, através da seta
indicada na tampa. A 4gua sai da electrobomba através do aparelho antes de ser distribuida aos varios dispositivos ligados.

A agua que entra no Sirio nado deve conter nenhuma impureza e/outras substancias que possam bloquear/entupir a vélvula interior. Para
reduzir o risco, tanto quanto possivel, é aconselhavel a colocacéo de filtros especiais na entrada de agua da electrobomba.

Coloque um pequeno vaso de expansdo (5 L) depois do Sirio, para limitar os arranques causados por pequenas fugas, muito comuns na maior
parte dos sistemas. A pré-carga do vaso de expansdo tem de ser adequada ao valor programado no Sirio. Isto também ajudara a manter o
funcionamento do sistema em aplicagdes onde a exigéncia de agua é maior (por exemplo, maquinas de lavar louca, em casas-de-banho, etc.).
Em nenhum caso se deve colocar uma valvula de retencéo entre o Sirio e a electrobomba ou entre o préprio aparelho e outro dispositivo,
uma vez que podera causar mau funcionamento.

A valvula de retencéo deve ser aplicada na tubagem de entrada da electrobomba, para impedir que desferre quando parar.

E recomendado que ndo instale o aparelho em locais com muita humidade.

/L\. CUIDADO: quando a electrobomba desliga, as condutas ainda tém pressdo. Por isso, deve abrir uma torneira para escoar a agua do
sistema antes de qualquer intervengéo.

¥ LIGACAO ELECTRICA:

/i\. AVISO:

- todas as ligacdes eléctricas devem ser feitas por pessoal especializado.

- uma ligagéo incorrecta pode resultar em dano no dispositivo ou na electrobomba.

- o fabricante ndo pode ser responsabilizado por qualquer dano a pessoas e/ou objectos, se for resultante de ma ligacéo eléctrica.

- Caso nao siga as instrugdes aqui indicadas, podera causar danos sérios a pessoas e/ou objectos e o fabricante declina qualquer
responsabilidade.

- Se o cabo de alimentac&o ou o cabo de ligac&o entre o Sirio e a electrobomba estiver danificado, s6 o fabricante, o seu representante
ou um técnico qualificado, poderéo substitui-lo. Trata-se de uma medida preventiva para evitar danos em pessoas e/ou objectos.
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Coloque o caho eléctrico correctamente no respectivo bucim. Aperte bem a porca de forma a evitar que o
cabo saia ou se mova. O bucim para o cabo do contacto auxiliar é cego: se desejar introduzir um cabo para o
controlo remoto, deve remover a porca, depois partir a tampa pléastica com uma chave-de-fendas. O
diametro do orificio do passa-cabos é de 7 mm.

& Se o aparelho for utilizado numa das seguintes situagoes:

- Atemperatura do liquido utilizado é superior a 30°C
- A temperatura ambiente é superior a 30°C

Entdo deve utilizar cabos com uma resisténcia térmica de pelo menos 100°C.

v ALIMENTAGAO ELECTRICA

TERRA REDE ELECTRICA
230V~ - 50/60 Hz

A ligacéo deve ser monofésica 230 Volts, 50/60Hz.
A rede eléctrica ao qual o equipamento esta ligado deve cumprir as regulamentagdes de
seguranga em vigor:

- deve ser utilizado um relé térmico com capacidade de interrupcéo de acordo com o quadro
apresentado abaixo;

- aresisténcia de terra deve ser em conformidade com a lei em vigor localmente e em qualquer
caso, nunca superior a 1000.

Se o aparelho é utilizado em piscinas ou lagos, deve ser instalado um interruptor diferencial de

POTENCIA DA PROTECGAO Antes de proceder a ligag&o eléctrica da rede, os cabos devem ser correctamente
ELECTROBOMBA TERMICA (A) preparados com terminais adequados. Ligue os fios ao terminal indicado com a
(KW) palavra LINE e depois proceda com a ligacéo do fio terra.
0.37 (0.5Hp) 4 A secgio recomendada ¢ 1.5 mm2 para electrobombas até 1.1 KW. Para
0.75 (1Hp) 6 poténcias superiores a 1.1 kW até 1,5 kW, a seccéo recomendada é de 2.5 mm2.
1.5 (2Hp) 12 Se o cabo de alimentago é superior a 10 mts. deve ser utilizado um cabo com a
2.2 (3Hp) 16 secgdo de 2.5 mm2. Todas as limitacdes e restri¢des indicadas pelo fabricante e

fornecidas pelo fabricante da electrobomba, devem ser respeitadas aquando das
ligagdes do Sirio.

v LIGAGAO DA ELECTROBOMBA

Antes de proceder a ligacdo eléctrica, os cabos devem ser preparados com ponteiras adequadas. Ligue os fios de alimentagdo do motor no
terminal identificado com a palavra "MOTOR"; depois prossiga a ligagao do fio de terra com o terminal de olhal ao borne de ligacéo a terra.
Os terminais devem ser cravados por pessoal qualificado, utilizando um alicate especial para o efeito.

O variador pode ser ligado a electrobombas com a frequéncia de 50 Hz (60 Hz opcional) e uma poténcia até 1500W. O aparelho tem
proteccdo na saida contra curto-circuito.

Os cabos devem ter uma sec¢do minima de 1.5 mm2 para o comprimento até 30 m; para comprimentos entre 30 m a 50 m, é recomendado a
utilizagdo de cabo com a secgdo de 2.5 mm2.

- Ligacdo monofasica:
O Sirio pode ser ligado a electrobombas monofésicas de 230Vac.

Quando estiver ligado o aparelho, é necessario verificar os terminais no interior da electrobomba, de forma a certificar-se que as ligacdes
estdo conforme indicacdo do fabricante da electrobomba. A figura abaixo mostra um tipico exemplo de uma ligagéo:

MOTOR (
1X230Vac _—~f




- Ligacao trifasica:

O Sirio pode ser ligado a electrobombas trifasicas com a corrente 230Vac.
Quando utilizado com uma electrobomba submersivel, o motor deve ser adquirido com a ligacéo triangulo.

Quando instalar outras electrobombas, na altura das ligacbes eléctricas, certifique-se que os terminais no interior sao ligados conforme
mostra a figura seguinte:

MOTOR
3X220Vac

O Sirio esta equipado com um contacto auxiliar que permite ao aparelho interagir com outros. A
fungdo deste contacto auxiliar depende da programacdo do parametro descrito no capitulo
“PROGRAMACAO” onde se descreve os 3 modos operacionais e métodos de ligagéo.

I CONTACTO AUXILIAR

PARAMETRO “1”

Com este parametro, o Sirio pode funcionar de forma independente com uma
electrobomba ou em comunicagdo com outro Sirio em centrais hidropressoras. Para
trabalhar de forma independente, ndo é necessério realizar qualquer tipo de ligagédo no
contacto auxiliar. Se o Sirio é ligado a outro Sirio numa central hidropressora, a ligagéo
nos contactos auxiliares deve ser feita conforme se mostra na figura ao lado.

&
&

|
! conTACTO
i
i

BWN=
BAWN =2

soes)

PARAMETRO “2”

Com este parametro é possivel ligar/desligar (on/off) o Sirio através do controlo remoto.
Esta fungdo é Gtil quando é necessario programar o arranque da electrobomba ao mesmo
tempo que outros dispositivos ligados & mesma unidade de controlo, por exemplo, sistemas
de irrigacdo onde a electrobomba arranca quando a unidade de controlo de irrigacéo activa
um ou mais microaspersores (sprinkles). Faca a ligacéo de acordo com o diagrama lateral,
tendo em conta que quando o contacto externo é aberto o Sirio ndo arrancard com a
electrobomba, mesmo que o valor da pressdo minima seja atingido. Com o contacto
exterior fechado, o dispositivo funciona de acordo com os valores programados. !

EXTERIOR

I

BWN=

eees

PARAMETRO “3”

Neste parametro o Sirio estd programado para ajustar as rotacdes do motor da i
electrobomba de acordo com a pressdo P.Secun. (Pmax2). Esta funcdo é Gtil quando o
aparelho tem necessidade de trabalhar a uma presséo diferente daquela que esta definida no
parametro P.Funci. (Pmax); por exemplo, quando o sistema requer pressdes diferentes. l
Ligue o aparelho de acordo com o diagrama lateral, tendo em conta que quando o contacto
externo esta aberto o Sirio ajusta as rotacdes da electrobomba de acordo com a pressao

7
P.Funci. (Pmax), enquanto que com o contato exterior fechado, o dispositivo ajusta a

velocidade da electrobomba de acordo com o valor P.Secun. (Pmax2). |
I

CONTACTO
EXTERIOR

eees

BWN=

A ATENGAO: uma ligagdo incorrecta do contacto auxiliar pode provocar curto-circuito e queimar o fusivel. Por isso, tenha algum
cuidado com esta operacéo.
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v PLACA AUXILIAR 1/0 (ENTRADA/SAIDA)

Para inserir a placa I/0, utilize uma chave-de-fendas para levantar e quebrar a janela pléstica, conforme desenho lado esquerdo. Depois
insira a placa, alinhando-a correctamente, conforme desenho lado direito.

O terminal de ligagdes é removivel e pode ser ligado a placa I/O depois de ter efectuado as ligacdes eléctricas.

A placa de expansdo vem com uma entrada e saida auxiliares. Consulte a documentacdo fornecida com a placa para ver a informacédo
eléctrica, bem como o método de ligacéo.

ATENGAO: A placa auxiliar 1/0O é separada da rede através do tipo de isolamento "'principal™ (isolamento béasico de acordo com a
norma ). Qualquer circuito ligado a este terminal ir& ter o mesmo nivel de isolamento da rede eléctrica. Por esta razéo, as ligacoes
devem ser feitas com um tipo de cabo que garanta isolamento adicional.

() ARRANQUE:

AVISO: Da primeira vez que colocar a electrobomba a funcionar, evite que ela trabalhe sem &gua por muito tempo; caso
contrario o variador ira sobreaquecer! Ferre a electrobomba antes de a ligar novamente.

Logo que todas ligacdes eléctricas tenham sido concluidas, feche a tampa e ligue o interruptor.
No arranque, o utilizador tem de introduzir a corrente, conforme esta indicado na placa de caracteristicas, no seguinte ecra:

v s - - R Configurar o valor de placa indicado nos dados técnicos da bomba (para as bombas
L Pl FatlNCl. trifasicas, identificar o valor relativo a ligagdo a 230V em triangulo); pressionar a
oyoEE T s e tecla central para confirmar e entéo configurar a pressdo maxima de funcionamento
K2 HMF =l BA (Pmax). Depois de configurar a pressao,

premir mais uma vez a tecla central para sair do menu de configuracéo.

O Sirio estd agora em “stand-by”; neste modo, todos os parametros podem ser programados (veja o capitulo de “PROGRAMACAO” nesta
pagina) antes do sistema iniciar.

Para arrancar com a electrobomba, basta pressionar a tecla “on/off” no centro: o Sirio ira terminar o modo de “stand-by” e o motor
comega a girar.

Se 0 motor ndo arrancar ou se produzir demasiadas vibraces, verifique as ligacbes da electrobomba e do condensador (no caso de
eelctrobombas monofésicas). Para as electrobombas trifasicas, verifique se a rotacdo é a correcta.

Para facilitar o enchimento da electrobomba, pressione a tecla “+" que vai forgar a electrobomba a aumentar de velocidade sem disparar a
proteccéo de trabalhar em seco.

Depois de programar todos os parametros, preencha o formulario que existe no final deste manual, para futura referéncia e efeitos
de garantia.

PROGRAMAGCAO

v DESCRIGAO DO INTERFACE

e Setas lado esquerdo: permite regressar nos varios menus
o Setas lado direito: permite avangar nos varios menus

4B On-Off/Reset: permite comutar o aparelho desde o modo “stand-by” a0 modo de operagio e também o modo de “restauro” (reset),
para o caso de surgirem erros e/ou alarmes.

o Tecla “+”: permite aumentar o valor do parametro indicado no display; permite ainda o funcionamento da electrobomba na
velocidade méxima (forgado), sem disparar a protecgéo de trabalhar em seco.

0 Tecla “-”: permite diminuir o valor do parametro indicado no display.
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v ESTRUTURA PRINCIPAL DO MENU

O menu principal mostra os valores de funcionamento do sistema: presséo, frequéncia, voltagem, corrente de saida do motor e temperatura
interna do variador. E possivel também selecionar o idioma.

9

1.0 BR <& u= zzeu | @] Ti=zsec | & 1dioma
— I= S.en || T=35rCc |—» FT
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° o ° °| 'y

v DESCRIGAO DOS PARAMETROS

MENU PRINCIPAL:

Os parametros seguintes sao mostrados quando o aparelho esta ligado.

1.8 BAR
Stard-bea

= EE
= D.EA

Ti= 33C
Ta= 35C

Principal: quando o Sirio funciona correctamente, a primeira linha mostrada no display indica a pressdo do
sistema; a segunda linha mostra a frequéncia actual do motor. A partir daqui, é possivel percorrer o menu
utilizando as teclas das setas ou colocar o sistema em "Stand-by" pressionando a tecla “on-off".

Quando o Sirio esta em “stand-by”, a electrobomba ndo arrancara mesmo que a pressao fique abaixo do valor
programado na pressdo minima. Para sair do modo “stand-by”, pressione a tecla do centro novamente.
Mantendo pressionada a tecla “+”, a electrobomba atinge a velocidade maxima de funcionamento, ignorando a
protecgéo de trabalhar em seco (utilize esta fungéo para encher a electrobomba, da primeira vez que a ligar).

Voltagem e corrente: neste ecrd é possivel ver a voltagem do variador e a corrente absorvida pelo motor. O
valor da corrente de saida do motor pode divergir do valor da corrente de entrada, uma vez que o variador varia
a frequéncia e voltagem.

Temperaturas: este ecrd mostra a temperatura ambiente dentro do variador e do mddulo IGBT. Estas
temperaturas contribuem para a gestao inteligente da poténcia a qual limita o valor maximo de frequéncia do
motor quando é atingida a situagéo de pré-alarme.

Idioma: O idioma mostrado nos varios menus e mensagens de alarme, pode ser alterado pelo utilizador. Caso
pretenda, seleccione as teclas “+” ¢ “-* para alterar o idioma.

PARAMETROS DE INSTALACAO:

Estes parametros podem ser encontrados nos menus escondidos e normalmente sé devem ser alterados aquando da instalacdo. Para aceder a
estes parametros, coloque o aparelho em modo “stand-by” e mantenha pressionado as teclas “+” e “-* em simultaneo, durante 5 segundos.
Logo que tenha entrado no menu escondido, utilize as teclas “<<” e “>>" para percorrer o menu e as teclas “+” e “-* para alterar os
parametros. Para voltar ao menu principal pressione a tecla do centro. Alguns parametros podem n&o aparecer se ndo estiver habilitada a

respetiva fungdo.

F.H. Mega
4.5 EBAR

P.funci. (Pmax): este parametro pode ser utilizado como o parametro de referéncia. Permite definir o valor da
pressdo constante que o utilizador pretende para o sistema (pressdo maxima) Durante o funcionamento o Sirio
regula a velocidade do motor da electrobomba para servir as poténcias requeridas por outros dispositivos,
mantendo desta forma uma presséo constante no sistema. Se o P.Funci. (Pmax) é programado para um valor
superior ao da altura manométrica da electrobomba, o motor ird parar quando as torneiras fecharem e o Sirio
desliga a electrobomba quando o caudal da 4gua fica abaixo do minimo programado (aprox. 2 litros/minuto),

independentemente da presséo atingida pelo sistema. Utilize as teclas “+” e “~* para alterar o parametro.

P.A.Nega (Delta P start-up): este parametro define a presséo negativa delta comparada com o valor indicado
no parametro P.Funci. (Pmax) para o arranque da electrobomba. No caso de alguma utilizacéo, a electrobomba
ndo ird arrancar até a pressdo do sistema ficar abaixo do valor P.Funci. (Pmax) por um valor igual ao definido
no delta deste parametro. Depois do motor ter iniciado, a velocidade de rotacdo é controlada para manter a
pressdo o mais proximo possivel da definida no parametro P.Funci. (Pmax). O diferencial minimo de ajuste

entre os valores de P.Funci. (Pmax) e a pressdo minima é 0.3 Bar. No entanto, recomenda-se que esse valor seja pelo menos de 0.5 Bar.

P.F.seco: este parametro afecta apenas a operacdo com o interruptor de fluxo desactivado. Define a presséo
minima abaixo da qual a proteccéo de trabalhar em seco é activada, com o motor na frequéncia maxima.
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F.limite
9.8 EBAR
F.5Secun.
9.8 EBAR
F.A.Fos
H5.5 EBAR

Presséo limite: este parametro estabelece o limite da protec¢éo da sobrepressao. Quando activada, esta
proteccéo dispara até o variador fazer o reset.

P.Secun. (Pmax2): permite definir o parametro secundario do aparelho. Quando o contacto auxiliar (ou a placa
auxiliar 1/0) é fechada externamente, a pressao indicada em neste parametro, torna-se no valor de referéncia, no
qual o Sirio regula as rotagdes da electrobomba.

P.A.Pos (Delta P stop): este parametro define a pressdo delta comparada com o valor P.Funci. (Pmax) para
desligar de imediato a electrobomba. Durante o funcionamento normal, quando as valvulas estédo fechadas, a
electrobomba para depois do tempo definido no parametro “stop delay" (atraso na paragem). Em qualquer caso,
se a pressdo do sistema excede o valor P.Funci. (Pmax) e for superior ao programado neste parametro, a

electrobomba iré parar de imediato para evitar sobrepressdo que pode danificar o sistema.

Unidade de medic&o: permite seleccionar os valores sejam mostrados em BAR ou PSI

C.Max.M (Imax): Este parametro é utilizado para definir a corrente maxima que é absorvida pela
electrobomba, em condicdes normais, para que o motor pare em caso de absorcdo excessiva. O motor também
iré parar se a corrente medida durante o funcionamento, for mais baixa que 0,5 A, seguindo-se a interrupgéo da
ligacdo entre o motor e o Sirio. O tempo de disparo do dispositivo de protec¢édo no caso de sobrecarga é
inversamente proporcional a magnitude da sobrecarga. Assim, uma ligeira sobrecarga implicard tempos de

activacdo mais prolongados enquanto que uma sobrecarga intensa provocara uma rapida interrupcdo. O parametro pode ser programado entre
0,5a9,7 A. Quando o aparelho é ligado, se este parametro estd com 0,5 A (programagéo de fabrica), no display surge automaticamente a
pagina de configuragéo da corrente méxima, ndo sendo permitida nenhuma accéo até o valor maximo de absorcéo estar estabelecido.

PARAMETROS AVANCADOS:

Os parametros avangados sdo acedidos apenas pela assisténcia técnica. Para aceder a estes parametros, é necessario contactar o seu

fornecedor. O quadro seguinte lista os parametros avangados:

REF. PARAMETRO (em Inglés) DESCRICAO
1.2 Freguéncia minima Frequéncia minima de arranque do motor

1.3 Frequéncia de paragem Frequéncia de paragem do motor

1.4 Frequéncia nominal do motor Frequéncia nominal maxima do motor

15 Frequéncia de switching Frequéncia de switching PWM

1.6 Correcéo de frequéncia Correcdo da frequéncia maxima

1.7 Soft-start Ativacdo ou desativacao soft-start

2.0 Ativacdo do fluxostato Ativacdo ou desativagao do fluxostato

2.1 Origem do comando Fonte de comando manual ou automatico

2.2 Funcéo de contacto auxiliar Selecdo da fungéo de contacto auxiliar

2.3 Funcéo de input na placa I/O Funcéo de contacto de input na placa auxiliar I/0

2.4 Funcéo de output na placa 1/0 Funcéo de contacto de output na placa auxiliar I/O

2.5 Atraso de paragem Atraso de desligamento ao fechar os pontos de utilizagdo

2.6 Intervalo de autorreset Intervalo em tempo entre as tentativas de autorreset

2.7 N° de testes de autorreset Nimero de tentativas de autorreset

2.8 Reset automatico total Habilitacéo do reset global em todos os alarmes

3.0 Pressure calibration 0.0 Bar Calibrar o sensor de pressdo a 0 Bar

3.1 Pressure calibration 5.0 Bar Calibrar o sensor de pressdo a 5 Bar

3.2 Flow sensor calibration Calibrar o sensor de caudal

3.3 Pressure test Teste a pressdo actual

34 Flow switch test Teste ao interruptor de fluxo

35 Software Release Versao do software

3.6 Power supply timing Temporizador de alimentacéo ao variador

3.7 Pump timing Temporizador operacional da electrobomba

3.8 Last error Registo de erros

3.9 Start-up Contador de arranques da electrobomba

4.0 Vboost Impulso da Voltagem em 0Hz

1 Dry run zgljma?o de espera antes da activagdo da proteccdo devido a ndo existéncia de
42 Protection starts per hour dAecth/gaggo ou desactivagéo do controlo do n° de arranques por hora (verificagéo
4.3 Anti-blockage protection Activar ou desactivar a funcdo que arranca com a electrobomba
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automaticamente ap6s 24 horas sem utilizagao.
44 Dead time PWM Programar tempo morto PWM
4.5 Ki Controlador integral PID
4.6 Kp Controlador proporcional PID
4.7 Boost time Tempo de impulso a frequéncia méxima com o arranque suave desactivado
5.0 Ta max Temperatura de ambiente méxima
5.1 Tm max M@ddulo temperatura maxima IGBT
5.2 Ta reduction index Indice de reducéo de frequéncia da temperatura ambiente
5.3 Tm reduction index indice de redugdo de frequéncia da temperatura no médulo
5.6 Minimum voltage Voltagem minima na alimentacéo
5.7 Maximum voltage Voltagem méxima na alimentacdo
5.9 Debug Variable Selecéo de varidveis Debug para ver o valor de processo
v ALARMES

No caso de anomalias do sistema ou mau funcionamento, uma das mensagens abaixo aparece no display do Sirio. Cada erro tem a letra “E”
no inicio seguida de um nimero de 0 a 13. O nimero que aparece entre (...) representa as vezes que o erro aparece. Para retirar uma
mensagem de alarme, depois de resolvido o problema que cada um indica, basta pressionar a tecla “reset” ou desligar o variador pelo
interruptor, durante alguns segundos.

EA [ @/l
Bl ol

El1 © @
Al.Uolt

EZ [ @i
Fur. seco

Ed i Gi
Himbr . Teme

ES i @i
IGETteme

EO - Bx.Volt: indica que a voltagem é muito baixa. Verifique a corrente da rede eléctrica.

E1 - Al. Volt: indica que a voltagem é muito alta. Verifique a corrente da rede eléctrica.

E2 - CurtoCir: Esta mensagem de erro ird aparecer quando é detectado um curto circuito na saida do variador.
Isto pode acontecer devido a ligacdes incorrectas do motor eléctrico, danos no isolamento dos condutores que
ligam a electrobomba ao variador ou avaria no motor eléctrico. Quando surge este erro, todo o sistema eléctrico
tem de ser verificado por um electricista. O erro apenas pode ser removido, desligando o equipamento da rede
eléctrica e resolver o problema que causou o curto circuito. Tentar reiniciar o variador com curto circuito na
saida, pode causar danos sérios nos equipamentos e utilizador.

E3-Fun.seco: esta mensagem aparece quando o sistema é desligado devido a falta de dgua na aspiragdo. Se a
fungdo de “Auto-reset” estiver activa, o Sirio ird automaticamente fazer uma série de tentativas para verificar a
existéncia de 4gua. Para apagar o erro, pressione a tecla “reset”.

E4 - Amb.Temp: o erro surge quando a temperatura méaxima interna do variador é excedida. Verifique as
condices de funcionamento do variador.

E5 - IGBTtemp: o erro aparece se a temperatura maxima do modulo IGBT é excedida. Verifique as condicdes de
funcionamento do variador, em particular a temperatura da dgua e a corrente absorvida pela electrobomba.

E6 - Sobrecar: Este alarme aparece quando a absorcéo da electrobomba é superior ao valor da corrente maxima
programada no parametro (Imax); isto pode acontecer em consequéncia de uma utilizagdo intensiva da
electrobomba; por arranques continuos com intervalos de tempo muito seguidos, por problemas relacionados com
a bobinagem do motor ou devido a problemas nas ligacdes do motor ao Sirio. Se esta mensagem de alarme
aparece muitas vezes o sistema deve ser verificado por um instalador.

E8 — Erro.Int: este alarme pode surgir devido a erro interno de comunicagdo do Sirio. Contacte a assiténcia
técnica.

E9 - Sobrepre: esta mensagem surge quando a pressio maxima definida é excedida. Se o erro aparece
repetidamente, verifigue o parametro “Plimite”. Verifique também outras condi¢des que podem causar
sobrepressao (por exemplo, congelamento parcial do liquido).

E10 — Erro.ext: este alarme surge quando o contacto de “input” (entrada) esta fechado, depois de ter definido a
funcéo de erro externo na placa auxiliar 1/0.
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E] 1 |. E” E11 - Arrag/H: este erro aparece se 0 n°® maximo de arranques por hora permitido for excedido. Verifique se ha
: fugas no sistema. Veja também a presséo de pré-carga em eventuais vasos de expanséo existentes no sistema.

Hrt~z3-H

E12 - Err.12V: uma anomalia (voltagem baixa) foi detectada no circuito interno de fornecimento de energia.
Pega a assisténcia técnica para verificar o variador.

E13 — Sen.Pres: o sensor de pressdo detectou um valor incorrecto. Pega a assisténcia técnica para verificar o
variador.

? PROBLEMAS COMUNS E POSSIVEIS SOLUGOES:

v Quando uma das torneiras do sistema é aberta, a electrobomba n&o arranca ou arranca passados alguns segundos

O valor do parametro “P.A.Nega (DeltaP Start-Up)” estd muito alto ou a valvula de retencéo foi mal colocada. Tente aumentar a pressdo
inicial e retire todas as valvulas ligadas ao Sirio. Verifique o funcionamento correcto do contacto exterior.

v Quando as torneiras estdo fechadas, a electrobomba desliga mas reinicia uns segundos mais tarde e ndo ha fugas no sistema

O valor “P.A.Nega (DeltaP Start-Up)” é muito baixo, aumente-o.

v A electrobomba esta sempre a ligar e desligar
Hé uma fuga no sistema. Verifique as vérias ligagdes hidraulicas. Veja no display se ha perda de pressdo quando as torneiras estdo fechadas.
Verifique se a valvula de retencao do Sirio tem sujidade que pode ser evitada se a fechar convenientemente. Caso se justifique, limpe-a com
ar comprimido.

v O aparelho apresenta muitas vezes a mensagem ‘dry running" (trabalhar em seco)

A tubagem de entrada da electrobomba drena quando o sistema néo é utilizado por algum tempo. Para prevenir, ferre a electrobomba da
proxima vez que a utilizar. Se existir uma valvula fundo de pogo, verifique-a

v Surge com frequéncia os sinais de ‘alta ou baixa voltagem"
A voltagem existente pode ndo estar de acordo com as especificacdes do aparelho; mande-a verificar a um electricista.
v O aparelho sobreaquece e a proteccéo de temperatura excessiva dispara

O variador j& ndo troca calor com a 4gua que passa por ele ou a temperatura da 4gua é muito elevada. Verifique se ha obstrugdo no fluxo da
&gua e se necessario mande verificar o variador.

v Quando o caudal é extremamente baixo, a electrobomba néo funciona normalmente

O caudal é muito baixo e o variador ndo consegue detecta-lo, desligando a electrobomba. Instale um vaso de expanséo (5 litros) no sistema
para dar maior flexibilidade ao sistema e reduzir o niimero de arranques.

v A electrobomba néo desliga

H4 uma fuga significativa no sistema ou a valvula de retengdo esta entupida com sujidade; se for a valvula, proceda a sua limpeza ou, em
Gltimo caso, substitua-a.
O sensor que detecta a posicéo da valvula esté partido. Mande verificar o aparelho ao seu fornecedor.

v A electrobomba esta funcionar a velocidade maxima mas a sua performance é baixa

A electrobomba ou a ligagdo do condensador esta incorrecta: verifique as ligagdes eléctricas.

A rotacéo do motor esté na direc¢do oposta (modelo trifasico); verifique a direccdo da rotagao.

A electrobomba esta danificada ou existe algum bloqueio no sistema; verifique o sistema e se o problema continuar, envie a electrobomba
para a assisténcia técnica.

v Quando o sistema exige mais dgua, a pressdo baixa
Esta é uma condigéo normal devido ao facto do aparelho ndo conseguir forcar a electrobomba para que esta consiga performances superiores

a sua curva de caracteristicas. Como resultado, logo que a capacidade seja atingida, a pressdo néo é mais compensada, uma vez que a
electrobomba ja esta a funcionar no seu maximo. Nestes casos, deve ser instalada uma electrobomba com maiores performances.
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& MANUTENCAO:

O Sirio foi desenhado para reduzir a0 maximo a sua manutenc&o. No entanto para garantir uma vida Gtil do aparelho longa e funcionar em
perfeitas condigdes, sigas 0s seguintes conselhos:

certifique-se que o aparelho ndo esta em local em que a temperatura baixe a 3° C. Se ndo for possivel, certifique-se de que toda a 4gua no
seu interior saia ou para prevenir que congele ou se danifique, cubra o aparelho com um plastico;

- se aelectrobomba esta equipada com filtros, faca verificagdes regulares, de forma a manterem-se sempre limpos;

certifique-se que a tampa esta bem fechada para evitar infiltracdes de agua do exterior;

- desligue o aparelho da corrente eléctrica e retire toda a 4gua do sistema quando pretender mover, efectuar manutencao ou por inutilizagdo
durante longos periodos;

ndo force o funcionamento da electrobomba quando néo houver dgua na aspiracdo, uma vez que podera danificar a electrobomba e/ou
Sirio;

antes de utilizar o aparelho noutros liquidos que ndo a dgua, por favor contacte o seu fornecedor;

- ndo efectue nenhuma operacéo quando o aparelho (por algum motivo) estiver aberto;

aguarde 3 minutos antes de retirar a tampa do aparelho, para que haja tempo de eventuais descargas.

A AVISO: Este aparelho ndo contém nenhuma peca que possa ser reparada ou substituida pelo utilizador final. Desta forma, fica o
aviso para ndo retirar a tampa protectora da placa electrénica, pois inutiliza de imediato a garantia!
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Instalacio e ligacdo de 2 variadores

INSTALAGAO: instale cada um dos Sirios na electrobomba correspondente do
sistema de presséo. Ligue o record da saida de cada variador ao tubo colector. Ligue
a aspiracdo das electrobombas ao colector comum, colocando uma valvula de
retencdo em cada electrobomba para evitar o seu esvaziamento quando parada. O
Sirio pode ser instalado e ambas as posi¢des: vertical ou horizontal.

MORSETTIERA DI

LIGAGAO: Os dois Sirios sdo ligados através de um cabo néo blindado 4x0.5 mm2
conforme mostra o desenho do lado esquerdo. O comprimento méximo do cabo é 100
cm, incluindo as pontas e os terminais.

Se nenhum cabo estiver ligado, o variador ira funcionar em modo auténomo.

POSICAO “MASTER”: quando o dispositivo trabalha
em posicdo MASTER, é sensivel & variagdo de pressoes
do sistema e por isso, capaz de iniciar e parar a
electrobomba e modular as rotac@es da electrobomba de
acordo com as exigéncias do sistema.

: 1|10 D1
POSICAO “SLAVE”: quando o dispositivo 2 2 1.4 BAR
funciona como “SLAVE” com dois “S” 3 3 - 4EIH .
mailsculos que surgem na Gltima linha do 4 4 = ra

display, a electrobomba trabalha com uma
velocidade constante enquanto que se ela desliga, néo é possivel o re-arranque mesmo que as torneiras sejam abertas.

OPERAGAO: no momento em que liga o primeiro dispositivo, este sobrepde-se ao outro, tornando-se “MASTER” enquanto que 0 outro
fica como “SLAVE”. Quando é efectuada alguma operagéo pelo utilizador o dispositivo principal (MASTER) arranca com a electrobomba e
quando a rotacdo maxima é atingida e a pressao do sistema é inferior a pressdo minima pré-definida, ele transfere o controlo para o segundo
variador, que se torna no novo “MASTER”, enquanto que o primeiro variador, fica em modo “SLAVE” e sua velocidade de rotacdo
permanece fixa. Com o fecho progressivo dos servicos do utilizador, o segundo variador desliga a electrobomba e o controlo é novamente
transferido para o primeiro variador, que vai parar a electrobomba, quando o caudal da &gua é reduzido a zero ap6s utilizagdo. Depois da
electrobomba ter sido interrompida em modo “MASTER”, de maneira a obter uma alternancia continua da electrobomba, o controlo é
novamente transferido para o outro variador. Em caso de falha ou erro num dos dois variadores, o variador que estiver melhor, ira assumir
automaticamente o modo de “MASTER” e comecar a funcionar em modo auténomo. Para ativar a fungdo de mudanca néo é necessario
definir nenhum parametro no menu porque o Sirio detecta automaticamente a presenga de um dispositivo secundario, apds a ligacéo elétrica.

Os valores definidos na pressdo minima e “P.A.Nega (Delta P start-up)” tém de ser os mesmos em ambos os variadores.
SIRIOx4
E possivel ligar 4 Sirios através do interface. Neste caso, os cabos de comunicacéo ndo sdo ligados directamente entre 2 variadores mas s&o

todos ligados a0 médulo no interface que os activa sequencialmente. Para o efeito, contacte o seu fornecedor.

MODULO DE PROTECCAO

Para evitar danos ao variador, esta disponivel um modulo de proteccdo e pode ser instalado na alimentacdo. Este modulo desliga
automaticamente o Sirio da rede eléctrica em caso de falhas no fornecimento de energia. Para o efeito, contacte o seu fornecedor.
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A [IPOSOXH

AIABAXTE NPOXEKTIKA TO MAPON EI'XEIPIAIO OAHTIOQN ITPIN AIIO THN ETKATAXTAXH 'H OEXH XE
AEITOYPTIA.

H kataokevdotpio etapio eyyvdtat 1o mpoidv yu didompa 24 unvav and v ndinon. H ovokevn 0o mpénet vo emotpépeton poli pe to
TOPOV EYYEPId0 0dNYIDV, T0 0moio oTNV TeEAevTaia GeLido TOV B TPETEL VOL AvVaLypaQEL TNV NUEPOUNVIR EYKATAGTAONG KO TIG TWEG TMV
TOPUPETPOV TOV EXOVY pLOMGTEL.

H eyydnon dev 1oydel oy mepintmon 6mov 1 cvokevy £xel mapomomBei, amocuvapporoynBel 1 vrootel {nud Yo Adyovg mov umopovv va
anodoBovv oe AavBacpévn xprion 1 Kot akatdAAnAn eykatdotacn, ypnoomomOel yio ypnoeis yio Tig omoieg dev mpoopiletan, eykataotadel
ot aKkatdAnieg mepBarloviikés cuvOnkes N cvvdebel o€ MAEKTPOAOYIKY £YKATAOCTUON MOV JEV GUUUOPPAOVETOL PE TNV 1oyHOVGO
vopobfeaia.

H xotookevdotpla etaupio apveitar kdbe evBOVN Tov TpokdnTeL amd PAAPeG o€ TEpLovsia 1| copaTikég PAGPEG TOV TPOKAAOHVTOL ATd TN Un
£YKOTACTOON TOV OTOPAITNTOV S0TAEE®Y NAEKTPOROYIKNG TPOGTAGING EVOVTL TG GVGKEVNG, 1 0O EYKATAGTAGT TOV S€V TPOYHUTOTOEITOL
GOUQOVE ILE TOVG KAVOVEG TNG TELVIG.

H eykatdotaon kot n GuvTipnon mg Tapovcag Guokevnig o TpEmeL va yivetal and eEEISIKEVIEVO TPOGHOTIKO, KOVO VO KATAVOEL TANPOG ToL
660 angkovifoviol 6To TapoOV yYEPidIo 0dNyIdV.

‘Okeg Ol gpyaoies MOV EKTEAODVION 0PUIPOVTOG TO KGAvupe TG ocvokevng Oa mpémer va ektehodviar pe v mopoyl] pedpotog
AmOGVVIESEUEVT).

Epocov vrdpyouv cofapoi Adyor mov omertodv TV apaipeotn TG NAEKTPOVIKNG TAoKETag, vo Bempeiton OTL kdmow THApATE ™G
TOPUUEVOVY VIO TAGT] YL OPKETA AEMTA AKOUN KO LETA TNV OTOGHVIEST] TG HOVASOG 0o TO PEdLQL.

H kotaokevdotpla etatpio dev avaropfdaver kapie evBovn yur Cnpég oe meplovsio N ko copatikés PraPeg mov ogeitoviar otn un
gvepyomoinon kamowog and TG ecmTEPIKES aopdreles, pe eEaipeon ™y amolnpioon yo v dia T GVOKEVY EPOGOV KUAVTTETOL AKOUN OO
mv gyyonon.

H mapodoa cuekevi] sivar sopgovn pe Tov Evp ik} Odnyia ROHS 2011/65/EK.
To napaxdt® cOpPoro pe Tov draypoppévo K40 0mopPIPPRITOV VTOSNAOVEL 6TL, Yia TNV TPOcTUGia TOV TEPIPGLLOVTOG, 6TO TEMOG
T0V KUKAOL {m1ig TNG 1| ouokevy] dev Ba mpéner va amoppinteTan poli pe Ta OLKIOKG
omoppippata. H 514001 TG GVOKEVIIS KUL TOV VKAV GVGKEVAGIAG TNG 00 PEmeL va YIVETUL GOPQMVA PE TOVG TOMIKOVG
KAVOVIGHOVG.
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<> AIAXTAYEIY — TAYTOIIOIHEH

@ 1" 14

PG 11 M2051.78

TIEPITPA®H

H Sirio eivon pio nAEKTPOVIKT] GLOKEVT OV EAEYYEL TV EKKIVIION KOL TNV GREVEPYOTOMON OGS NAEKTPIKNG avthing, ko Basiletal oy
e vOROYiol inverter (LETaTpoméng).

Xapn oe ovt v teqvoroyia, givan oe BEon va pubuiler T ovyvomta (Hz) tov pedpatog mov @Tdvel 610 HOTEP, 161 MOTE AVTO Vo
Srapoponotel v TaydTNTA TEPIGTPOPNS (GTPOPEG AETTO) COUPOVE LIE TIG ATOTAGEL THG EYKATAGTAGNG Y10l VEPD.

Me avtd Tov Tpdmo, N TEST OTIG MAPOYES £XEL TAVTOTE GTUHEPN TIHY, KOL 1| ATOPPOPNGT TOV HOTEP EiVOL TAVTOTE OVAAOYN TNG TPAYHOTIKNG
Mong g eykatdotaong, eac@arilovtog onpavTiK EE0IKOVOUNOT EVEPYELUG S0 POVIKG.

g TEXNIKA XTOIXEIA

SIRIO SIRIO ENTRY SIRIO ENTRY
XP

Tpogodocio Siktvov povogactkéd 230Vac +10% - 50/60Hz
'E&odog potép 3x230 V 1x230 V
Méyiom 1o)0¢ HoTép 2,2 kKW -3,0 HP 1,5 kW —2,0HP 1,8 kW-24HP
Méywoto  pedpo  @hong  Tov 9,7 A (rms) 10,5 A (rms) 14 A (rms)
Kvntipa
Méyiotn amoppdenon Ypopung 16 A @230V 12 A @230V 16 A @230V
Méyiotn empentn micon 800 KPa (8 bar)
Méyiot Bempnrikn amddoon 150 I/Aentd — 9m3/dpo. — 9000 /dpa
Iedio pvOuiong set-point 0,5+8 bar
TTedio phbpong mieong start 0,2+7,7 bar
Y3paviiki ovvdeon 14 apoeviko-opoeviko (NPT kotdmv outiporog)
Babuog npostaciog IP X5
Bdpog 1,6 Kg
Awotdosg 254x147x143 mm
Tomog Apdong 1.Y (cOppova pe to EN 60730-1)
Oeppokpacieg mepaAiovtog oand +0° C £wg and +0° C émg +45° C
Aerrovpyiog +35° C
Ogppokpocio vepov an6 +5°C émg +35°C
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& AEITOYPI'IKOTHTA

N Ztabepr| migon xapn ot pYOION TOV GTPOPAV TNG NAEKTPOKIVIITIG aVTALaG
V' E&otkovounon evépyetag xGpn oTh HEUEVT 0moppoenon TG avTAiag
V' Stadwii evepyomoinon kat AmEVEPYOTOINGT TNG AVTAING TOV HEWOVOLV TIG ENPVIKEG AVEOUEIDGELG TiEGNG
v Tpoctacio amd ™ Aertovpyio o€ TEPITTOON EAAEIYNG VEPOD GTNY AVAPPOPNCT
v AVTOHOTN EXAVAPOPE OE TEPINTMOT ATEVEPYOTOINGNG MOY® EAREWYNG VEPOD, LE IKAVOTNTO BVTOUATNG OTOKOTAGTOONG TG KUTAGTOONG
GOAMLATOG
v ATOTELEGUATIKOG ELEYXOG ATOAEIDV Y10L TV TPOGTAGIO THG AVTAING GE TEPITTOGT GUVEY®OV ETAVEKKIVGEDV
v Agrrovpyia kotd Tov pmhokopicpatog
v "E&omvn Beppuky dwyeipion yio péyiom didpketa {ong tov inverter
N Yok £vielEn migong, pedpatog, Tdong Kot cuyvoTTaS 6TV 006V
v Emonpaven v $1popev KataoTdoemv AEtovpyiag/ oOArIaTos, e QOTEWVES EVOEIEES KOl UNVOHOTO 6TV
00ovn
V' EQedpiki enagn Yo amopakpuouévo éAeyyo, chvieon oe (ebyog 1 Suthé set-point
V' Mpoapeticy mhokéta /0 yio mpdohetes e160800g kat e£6800G
V' Soft-start HLE EVEPYOTOINGT] KOTOTY QUTAUATOG, Ylo: GTASLOKY EKKiVIION TG NAEKTPOKIVITNG avThiog
V' Avvatotra covdEong ToAATAGY GUGKELGV GE OpadES cupmiEaT g (A6 800 £m¢ TEGGEPIC)
|\/ Agrwovpyia pe kat yopig poootdt (6€ mepinTman vepob mov dev eivar oamdivta kabapod 1 TepEXEL 6idNPo)
® AXDAAEIEX
Agrtovpyio ympig vypod
Ynepnicon
Yndtacn tpopodosiog
Ynrépraon tpopodociog

Bpayvkokdmpa 6to teppatikd e£6500

ApmEPOPETPIKOG ELEYYOG GTNV ££080 TOV POTEP

Eocotepikn viepbéppavon tov inverter (Oeppokpaocia nepiBdriovtog kot Oeppokpacio IGBT)
Amndrereg mov cvpPadifovv pe ™ cuver emavekkiviion g NiekTpokiviig avtiiog

2222 2 2 2 2

® Hlekrpopayvnriki ovpfoatomro (EMC)

To 7poiov £xel SOKILOOGTEL GOUPOVOL [E TO TPOTVLTCL TOV AvVaPEPOVTOL 611 dAman cuppopewong EK oe pia and tig cuvibelg katactdoslg
Apions. Qotdoo, N epmepio. Exet dei&et 0Tt pmopovV va pokAnbovy aebntég Spopomomoelg ota enineda Swtapaydv EMC arialovtag
10 PNKOG TV KoA®dimv, ) BEon Tovg, ToV TOTO HOTEP MOV Ypnotponoteital, KTh. E@dcov dwmiotmbodv dutapayés oe GAAEG GLOKEVES,
EMKOWVMOVIOTE [E TNV KOTUCKEVAGTPLOL £TAIPia Yo TNV a&lohdynon mpodcbetov MGemV Yo T HEImON TV NAEKTPOUAYVITIKOV TAPEUPORGDV.

® ET'KATAXTAZH
¢ YAPAYAIKH XYNAEXH:

H Sirio 6a mpénet va eykatactadei oty ££080 ng avtiiag, oe Béon oplovtia 1 kGBet, TpdVTAG TV KatedBuvon pofig mov vILodeLkvdETOL
and 10 Pélog mave oto KAvppa. To vepd mov Pyaivel amd v avTiin TEPVAEL 0O T GUGKEVT KOl GT GUVEXELD SIOVENETAL GTIS JLAPOPES
TOPOYES.

To vepd mov ewépyeton ot ovokevy Sirio Oa mpéner va eivon ehevbepo and akabapoieg M kar dAleg ovoieg mov Oa pumopovoav vo
pmhokdpovv v kiviion g Parfidag aviemotpoeii mov VAAPYEL 6TO E0OTEPKO TG o TV ghayiotomoinen tov TpoPfAnatog ovtov,
Koo givon v tomoBemBody katdAnia piltpa otV avappoenon g avtiiog.

‘Otav dev givar duvatd va eEacpariotel ) andivt) KobapdTNTE TOV AVTAOVHEVOL VYPOV, GUGTIVETOL 1| OEVEPYOTOINGT TNG AELTOVPYiOG TOV
EVOOUOTOUEVOL poootdtn (deite oel. 112).

Na tomobetnbet évo pikpd doyeio draotoing (1-2 Aitpwv) petd ) ovokevn Sirio, £T61 GoTe Vo EAoyETOTOMOOVV Ol EMUVEKKIVIIGELS TOV
TPOKAAOVVTOL OO TUXOV MIKPEG OMMAELEG TMV OTOIMV N TAPOVGIK EIVAL PUGIOAOYIKY| OTIG TEPIGGOTEPES EYKATAGTAGELG.

H apywm zicon tov doyeiov Oo mpémet va ivon avdioyn tov TipGV Tigong mov £xovv pudctel. Me autov tov Tpomo Bedtidveton Kat n
otafepdtnTo Aettovpying o€ TEPINTOON TEPICTUACIAKAV ATATHOEMY VEPOD GTNV yKatdotacn (m.y. mvvtipa, kalavikie WC, kt.).

Eivan dxpag anopaimro va pnv tomofetndei kapio Barfida avtemotpoeng avipeoa ot cvokevn Sirio Kot v niektpokivm avtiia 1
avapeca otV 310 T GVGKELY Kl TIG TaPOYES, KOS avtd umopel vo TpoKaAEEL SUGAEITOVPYIEG GTN GVOKEVY. X MEPITTMON YPNONG HE
Pobilopevn avthio, emrpinetan 1 eykatdotaon PoAPidag avemictpoeng mpv amd o inverter, epdcov avth tomobetndel oe amdcTOoN
ToVAGYIoTOV 3 PETPOV amd TO inverter.

Qotooo, propei va tonobemBei PodPida cvoTodng oTOV cOANVA avappdEnong TG NAEKTPOKIVITNG aVTAING, TPOG ATOPVY TNG EKKEVOONG
KOTG TN OTIYpn TNG SlUKOTHG.

Agv cueTVETAL 1) EYKATAGTAO) TG GLOKEVYG GE OPEGTIO. 1) G€ GTEYOVE KIBOTIO 6oV umopei va dnpovpyndei évrovn cupmikveon.

TIPOXOXH: ITPOZOXH: Kotd v amevepyomoinon tng aviiiag, ot aymyoi mapapévovy vrd mieon Kol GUVERMS, TPy omd Kabe
mapépPacn, Oo mpinel va ekkevobel n eykatdotacn avoiyovag kdmow Ppoon.
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N HAEKTPOAOI'TKH TYNAEXH:

A MMPOXOXH:

- 6).£G 0L NAEKTPOLOYIKEG GUVOEGEIG Ba TPEmer va TTparyp ovTon oo &gt PEVOVG TEYVIKOVG

- 1 havBaopévn 6OvoEon Tov nhekTpikod potép propsi va Tpokuricer BALGPN 6T cvokevT) Kot To poTép TG avthiog

- 1 pn TipNoN TOV MaTdiEmV TG TUPOVGHS TapayPaeov pmopei vo mpokodricsr cofapis (nmiés 1| kKo copeTikés Prafes o Tig
0TOiEG 1) KUTUOKEVAGTPLA ETONPiC apveiTOL KAOE EVOHVY

- o0& mEpinT®on Tov 0 KOAMS TPoPodosiag 1 To KOAMS avipesa ot cuokev Sirio kot v niektpokivnn avtAio vrootel PrABN, n
avTikatdotaon Tov Oa Tpémel va yivel amd TV KOTROKEVAGTPIOL ETOPIO TG GVGKEVNG 1) amd EVIETAANEVO NG 1| a6 opoig e&etdikey pévo
TPOCHTIKO, £TCGL DOTE VOL ATOTPEMOVTOL TVYOV KIVOLVOL yior avTikeipeva 1 avBpdTovg

Ewdyete ta nhektpohoyicd KoADS100 GTOVG GVTIGTOLXOVG GUVIETNPES, TNPAOVTOG T GMGTH GEPE Tomodéong
Ohov TV eEaptnudtov. Zeilte enapkmg o Tadpddio pe oneipopa 1ol OOTE Vo amoTpéyete TV TPIB Kat
NV TEPIGTPOPT) TOV KOAMII®V amd TV eEMTEPIKY TAEVPA.

O ouvvdetfipog Yoo TV eQedpikn emagn eivar TorOG: edv embupeite va eodyete KOA®dO Y TOV
mAggepiopod, o mpénel va ondoete 0 MAOOTIKO Todadt pe éva KatoaPidl, ool TPMTH APUPESTE TO
Togadt and T povada.

H om mov 8a dnpuovpyn0si otov cuvdetiipa Bo Tpimer va £xer SrapeTpo 7Tmm.

Xpnowomorjots TNV mapeydpevn Toypovye otov ovvdetipa. Katdiinin yia kerddw ané 3,5 £og 6,5
mm.

A & mepinTon YP16NG TS GVGKEVHS 6€ TOVLAYLGTOV pia 0md TIG &S TEPTTMGELS:

0.

- it vypoY ave tov 30°C
- ﬂspuoxpucw nsplbﬁmwo; ave tov 35°C

B0 pémer va ypnoLp 000V y1a TNV KOA@Ii®EN TNG YPapG TPOPOSOGiag KAl Y10, TN YPapY) TOV PoTEP NAEKTPOLOYIKG KUAOI A
pe Beppucii avroyn oy pkpéTepn Tov 100°C.

v XYNAEXH T'PAMMHX
IMAPOXH
rE'm:"\ 230V~ - 50/60 Hz
_ Vi _ H tpogodosio tg cuokevng yivetar pe povopaoikd pevpa ota 230 Volt 50/60Hz.

H nhextporoyikn eykatdotaon oty onoie cuvdEeTol | cLoKeL) B TPEMEL VO GUUPOPPAOVETOL
HE TIG 1oy 00VoEg TPOdLaypapis aopuieiog kot cuvendg Oo tpénet va Stobétet:

- QVTOPATO HayvNTOBEPHIKO SLaKOTTN e AVENUEVN KOVOTNTO SIKOTNG KoL PEVIA TapERPaong
avaLoyo NG 1W)V0G TG eykateoTuévng avtiiog (deite Tov mivaka napakdto)

- yelwon pe GuVoAlkn avticTaon GOUP®VE HE To TOTIKG TPOTLTTN Kat 6& KGPE mepinTmon moTté
peyovtepn omd 100Q.

LY Edv 1 ovokevn ypnoponowiton oe moiveg 1 owtpavia 1| Ayvodreg kimov, Bo mpénet va
ronoesmGst avtopatog dapopikds dakdmtng tomov "A" pe IAN=30mA

To cbomua mov amoteAeitor omd niektpokivnn avirio kor cvokevn Sirio Oa npénet va Bempeiton "otabepd”. Tvvendg Oo npémer va
Aapfdvovton Tor KatGAANA PETPO DOTE VO ATOPEVYETAL 1) ATOCVVIEST) TG GLOKEVNG Ald TN Ypapp Tpo@odociag oty omoio cuvEONKe
OpYUKE, Kat 1) aKoVo10 ENOVOCUVOEST] TG 6& GAAN Ty TPoPodociag mov dev S1u0LTEL TIG AMaTOVHEVEG NAEKTPOAOYIKEG AOPUAELES.

Edv n ovokeun dev Srbétet kahddio Tpopodoaiag kot mpila, Tomobetiote kdmow GAkn Sidtaén mov va e&acorilel v amochvdeon omd to
S{KTVO pE AUPTOMKO TPOTO, [E AMOGTACT) AVOTYHATOG TMV EXUPOV TOVAGYIGTOV Imm.

IZXYX MAI'NHTO®GEPMIKH IIpwv extedéoete v nhektporoykny cOvdeon, Oa TPEMEL Vo TPOETONACETE
ErKATEXTHMENH AX®AAEIA (A) KOTAAMNAOL ToL KOAMIWL, ME KATAANAC TEpUOTIKG GVOPIENG. TVVOESTE Tal VO
X ANTAIAX (KW) KOADS10L TPOPOJOGIaG TG SATAENG GTOV TPAGIVO SUTOMKO aKPOIEKTN HE TNV
0,35 (0,5Hp) 4 £vden "LINE". Zm ovvéxeia, mpoxmpnote 611 60voeoT Tov Kakodiov yeimong
0,75 (1Hp) 6 pe éva amd To GKpa Tov SOV  aKpodEKTH yelwong, yPNCLOTOIOVTOG

1,5 (2Hp) 12 KotdAndo teppatikd pe Ond. H obopiEn tov teppotikdv Oo mpémer vo

2.2 (3Hp) 16 ekteleitan and g&edcevpévo TPOCOTKO,

APNOOTOIDOVTOG KUTEAANAN TEVGQL.

H ovvictdpevn dotopn tov kehodiov sivor 1,5mm?2, copfoty pe nhektpokivnteg avrieg éog 1,1kW. T'a wyd and 1,1 kW éog 2,2 kW,
givat TpoToTEPO Ve ypnotpomomel kahddo Tov 2,5mm2.

e mepintmwon PNKovg ypappig tpopodosiag mov vaepfaivel ta 5-10 pétpa, eivar mpotidtepo va ypnoonombel kodmdo pe dwtopn
2,5mm2 yio ™ peloon tev aIThoeny Tdong 6To KeAddlo kot g mbavotntag mopéuPacng g ac@dielng vo-tpooddtong. O thmog
koAwdiov Oa mpémer va givor avdroyog tev cuvOnkdv yprong (xpron oe owtakd mepPdiiov, e ENpod 1 VYPO YMPO, GE ECMTEPIKO N
££OTEPIKO YOPO).
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v LYNAEZH THE HAEKTPOKINHTHZ ANTAIAX

IIpw exteréoete v nhektporoyikn cvvdeon, Bo mpémel va mpoeToydoete KatdAnia to Kohddw, pe KoTdAAnAo Teppatikd ocvoPiéng.
Zovdéote ta d00 KaAOSI0 TPOPOSOGIngG TOV HOTEP TNG AVTAING GTOV TPAGIVO SIOAKO akpodéktn pe v vdeEn "MOTOR". Tm cvvéyela,
TPOYOPNOTE OTN GUVOEST TOV KaAwdiov yeimong pe €vo omd To Gkpo TOV SUTAOD AKPOSEKTN YEIMONG, YPNOIHOTOIDVTUS KOTAAANAL
Teppatikd pe Onhid. H chopidn tov teppatikdy Oa mpénet vo ekteleitar and eEEISIKEVIEVO TPOCOTIKO, YPNGIHOTOIOVTOG KATIAANAN TEVSQ.
H ovokevr| Siwbéoet acpaieio poctaciog amnd Ppayvkdkimpa oty ££086 ™.

H ocvvietdpevn dwtopi tov kahodiov eivor 1,5mml ye pikn kakodiov éog 30 pétpo. Ta peyohdtepo PNk, cLOTHVETOL 1 Xprion
kahodiov dwropng 2,5mm2. O tHnog korwdiov o mpénet va eivar avdroyog tov cuvinkdv xpriong (xpfion oe owlakd Teptpdriov, oe Enpod
10 VYPO YOPO, GE ECMTEPIKO 1| EEVTEPIKO YDPO).

Xe mepintoon modd peydiov pikovg (Gve tov 80 pétpwv) cvotivetat 1 eilsaywyh @iltpov dV/AT yu Tov TEPOPIGUO TOV KOPLOOGEMY
TAoNG Kat TV TPOeTasio. TG didpketng CoMg oV HOTEP Kot WiaiTepa TOV TEPLEMEEDV.

No mpeite eniong T0Vg TEPOPIGHOVG EYKATAGTAONG TOV TPOBALTEL O KATAGKELAGTHG TNG NAEKTPOKIVITNG 0vTAlog 6TOV 0moin cuvdéeTon N
cvokeLn Sirio.

- SIRIO ENTRY KAI SIRIO ENTRY XP (povo@aociki avrhria):
H ovokevn Sirio Entry propei va tomobetnei o€ povogooikés avirieg pe tpogodoasio 230Vac, mov 118n dabétovy mukverty.

Zovenmg, Katd v NAeKTporoyikl cOvdeon Ba mpémet va edeyyBel OTL 01 AKPOIEKTEG GTO ECMTEPIKO TOV NAEKTPIKOD KLTIOV TOV HOTEP £XOVV
cLVEDEl OMwg TPOPALTETAL OO TOV KATACKELAGTH TNG NAeKTpokivng avtAiag. H mapakdtw ewdva mapovoidlel éva ovvnbeg mapaderypa

cOvdeong:
TEIQZH \
)}

MOTEP —|
1X230Vac

- SIRIO (tpwpactkn} avtiio):

H ovokevn Sirio propet va cuvdedei oe tprpacikés avrrieg pe tpopodosio 3X230Vac, dnhad, Tpry®@vikn Stapdpewon.

e mepintoon Pobicpivev avihdv, Oa mpénel va mapoyyedbei amd TOV KOTUOKELOOTY LOTEP UE EPYOCTACIOKY) PUBLLOT YioL TPIYOVIKY
Sapdpewon.

TNa 116 &wtepucég avthies, avtifeta, eivon amapaitnTo kotd T 6Ty ™G NAEKTPOAOYIKNG cOVIESTG var eEaKkpIPwOEL OTL 01 aKkpPOdEKTEG GTO
£0MTEPIKO TOV NAEKTPOAOYIKOD KUTIOV TOV HOTEP £0VV GUVHEDET OTMOG PAIVETAL GTO TAPAKATD GYNHLOL.

TEIQZH

MOTEP
3X220Vac
v XYNAEXZH EQ®EAPIKHX EITA®HXZ
TIIPOXOXH: O HaKp | givon HOVOREVOS 0l TO KEVTPIKG dikTvo Ydpn ot ma "Baciki" uovc)cm (basic

insulation coppva pe To npowno EN 60730- 1). Omor0dnmote KOKA®pPA GcVVIEDEL 68 AVTOV TOV UKPOdEKTN B0 amoKTiGEL TOV id10
Babpod povoong os cyion pe TV TPoPodocia ductvov. N avtdv T0 Adyo, 01 cuvdicelg Bu mpémer va EKTELESTOUY pg TOTTO Karwdiov
mov va g&ac@akriler avty T m)mrlnpo)umnm pévmo'n
e H ocvokevy Sirio Swbétel évav edkd cuvdetfipa pécm Tov omoiov dwtifetar o epedpikn
emagn, Yo TpOcbeTeg AeIToVpyKOTNTES HEG® TNG GVUVEONG TG dtdtaéng pe dAheg eEoTepikeég
ovokevés.  H Aewtovpyion mov extelel M e@edpwcr emapn eaptdtor amd ™ pvOwon g
nopapétpov "E@edpwn Emagn" mov meprypdgetar oty maphypoo mov  apoph oTovV
Tpoypappotiopnd. Iapakdte divovior ot Tpeg duvatdTTeg pHBIIONG, Ol GYETIKEG Aettovpyieg
Kat ot péBodot NAEKTPOLOYIKHG GVVIESTG.

[~ IvNAETHPAZ
E®EAPIKHE ENAGHE
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PYOMIZH TAPAMETPOY "E®EAPIKH ETA®H” = “1” - Asrtovpyia evelhioyg 6€ opddeg copmiconc.

& &
& &

PYOMIZH ITAPAMETPOY "E®EAPIKH EITA®H” = “2” - Agrtovpyia evepyomoinong Kol anevepyomoinengs and andctacn

Me mv mopapetpo “E@EAPIKH EINTA®H” oty pdbuon “17, n Sirio  pubuiletar yio
Aertovpyia pe avtévopo tpdmo (povn eykotdotaon), 1 Yo d1Ghoyo pe GAAN GuokeL 6TO
£0MTEPIKO VOGS SITTOV GLYKPOTNUATOG GUUTMIESTG, GVAAOYO HE TO EGV VIAPYEL KAADSIO
chvdeong 1 Oxt. Xe mepintwon mov 1 ddtadn Aettovpyei avtovopa, dev amonteiton Kapio
oOvdeon. Edv motdco 1 Sirio cuvdebei pe GAAN povada yia ™ dnpovpyic GuyKpoTHOTOS
ovpmieons, cvppovievteite T0 NAeKTPOrOYIKO didypappe cVHvdeons ot SuThavn EKOVOL.
To mep1o66TEPEG TANPOPOPIES GYETIKA PE TOV TPOTO AELTOVPYING GE SITTA GUYKPOTNHOTO
copmieong, cvpPovAevbeite 0 TMAPAPTHA TOV TOPOVTOG E£YXEPWioV, oV EvOTNTA
"SYT'KPOTHMATA ZYMIIIEZHZ".

BWN=
BWN =2

Me mv mopduetpo “E@EAPIKH EITA®H” oty pdbuon “27, n Sirio  pubuiletar yio
gvepyomoinon kot omevepyomoinon amd OomOCTOON, OVAAOYQ HE TIG OMOTHOE TNG
eykotdotaong. H Asrtovpyio avt eivan yprioun 6tav TpoKeLTon Vo TpOypULIATIGTEL 1]
evepyomoinon g mAektpokiving avtiiog TowTOxpOove HE TNV evepyomoinon GAlmv
GLOKEVMY OV GUVSEOVTAL OE [iat HOVO povada Ay oV, OTmg YiveTan Yo TopASEy I OTIG
£YKOTUOTAOELS (pdevong Omov N avTAie evepyomoteitol Hovo OTav M KEVIPIKY YPOUUN
apdevong  evepyomotel pio M mepocdTepes nhektpoParPideg oy eykatdoTacm.
IIpaypatomomote ™ GVVEEsT 6T PAIVETOL GTO NAEKTPOAOYIKO SidypapLpo 6T Surhovi
gwove, AopPdavovtag vroyn Ot Otav 1 eEwTepikly emagn givor avowth, 1 Sirio dev 2
evepyomotel v avtiie akdun kot edv N eykatdotaon @Tdoet oty T Pmin, evéd 6tav n
e&otepikn emagn eivor kKAewot), 1 Sidtadn Asttovpyei Kavovikd cOpeova e Tig pudpicelg
OV £XOLV YiveL

EEQTEPIKH
EINNA®H

hWN=

PYOMIZH TAPAMETPOY "E®EAPIKH EITA®H” = “3” - Asrrovpyia dedTepov set-point (Pmax2)

|
| EZQTEPIKH
% | EMA®H
B
AapBavovtag voyn Ot otav 1 eEotepen enagn eivar avowtn, 1 Sirio pubuiler Tig } iy

GTPOPEG TG avTAiag avdloyo pe Vv T mieong mov £xel opiotel 6to Pmax, evéd otav *

e€otepikn emagn givon kheot, 1 ddtaln pvbuilel v TaydTTO TG AVTAlag avdioya pe |

™V T oV £xEL OPLOTEL 6TV TopdpeTpo Pmax2.

Me v mapapetpo “E@EAPIKH EINNA®H” ot pobuon “37, n Sirio pubuiletor ya
Kka00pLopd TV oTPOPOV TG NAEKTPOKIvVIITNG avThicg avdAoya pe TV TN Tieong mov £xet
pubuotel oy mapauetpo Pmax2. H Aewtovpyie avth givor ygpriown otov mpokerton va
AE1TOVPYNGEL TPOGMPWVA 1 EYKATAGTACT G TGN GAAN amd oTV OV EXEL OPIGTEL GTNV
TOPApETPO Pmax, yuu mapddetypo 6tav vapyovy xpioteg mov {NTodv StupopeTikh mieom.
TIpaypoTonowote T oOVIEST OTMG PAUIVETUL GTO TAPUKEIEVO NAEKTPOAOYIKO dLdypapLpio,

BWN=

& TTPOXOXH: ITPOZOXH: H LavBaopévy poOpien s eE0TePIKG EXaQiS Pmopei va TPoKUrEGEL PPUyVKUKA®NO 6TO KOKAOpA

AopMMig Taong, pe suvakoérovdn Opadvon g acpdierag! No divete wWraitepn mpocoyii 6Tav ektedeite cuvdiosg.

v EOEAPIKH ITAAKETA 1/O

o v gooyoyn g epedpkng mhakétag 1/0, avaonkdote pe va eninedo katoafidt kot omaote 10 TAaoTIKO TOpabLpdKt OTOS PaiveTaL
GTO TOPAKAT® CYNHOL.

1N cuvéEl E16ayETE THY EQESPIKT TAOKETA, povtiloviag Gote va gvbuypapotel amdruta pe o Pin g mhoakétag g 006vng.

O akpodéktng ovvdeong agorpeitar kat propei vo cuvdebei oty mhokéta I/O petd Ty eKTEAEOT TOV NAEKTPOROYIKDOV GUVIEGE®MV.

H eedpuciy mhokéto mpochitel ot povada pio emmAiéov gicodo kar ££080. Zvppovdevbeite ta Eyypapa mov mapéyovton pali pe mv
TAOKETA Y10l TO NAEKTPOAOYIKE XAUPUKTNPLOTIKA KL TOV TPOTO cOvVOESG.

ITPOZOXH: H £¢edpikn mhakéta I/O givon amopovopévy amd to kevepikd diktvo yapn oe ma "Bacwkii" péveon (basic insulation
ocoppova pe to wpéoture EN 60730-1). O: mote KOKAOpA i 65 0VTOV TOV aKpPodikTy B0 emokTiiGEL TOV 610 Pabuéd
péveeng 6c cyéon pe Ty TPoYodocia Siktvov. e avToéV TO AdY0, 0L GUVEEsELS Ba TpEmEL Vo EKTELEGTOUV pE TOO KaAwdiov mov va
e&ao@aliler ovt) T CVPTANPOROTIK POVOOT).
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() OEXZHZE AEITOYPTIA:

A TTPOZOXH: Kotd TNV TP@OTI EVEPYOTOiNGT), ATOPUYETE VO AELTOVPYNGETE TN DrdTaln Yo moAM| dpa yopis vepd, Tpog amopuyn
vrepBLppaveng tov inverter! Fepiote ToV OMVO avappoenons TG avVTAINS TPV TPOYOSOTI|OETE TO GUOTNNA.

E@ocov ektedeotodv OAeG Ol MAEKTPOROYIKEG GUVOEGELG KoL &;
£VEPYOTOMIOTE TNV EYKATACTGT).
Katd mv mpd evepyomoinon, {NTeitol 1) E160Y@YH TOVL OVOHAGTIKOD PEVHATOG TOV HOTEP, HEGM THG TAPAKAT® 006vNG:

ete edéyEel ™y opBOTTA Tovg, KAgioTe TO KdGAvppa NG poOvVadag Kot

I - F:' . Ewdyete v ovopooTiky T TOV avaypaeeTtol oTa TeXVIKG oTotyeio TG avtiiag

=L M (Y100 TG TPUPOGIKEG AVTAIEG TPOGIOPIGTE TV TN TOV APOPE 611 GHVIEST 230V
e " ot Tpiyovo). ITiéote 10 Kevipikd TAKTpo Yio emPePainon Kot Tpox®pNoTe 6T

Ej' - I:INF 3' Ej BFIH pobuion g péyomg mieong Aertovpyiag (Pmax). Agov pvbuicete v micon,
méate Eova

TO KEVIPIKO TANKTPO Yo ££080 amd 10 pevol pubpicewv.

H Sirio Bpicketon o6& KoTAGTAON OVaHOVAG. ATO ot TV Kotdotaon (avtiia avevepyn) pmopeite va pubuicete Oheg Tig mapapétpovg (deite
™MV mapdypopo "Tpoypappatiopnog”) mpv Bécete oe Aettovpyio To GHGTNHA.

T v ekkivion g aviiiag apkel va méoete 10 kevipwd mifktpo "ON-OFF". H Sirio Byoivel amé v KaTdoTaoN GVALOVIG KOL TO HOTEP
apyiCet va ketrtovpyet.

Eav n avtiia dev mepiotpépetar, M| mapdyet avipakeg dovicels, eléyEte v sivan 6motd ovvdedepévn 1 avtiio N B kot o GxeTIKOG
TUKVOTAG YLt TIG HOVOPAGIKEG avTAieg. Tt T1g Tpipactkég avthieg eléyEte emiong OTL N QOPA TEPIGTPOPTG Eival 1| GOGT.

T ™ devkdroven g Thipoong g nAektpokivnng avtiiag, umopeite va dlatnpioete MEGHEVO TO TAKTpo "+" otV kevipikn 000v,
£T01 MOOTE VL OVAYKAGETE TNV ovTAie Ve AEITOVpYNGEL OTIG HEYIOTESG GTPOPES YWPIS mapépPaocn Thg TpooTasicg oteyvig Aettovpyiag.

A@ov pvBpicete 6La TA GTOLYEIN OTO ECMTEPIKO TNG GVOKEVIG, KATUXMPNOTE TU GTO GYETIKG EVIVO 7OV VEAPYEL 6TO TELOG TOV
TOPOVTOG EYYXEIPLIIOV, Y10 PEALOVTIKY] VUQOPE KOL Y10 TOVG GKOTTOVG TG EYYONONG.

TIPOTPAMMATIEMOX:

v I[IEPIT'PA®H TQN [IAHKTPQN

o Apiotepd BéLog: petafoaivel 6TIG GEMIES TOV TPONYOVHEVOV HEVOD
o Aeki Bédog: petofaivel oTig oeMdES TOV ETOpUEVOV [EVOD

% On-Off/Reset: HETAPEPEL TN GUGKELT OO TN AEITOVPYIOL AVOPOVIG GTNV KOVOVIKT] AE1TOVPYio: Ko TPoryLatomote
™V ETOVAQOPE THG HOVASUG GE TEPIMTMOT  GLVAYEPUAV 1) KoL CQOALGTMV.

TIMKTpo “+7: aw&avel TV TN TG TAPAUETPOL TOV EPPAVICETAL STV 000VN, EMTPETEL THY OVaLYKAGTIKY Agitovpyio ot
HEYIGT TaOTNTO YoPis TopEpPacn TG TPOGTAGinG GTEYVHG AsrTovpying

0 TIAAKTPO -7 HEIDVEL TNV T TNG TOPUUETPOD OV epPaviletar oty 006vn
v AOMH TOY KENTPIKOY MENOY

To KevTpkd pevol ep@aviCel Tig TG Aettovpyiog g £YKATACTUONG: TEST, TPEYOVOO GLYVOTNTA TOV HOTEP, TAoT 16050V, pedua 6500
TOV HOTEP KO E0OTEPIKES Deppokpasies tov inverter. EmmAéov, pmopeite va emhééete ) yAdooa.

—| 1.8 BAR <& u= zzaw & = =c & Glosz=a
L 48Hz] —°> I= 5.8A7 —°> Te= 33°C —°> &R
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v IEPITPA®H TQN MAPAMETPQN KAI OOONQN
KENTPIKO MENOY

Ot 000veg 0wTég givan cuVIOmG TPOSPAGIHES OTAV 1) GLOKELT EIVOL EVEPYOTOUUEVT.

Kevrpkii 006vn: Otav 1 Sirio Aertovpyei kavovikd, oty pdtn oepd g 000vng epeaviletoar n otrypaio
7ieon mov dafdlel To cvoTpe. T devTEPn GEPd EPaVICETOL 1) TPEYOVGO GLYVOTNTO TOV HOTEP. ATd avTh
mv Katdotaon, pmopeite vo mepuyneite 610 Kevipwkd pevov pe ta PéAN, N va Béoete 10 cvoTU OE
KaTAoTaon avapovng, mEfovtag o kevipkod mnktpo "ON-OFF".

‘Otav n Sirio Bpicketon oe kotdotaon avapovig, N aviiia dev evepyonoteitar akopun kot 6tav N Tieon méoet

1_ E EF]H KGto amd v T “Pmin” mov &yet pubuotel. T £60d0 amd Vv Katdotaon avapovig mEcte Eovd to
Kkevipwed mAnktpo. Kpotdvtag meopévo to mhktpo "+, n aviMa @Tavel oTIG PEYIOTEG GTPOPEG TNG KoL
St.--ar“ld'b‘:l ayvoeiton N TpooTasia oTeyVIg Aerrovpyiog (xpnowonocite ) Aertovpyia vt Yo TV TApwON ™G avTAiog
KOTd TV TPOTN Evepyomoinom).
— .-:,SEjU 006vn Taong Kot pedpaTog: G ALTH T GEAdA TOVL HEVOD PTOpPEiTe Vo EPPaAVIGETE THY TAGT £16030V GTO
T & inverter kot 1o pevpLa TV amoPPoPd 1o potép. H T Tov pedpaTog e£6800 6TO HOTEP UTopEL var SlapépeL amd
T=- E& cum TNV TR 10V PEOHOTOS £16080V, kKabdg To inverter puBpilet 1o ™) cvyvoTTE 660 KoL THY TAOT.

1= JaEH

_ o 0006w Ogppoxpactdv: eppaviCoviar ot Beppokpacics Tov ecmTepkov TEpBdilovtog Tov inverter kot g
TN_ ) C povadog oydog oto IGBT. Ot tipés tev Beppokpactdv avtdv emtpimovy v £Eumvn dlayeipion g oydog

— o oL TEPLopilel TV T TG HEYIOTNG SLYVOTNTOG TOV HOTEP OTaV @Tavel ota Tpokaboplopéve opua Tpo-
Ta= 35T GUVAYEPHOD.

Thdooa: pnopeite vo e£0TOIKEDOETE T YADOOO TOV HEVOD KOl TV UNVUUATOV cuvayeppov. ITiéote to
TAMKTPO + KO - Y10 VoL TPOTOTOMGETE TNV Ty TG apapétpov.( GR EAnvikd)

INAPAMETPOI ETKATAYXTATH:

Ot TapapeTPOL AVTEG TEPEXOVTAL GE KPLPES 000VEG Kat, GuVNOMS, TPOTOTOVVTAL HOVO KATh TN phdon TG eykatdoTacng. 'a mpocPaon
o1 0EMDES QTEG, PAATE TN CLOKEVT| GE KATAGTAGT OVEHOVAG KOl TESTE YioL 5 devtepdrenta Tavtdypova ta TAfKTpa “+" kou "-". Epdcov
HmEiTe 6TO KPLPO pHEVOD, xpnopomomaTe Tor TANKTpa << ko ">>" yio vo mepmynBeite oTig 000veg, kat T mAKTpa M+ ko =" yia va
TPOTMOTOMGETE TIG TAPAUETPOVS. ['lat EMGTPOPT) TNV KEVTPIKT 000V, TEGTE TO KEVIPIKO TANKTPO. OPLOHEVEG TTAPAUETPOL EVOEXETAL VO

Hnv epdavilovral edv Sev eivat evepyomonpévn n oxXeTIKN Asttoupyia.

- Pmax: péom avtig ™g mopapstpov pmopeite vo pubpicete v T tov epedpikov Set-point thg cuokevng.

FMas TIpokerran yioo ) otabephy Tur mieong mov embopeite va éxete oy eykatdotaon (uéyomn mieon). Kotd
3 . E EﬁE Aewrovpyle g, M ovokevyy Sirio pvBuilel T oTpoés TG NAektpokiving avtiiag, étol dote va TG
TPOGUPHOGEL 6TV TpaypaTikh {itnon, Stwmpdvrag ™y migon oy eykatdotacn otabept]. Ze mepintwon mov
0p1eTOHV TWEG PMax peyahdtepes and To HEYIGTO VIPOGTUTIKG VYOG TNG AVTAING, 1) ATEVEPYOTOINGT TOV HOTEP UE TO KAEIGIHO TOV Ppuchv
givan eyyonuévn povo edv eivar evepyomompévog o poootdrng, kabmg n Sirio anevepyomotel Tnv avihio 6tav n por| vepoy o€ LTV TECEL
Kato ard mv ekdyiom T (repimov 2 Aitpa/ Aentd), aveEaptnTa amd v TSN TG EYKATAGTAONG.

Aéhta P (Ap )draxomig: n mapapetpog auth pubuilet to Betikd Aéhta mieong oe oyéon pe o Pmax yu v

- s

LIFLE1 TA0ld avtopatn anevepyonoinon g avrrios. Katd o dvorypa omowedfmote mapoyng, N avriic evepyomoteitat ovo

E 5 EﬁE Otav n mieon oV gyKatdoTaon mécel Katw omd to Pmax, katd pe tung ion pe to Aélta migong mov €xet
.

puOotel og ovt ™V Tapdpetpo. Metd v ekkiviion Tov HOTEP, TO KABESTMG TEPIGTPOPNG TOV puOpileTon
£T01 MOTE vaL SroTnpeitat N TN TG TeoN S 060 T0 Suvatdv IO KOVTE 68 avTHY IOV £l opioTel otV TapdpeTpo Pmax. H eldyiot Swagpopd
mov pmopel va opiotel avapesa og Pmax kot Pmin givor 0,3 Bar, kot 1) cvviotdpevn dagopd givat tovrdyiotov

[ = I P 0,5 Bar.
el e LT
U-E EF }H IMigon oteyvijg Aertovpyiog m mopdpeTpog auth emnpedler povo ) Aewwovpyion pE TOV POOGTAHTN

amevepyomompuévo. Opiler v ehdyiom T ™G mieons, kGt omd TV omoi, HE TO MOTEP OTN WEYIOTN
cuxvotnta, TopepPaivel n TpooTacio oTEYVAG Asttovpyiag.

Opuaxn wigon: N mapduetpog avth opilel To Gpto TaPEUPAGNS TNG AGPAAELNG VIEPTIEONG.

F.Oriaki ! ; ) ‘ 15 0100¢ , B .
_ H nmopéppoon g acedielog viepmicong unhokdpet T Aertovpyio Tov iNVerter éog my anokatdoTac TV ond
H.H Tov ypiioT.

[ Pmax2: péom avthig g mopapéTpov pmopeite vo pubuicete v T Tov e@edpucod set-point thg cuokevNg.
gl ‘Otav n devtepedovoa enagpr (1 1 eloodog g epedpucic mhakétag 1/0) khelotel eéotepikd, n T g Tieong
9. E nov éxel pubpiotel 6o Pmax2 yivetat to véo set-point, copgove pe o omoio 1 Siriopvpuilet Tig 6TpoPEs ™

nAekTpoKivnTNG CvTAiOG.
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t- Aéhta P (Ap ) dwaxomig: n mapduetpog auth pubuilet to Beticd Aéhta mieong oe oyéon pe o Pmax yw v

I .
LIF o SLLF outopat anevepyomoinon g aviiiag. Katd mv kavovikn Aettovpyia, 0tav kheivovv ot Bpdoeg, drakdmtetar 1
E a 5 EF}H Aerwovpyie ™G avtriog petd amd mpokabopiopévo ypovikd Sidotnme mov opiletar oMV WOPAUETPO

"kabvotépnon dwkoms"”. Qotdc0, ghv N Tigon ™G eykatdotaong vrepPel Ty Ty tov Pmax kotd £va Ap
HEYaAOTEPO OO VT MOV £)EL OPIOTEL OE QVTH TNV MOPAUETPO, M GVTAlL OMEVEPYOMOEITAL GUESH, TPOG
ATOPLYN VIEPTESNG TOV pmopei va Tpokarésel PLAPN oty eykatdoTaot.

Movade péTpnong: emdéyet ™ povada pétpnong oe BAR 1 PSI

I e Imax: péom autig TG TaPaUETPOL PTOPEiTe Vol puORIcETE TO HEYIOTO PELIE TOV ATOPPOPE 1| NAEKTPOKIVITN

N avTAMo 68 QUOIOLOYIKEG GUVONKES, £T6L (OOTE VO EMTPENETOL 1) GMEVEPYOTOINGT TOV HOTEP GE MEPINTMOT
EL Eil:"-.-“:. vrepPorikng amoppoenong. H amevepyomoinon yiveton akdéun kar edv 10 pedpa mov Swpaletor katd ™
Aerrovpyia givon yapnAidtepo omd 0,5 A petd ™ Sakomn g chvdeong avipesa oto potép Kot my Sirio. O
ApOVOG TapépPacns g aoaAelng VIEPBOAKNG ATOPPOENONG Eival AVTIGTPOPMG AVAAOYOS TNG VTEPPOPTMONG OV EKTEAEITAL, OTOTE oL
EMAPPLE VTEPPOPTOOT ETPEPEL HEYOARDTEPOVG YPOVOLG TopEpPaong, evd pia Eviovn VIEPPOPT®ON KabGTd T Stakomh ToAD mo ypriyopn.
Katd v evepyomoinon g cvokevng, v 1 mopauetpog Imax pvbuotel ota 0,5 A (epyostaciaky poduon), oy 006vn eppaviCeton
avtopata 1 cekida pOBUIGNG TOV PEYIGTOV pedpATOg Ko dev emTpémetar Kopio evépysin v dev puBuotel TpdTa Mo opoky Tun
amoppoPnoNg.

[ Dopd meproTpopiis (R6vo Y1 TPLPAGIKES avTAiES): amd ovTi TV 000V UIOPEiTe VO AVTIGTPEYETE TN QOPE.
rur= TEPIGTPOPNG TNG NAEKTPOKIVIITNG OVTAING YWPIG VoL TPOTOTOMGETE TV KOAWSI®OT TOL NAEKTPOKIVIITOV HOTEP.
T v Tpomonoinon G POPAg TEPIGTPOPNS TOV HOTEP, YpNooTomote o mhfkTpa "+ ko "-". H gopd mov
vrodetikvieTal amd 1o PEAOG eiva AmOAVTOG EVIEIKTIKY Kol SeV OVTAVAKAL TNV TPOYRATIKY QOPE TEPIGTPOPNS,
1 onoio o TPémEL WGTOGO VaL EAEYYETAL ATO TOV EYKATAGTATN.

I

IODAPAMETPOI I'TA TIPOXQPHMENOYX

Ot TUPAHETPOL VL0l TPOYWPTNLEVOLG Efvar TPOSPAciES POVO oTnV LaNpesia Texvikig eEumnpétone. T tpdoPaon oTig TUPAUETPOVS AVTEG,
B0 TPEMEL VoL EMIKOVWVIGETE PE TOV PETATWANTH, PE EVA KEVTPO TEXVIKNG EEVTNPETNONG 1 HE TNV KATAGKEVAGTPLL ETOLPICL.

3T0V TOPAKATO TIVOKS TEPIEXETUL KATAAOYOG TOV TOPUUETPOV Y10 TPOYWOPNUEVOVS, Y10, GKOTOVG OVOPOPAS Gt TEPITTOON TEXVIKNG
Bonbetag.

A/A ITAPAMETPOX INEPII'PAOH
1.2 EAdyiot) ovyvotna EAdyiom) ovyvoTnta eKKivnong Hotép
13 Zoyvotnto. S1uKomig ZoyvOTNTO OMEVEPYOTOINGNG HOTEP
1.4 OvopaoTiky cuyvoOTNTo LOTEP MEy16Tn OVOLAGTIKY GLYVOTNTO TOV HOTEP
15 Tuyvotnta switching Tuyvotto switching PWM
1.6 Awpbwon cuyvomtag Awpbwon g péyietng cugvoTnrog
1.7 Soft-start Evepyomoinon 1 anevepyonoinon soft-start
2.0 Evepyomoinon poostdtn Evepyomoinon 1 anevepyonoinon tov pooctdn
2.1 TIpoéhevon evioig Xepokivn 1 cvtdpatn TPoEhevon eviorig
2.2 Agurrovpyia Qedpikng emapng Enhoyn Aetrtovpyiog g e@edpikig enagig
23 f)énoupyiu £10000v  mAakéTag | Agrtovpyio Tng Enagng £16630v oV £pedpikh mhakéta /O
2.4 Asgrtovpyia e£680v mhakétag I/0 Agrrovpyia g emagng ££06dov oV £@edpiki Thakéta I/0
2.5 Kabvotépnon drakom KabBvotépnon akomig e 10 KAEIGIHO TV TopoydV
26 Adotnpo ) ouTopaTg Xpovikod didopa petald mpoonadeldy auTONATNG ETOVAPOPAS
EMAVAPOPAG
27 Ap. 89K1}11”]Q avtopaTng ApOpoG TPooTAdELDY VTONATNG EMOVAPOPHS
ETOVAPOPL
2.8 JUVOMKN OUTOHOTY ETAVOPOPE Evepyomoinon yevikig eTova@opas OAmY TOV GUVOYEPUMOY
3.0 Babpovounon mieong 0.0 Bar Extekei Ty Pabpovounon tov acbnmpa wicong ota 0 Bar
3.1 Babpovounon wieong 5,0 Bar Extelei ) fabpovounon tov arsbntipa mieong oto 5 Bar
3.2 Babpovopumon acbnmpa pong Extelei ™ fabpovounon tov axsbnmipa porg
3.3 Teot migong Aokl GHHATOG TPEYOVGAS THEGTS
3.4 TeoT poooTdT Aok GHHATOG POOGTHTN
3.5 Software Release "Exdoon tov Aoyiopkon
3.6 Xpdvog Tpogodoaiog Xpovodwakdntng tpogodosiag inverter
3.7 Xpodvog avtiiag Xpovodwakdntng Aettovpyiog niektpokivng avriiog
3.8 Televtaio o@aipa Apyeio terevTaiov cOAAUATOS OV oNuUEDONKE
3.9 Exkwioeig Metpnrig appod ekkvioemv avtiiog
4.0 Vboost Boost tédong ot 0Hz
1 Kabvotépnon oteyvig Xpovog kabvotépnong mptv amd Ty mopépfacn ™g mpootaciag Adyw EAAenyng vepod
) Agtrovpyiog
42 AcQEIEL ERKVIGEDY avE Gpa Evspyonoincn Kot AmMEVEPYOTOINOT TOV €AEYXOVL TOL aPOHOV EKKIVAGEMV avh ®pa
(§heyyog omwAgdv)
4.3 TIpoctacio aviipmlokapiopotog Evepyomotei thv avrthio petd amd 24 dpeg odpdvetag
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4.4 Dead time PWM PHOon dead-time PWM

4.5 Ki Ytafepd evomoinong réyyov PID

4.6 Kp Avahoyikn otobepd eréyyov PID

4.7 Xpbvog boost Xpbvog boost otn péyiom cuyvomta, pe to Soft start anevepyomomuévo
5.0 Ta max Méyiotn Oeppokpacio nepipdiroviog

5.1 Tm max Méyiotn Beppokpacio povadog IGBT

5.2 Agiktng peiowong Ta Agiktng peiwong g cvyvoétnrag ot Beppokpacio nepipailoviog
5.3 Agiktng peioong Tm Agiktng peiowong g cuyvotnTag o€ Beppokpacio. povado

5.6 EAdyiom téon Opro ehdyiomg Tdong 1popodociog

5.7 Méyiotn téon ‘Opto péyotng téong Tpopodoaciog

5.9 MetafiAnt debug Enloyf petapintiig debug yuo eppdvion tov tipdv dwedikaciog
v ZYNATEPMOI

e TEPInTOON avORIAMOV 1] SVCAEITOVPYIOV 6TV eyKaTdoTact, otnv 006vn g “Sirio” epgavileton pio oand T1g Topakdte 006ves. Kabe
opaipa koduomoteitot pe to ypappo "E", akodovBovpevo amd vay appd amd 1o 0 £mg 1o 13. T v eKTéLEST EXAVAPOPHS GUVAYEPHOD,

apov emthvbei n artio
devtepOrenTaL.

oV, ouvn0wg apkel va méceTe To KevIpikd mAKTpo "reset” M vo SKOWETE TNV WaPOYN PEDHOTOS YO HEPIKA

EO — Xopnij tdon: vrodnidver 61t n tdon tpogodociog eivar mokd yopnAn. EréyEte mv tipn g téong
£16030v

El [ @&l
Yr=alTas

E1 - Yynij Tdon: vrodniovel 6T 1) 1éon tpopodociog eivar mord vymAn. Exéyéte Ty Tiun g téong £166300

E2 [
Uraxeoma

E2-Bpoyvkikrope: To pivope outd epavitetor oy 000vn 6tav mpaypatonoteitor Bpoyvkikiopo oty
£€odo tov inverter. Avtd pmopei va cuppei petd and Aavbaocuévn GhVEEST TOV NAEKTPIKOD HOTEP, HETE OO
Prapn g nhekTpikig poévwong oto KeAGSI OV GLVSEOLY TNV NAekTpoKivT) avTAie 6T GuekevT, 1| AOY®
Brafng oto nrextpcd potép g avrriag. Otav eppaviletar avtd 0 oPdipa, eivor VIoype®Tkd vo ereyyBel

GUGKELNG b TV TNYT

NAEKTPIKY eyKatdotaon ond eEedikevpévo mpoconkd. To opdiua amoAeipetol pdvo pe v amopdveon mg
N NAEKTPIKOD PEVUATOG Ko ETADOVTAG TIG autieg Tov opdipatos. Edv mpoonadiocete va emavekkvioete o inverter
3 & BAG 1 § _KWwdHvov yio Tov

E3-Zteyvi] Aertovpyio to pivopo avtd epgaviteton 6tav 10 chompa amevepyomombei Aoyw EAhenymg vepod
oV avappognon g aviiiag. Eqv éxel anevepyomomBel ) Aerrovpyio avtopotng enavagopdc, n Sirio extekei
avtdpata npoondbeles o va Stomotdoet edv dwotifeton vepd. T Ty amokogn ™G KoTdoToong OAAUATOS,
TEGTE TO KEVTPIKO TANKTPO "reset”.

E4-@gppokpacia mepipdriovrog: to opdina epgaviCeton dtav 1 gomtepiky Heppokpacio nepidiioviog tov
inverter vrepPei T péyom . EéyEte Tig ouvBnkeg Aertovpylag tov inverter.

xpnom.
EZ [ @i
Kziralit.
Ed4 { @i
YesulhTh
Ce r (k]
- L9 s
TL- e |
TS o P

E5-O¢ppokpacia povadeg IGBT: 10 opdhpa epgaviCetor 6tav 1 eootepici Beppokpaocio nepidrioviog tov
inverter vepBei T péyom tipn. EAéyére tig ouvbrkeg Aertovpyiag tov Inverter, kot eldikdtepa ) Heppokpacio
TOV VEPOD KOL TO ATOPPOPOVHEVO PEVLO TNG AVTAIOG.

Ce 1 om
[t O 1 N
Ll e b

L

el o

E6-Yrepoptoon: o cuvayepuog avtds epugaviCetor 0tav n amoppdenon tng niektpokivg avtiiog éxet
vrepPel ™ PEYIOTN TYWY PEVHATOC TOL £xEL puBpIGTEL GTV TopapeTpo Imax. Avtd pmopet va cupel petd and
g&oupeticd emimoveg cuvbikeg Asrtovpyiag g nhektpokivong avtiiog, HeTd amd GUVEYEIS ETAVEKKIVGELS OE
TOAD pikpd ypovikd Saotipate, HeTd omd mTpoPApOTE OTIC MEPLEMEELS TOV HOTEP 1 HeTd amd TpoPAHOT

TPENEL VAL QPOVTIGETE O

NAEKTPOLOYIKNG oUVIEONG avdpesa oto potép kot v Sirio. Edv o cvvayeppdg avtdg eupaviletor ovyvd, 0o
G1e Vo eheyy0ei 1 £YKATAGTAON OO TOV EYKATAGTATY.

E8-Xeiproké o@dipa: o cuvayeppog ontdg UTopel vo ELQAVIOTEL 6€ TEPITTOOT GOAALITOS GTNV ECMOTEPIKT
oeplokn emkowvevio g Sirio. Emkowvaoviiote pe o tunpo texvikng eéuanpétnong.

E9 [ @l
YpsulPie

E9-Opwuxn} migon: o cuvayepudc napepfaivel oe mepintwon vaépPacng Tov opiov HEYIOTNG TEONG TOV )L
puBuiotel. EGv 10 o@dipo mapovoidleton emavelinupévas, eréyéte ™ pvbuion mg mapapétpov "P limite".
EAéy&re kot TuxOv GAAeg cuvOikeg Tov eviExeTal va TPOKAAESOV VIEPTHEST (T}, HEPLKO TAY®LLOL TOV VYPOD).

Eidgl @l
Sfalmabsx

E10-E&mtepikd o@dhpa: o cuvayeppog avtdg sppavitetar ebv, petd m poduion g Aertovpyiog e€otepikon
opaipatos oty £pedpuct mhakéta 1/0, kheioer ) emagn eilcodov I/0.
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E11-Méyiotog apiOpig skikivijoe@v/dpa: 10 o@dhpo speaviletar otav £xet Eemepootel 10 emTpentd Opo
ekKkwvnoeov ava dpa. EAEyEre edv vrdpyovv toxov andieeg oty gykatdotaon. EXéyEre v micon tov tuydv
£YKATESTNHEVOSOYEIOL.

E12-Z@daipe 12V: dwmotddnke avopario 610 £60TEPIKO KUKAMMA TPOQOd0Giag xopning tdone. Zntiote and
MV KaTaokevdotpio etatpio va eréyEer T didtaén.

E13-Zgdaipe aeOnmipa micong: o awoOntmipag mieong diPace o ec@orpévn . Zntiote amd v
KOTOOKELAGTPLOL ETOLpio VoL ELEYEEL T drdTagn.

? TIIGANEX ANOMAAIEX:

v Avoiyovtog pia and Tig Ppoces TG eYKaTAoTAONGS, 1) 0vTAic dev Eekvd, 1) EeKva peTd amd pepikd devtepdrenta
H typiy Aéhta P mov éxet oprotel eivar moid vymin 1 éxet tomobetnBel BadPido aviemotpohs. AOKILAOoTE Vo VENGETE TNV TN TG TEoNG
ekkivnong Pmin kou vo omopokpovete omowdfimote BoAPide petd v Sirio. EXéyEte ) ocwot) Aewwovpyie g e€mTEPIKNG EMAPNG

gvepyomoinang.

v Mg 10 Kheiopo Tov Ppuedv, n avrtria otapatdst orha Eekvasr Eava petd omd Liye devtepdrenta, yopic va vapyovy andrereg
OTNV EYKOTACTUON

H ty “Ap ekkivnong” eivar modd xapumin - ovéiote mmyv.

v H avthio evepyomorgitan Kau amevepyomorsiTal uvE dC.

H eykatdotaon éxet andreies. EAEyEte Tig Sidpopeg vdpaviikés cuvdéoels. EAEyEte péow g 006vng toydv mtdacelg mieong 6tav ot Ppoceg
givan kKhewotés. Eréyée edv vmdpyouv akobapoieg otn BoAPida aviemotpogig g Sirio, mov va eumodilovy to kheiowo, kot gpovtioTe Yo
OV KaOaPIopd TG e TEMECHEVO 0éPQ.

v H ovokev| epgavilel ovyva katdotaon rertovpyiag ympic vypod

Katd 11 neptodovg adpavelng Tov GLOTNHOTOS, O COAVOG avappoPnong e avtiicg ekkevaverat, eunodiloviag Ty mMjpwon g aviiiog
Katé ™V emopevn exkivion. EAéyéte m oteyavomra g PorPidag mubuéva, edv vadpyet.

v H ovokevn gpgaviler ovyva katdotosn vyning 1 yepniig taong

H tdon tpogodoaciog evaéxetal vo unv TANPOi TIg ATOLTNGELS TNG GVGKEVNG. ZNTNGTE EAeYY0 a0 EEEIIKEVHEVO TPOCMTIKO.

v H ovokevn vaepOgppaiverar ko mapepPaivouy or acparereg vepOippavong
To inverter dev eivon ma og H5om vo evadhdooel BeppdTa pHe T0 VEPO MOV TEPVAEL MO TN GVLoKeLT, 1 N Beppokpasio Tov avTAobpEVOL

Vypov givar ToAD vynii. EAéyEte yo v mapovesio Eévev copdtov mov mopepunodilovy T por} Tov vepov, Kat evdexopévag (ntiote tov
£LEYY0 TNG CLOKEVTIG OO TOV KUTUOKEVAOTH.

v Mg mohd peropévny porj vepod, 1 avtiio Aartovpysi akavovieta

H pon €xet mohd youniés tnég Kat, emedn 1 cvuokevny dev pmopel va tig dofdoet, Tpokaiel T dwakomy TG NAEKTPOKIVITNG avTAiNG.
Eykatactiote éva pukpd doyeio dwwotodg (1-2 Aitpwv) yioo vo TPOGIMHOETE EAAGTIKOTNTO GTO GUGTNUAL KOL VO HEIMGETE TOV aplOpd
EMAVEKKIVIGEDV.

v H avthia d¢v sTaporta.

H eykatdotacn £xet cuveyeis andreieg N n Parfida aviemoTpopns g cvokevg £xel umhokapiotei and akabopoies. TIpoonabnote vo
Kkovvnoete ™ PoAPida cuoTodng pe To ¥EPL Ko eEAEYETE £Gv TO EATPLO pmopel va T KAgioeL

O awobntmpag mov droPatet  0éon g ParPidag £xet viootei PAAPN. ZnThHoTe TOV EAEYYO TG GLOKEVNG AMO TNV KOTUCKEVAGTPLO ETAIPICL.

v H avthia Aertovpyei oTig péyioteg 6Tpo@ic ahhd pe pukpry anédoon

H obvdeon g avtiiag 1) tov Tokvetn dev eivar cwoth. EAEyEte v kodmdimon.

H avthia tepotpépeton avamoda (tpipacikd povtéro). EAEyEte ™ @opd mepiotpo@iis.
H avthia éxet PAafn N 1 pon tov vepod mopepmodileton omd EEva duaTOL.
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v Otav vadpye {Tnon Yo Tokd vepé 6NV £YKaTdoTao, 1) Ticon TEQTEL
Avti glvor poe @UGIoAoYIKY KoTAoTOoN TOV 0QeileTon 6TO YEYovog OTL 1 ddtaén dev eivar o Béon va eavaykdost TV avtiio vo

AETOVPYNGEL TEPOV TNG KOUTOANG HEYIOTNG 10YVOG TNG. ZVVETAOS, HETG oo Kamola Ty amddoong, M mieon dev avtiotadpileton kabbg n
avthio Aettovpyel oTIG HEYIOTEG EMTPENTEG OTPOPEG TNG. XE GVTEG TIG MEPWTTMOOELS, KOAO eivan va eykotaotadel avtiia pe peyoddtepn

oamddoon.
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X XYNTHPHXH:

H Sirio &gel oyedactel pe tétoov tpdmo dote vo amortel Aot cvvtipnon. Eival dkpog omapaitnto va tmpeite Tig mapokdto odnyieg
TPOKENEVOD Ve SI0GPUAIGETE TV amOALTN AettovpyIKOTHTO TG GLoKEVTG o€ Bdbog xpdvov:

- amopevyeTe Vo drtnpeite T ovokevy o Beppokpaocies kate twv 3°C. Edv avtd dev eivan epiktd, Pefarwbdeite 6t Oho 10 vEPO 0TO
£0MTEPIKO NG £xEL EKKEVOBEL Y100 VOL ATOPVYETE TO EVOEYOLEVO VL TOYDGEL KOL VOL TPOKOAEGEL (UL GTO TAUGTIKG GMWA TNG GLUGKEVNG,

- €Gv 1 avthio S 1 QikTpo avoppoenoNg, eLEyxeTe meplodikd v eivan kabapd,

- vo. Befordveste TGvToTe OTL T0 KAV Eivon KOAG KAEIGHEVO KOl 0L GUVETNPES AGPAMGHEVOL, TPOG OMOPUYT] TNG ELGPOTG VEPOD,

- OMOGVLVIEOTE TO PEVMO KO EKKEVAOTE TO VEPO amd TNV EYKATAGTAON OTAV TO GUOTNHO TPOKETAL VO TOPUUEIVEL OVEVEPYO Yia pEYGAO
APOVIKO SrdoTNa,

- amopvyete TV e&avaykalete ) Aerrovpyia ™G avtiiog Otav dev LVIAPYEL VEPO STV avappoOPNoN: KATL TETOW pmopel va mpokarécet {nuid
1660 6TV avTAio 660 kot oty Sirio,

- TPV YPNCLOTOMWGETE T GLGKELT] HE VYPE GALa EKTOG vEPOD, GupfovievBeite v katackevdoTpLo ETAPiL,

- UMV ektedeite epyacieg Ue TI GUGKEVT OVOIKTY,

- TPV APAPECETE TO KAAVIUAL TNG GUGKEVTG, TEPIEVETE 3 AEMTA Y10l VOl EKKEVMBOVV 01 GUUTVKVOTEG

A TTPOXOXH: 1 6vokevi] d&v TEPIEYEL KavEva EAPTNIG TOV PTOPED VO EMGKEVAGEL 1] AVTIKATUGTIGEL 0 TEMKOG Yp1)oTIG. ZUVENAG,
GUGTIVETUL V& 1)V CQULPEITE TO TPOGTUTEVTIKO KAAvppa amd TNV NheKTpovIKT) TAOKETA, KOODG KATL TETOL0 OKVPOVEL TNV EYyONON!

Hpepopnvia JRY Y Zopayida
EYKATACTAOTG Eykotactan

Mapka-povréro
avthiog

elpakog ApBpog
Sirio




Eykotdotaon Kol 6OvoEoT SITTAV GUYKPOTNHAT®V GCUNTIESTG

ETKATAXTAZH eykotactiote kd0e Swita&n Sirio oty é£0do g avtictoymg
niektpokivnng avidiag.  Tuvdéote 1o pakdp €£6Gov Tov KGO inverter oto
KkoMektép ™G ££0d0v ywpic va eodyete kopio BoAPido cvotolng. Xvvdécte Tig
AVOPPOPNCELG TV NAEKTPOKIVIITOV GVTIAMMV GTOV KOO GLAAEKT avappoOQnong,
glodyovtog pio BoiBide cvoTOANG Y10 KGOE avThic, Yo VO ATOPVYETE TNV EKKEVOOT
otav 1 aviMo otapoticet va Aertovpyel. H Sirio pmopel vo tonoBemOel eite oe
k&Oetn eite oe oplovTia BEom.

MORSETTIERA DI
COLLEGAMENTO
CONNECTION TERMINAL

RACCORDEMENT

LYNAEZH: 1 ovvdeon avapeosa otig dbo Sirio yivetar péow un Oopakicpévov
kohwdiov 4x0,5 mm2, dmog goiveton oto oyedidypappa. To pEyGTO UNKOG TOV
kahodiov eivon 100 exat. poli pe to TEpPATIKG.

Awrtifetor £To10 KoA®IW GUVOESNG pe TEPRATIKG Kat apibunon tev kelodiov
(k®d. SR-CBL4X05-100). Edv dev cvvdebei kavéva kohddo, n didtaén Aertovpyel
QVTOVOLLQL.

KATAXTAXH MASTER: o6tav m Sdtaén  eivar

MASTER, sivar gvaicOnm otig Stakvpdvoelg misong 1.8 BAR
OTNV £YKATAGTOON, KOl GUVENTMG UTOPEL VoL evepyoTotel -
Kot vor avemevepyonotel v nAektpokivnTy avtiio kot [ 4'3HE -I

Vo Tpocappolel Tig oTpoRég avahoye pe T {imon
VEPOD TNG EYKOTAGTAONG.

==

AEITOYPI'TAkotd ) otiypn g evepyomoinong, 1 tpdt didtaén mov katagépvel va emPndel oty GAn, avaropfdavel v katdotaon
"MASTER" evé 1 @Aln yivetanr "SLAVE". Katd o dvorypo tov mapoxdv, n ddtaén "MASTER" evepyomotel v avtAio, kot otov
£mTELYHOVV 01 LEYIGTEG GTPOPEG KAt HE TNV TEST) GTNV £YKATAGTAON Vo Bpicketat kdtw amd Vv Tu Pmin, mopéyet tov Eleyyo oto devtepo
inverter, mov 0a yivel to véo "MASTER" evd to mpdto yiveton "SLAVE" kau ot 6tpo@ég tov napapivouy otabepés. Me 1o otadiokd
KAeloo TOV TapoYGOV, 1 dedtepn Sidtaln amevepyomolel v avtAio kot mapéxel Eava Tov EAeYX0 NG EYKATAOTAONG 6T0 TpdTO inverter.
Avté anevepyomotel v avtiio tov Otav 1 Ayn vepov undevieton petd omd to TAMpeg KAsioyo kdbe mapoyns. Metd ) Swakomn, 1
katdotaon "MASTER" petagépetar oty AN S1dTaln, TPOKEWEVOD VoL VIAPYEL GLVEX®DG evalhoyn G avtAiag mov &ekva mpdT. Xe
nepintoon PLAPng 1 opdipatog oe £va omd Ta dYo inverter, To dGAko yiveton avtopate master kot apyilet va Aertovpyet aveEaptnra. o mv
gvepyomoinon tng Aertovpyiag evoriaynig dev omateitar vo puBpoTel KAMOW TAPAUETPOG GTO EGMTEPIKO TOL HEVOD, KD 1 Sirio aviyvedet
AVTOULATO TNV TAPOVGID, SEVTEPEVOVGAG GUGKEVNG HEGH TNG NAEKTPIKIG GOVIEOTG.

O mpoypoupatiopéves Tinéc “Pmin” kor “Dp avvio” 8o mpémel va sivon idiec kol 6Tig V0 GVoKEVEC.

KATAXTAXH SLAVE: 6tav n didtagn eivon SLAVE,
sppaviovtanr 2 "S" omyv kdt® oepd TG 006vng. Xe 4
aVTH TNV KoTGoTooT, £Gv 1) avthio Aertovpyel, 0 aptBpdg 1
oTpoPdV Statnpeiton otadepds, evd edv 1 aviiia sivar -
GVEVEPYY, OMOYOPEVETAL 1] EKKIVIIGN TNG aKOUN Ko eGv -~
avoi&et kamowa Ppoomn.

BN =

SIRIO X4

Mmnopeite va cuvdéoete Ewg kot 4 Inverter Sirio péom g povadoag demagpng "Sirio X4". e auti) TV TEPITOOT, T0 KOADOSWL ETKOWMVING
dev ovvdfovtan anevbeiog peta&d Tov dvo inverter, aAAd cuvdEovtal Oha 0T HOVAdH SIETAPNG OV T EVEPYOTOLEL S10BOYUKE.

MONAAA ITPOXTAXIAY
T v amotpony Prafdv oto inverter, Statibetor pio povada TpooTaciag TPOg EYKATAGTOOT OTN YPAUUT TPOPodosiag, 1 omoio eival o

0éom vo amocvvdioetl autopatn v Sirio ard 1o JikTvo NAEKTPIoHOD 68 TEPINTTON AVOUOALDY 6TV TpoPodocic. Zvppovievbdeite kdmotov
££0VGLOB0TNUEVO PETOMMANTY Y10l TEPAUTEP® TANPOPOPIES.
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/\  VAROVANI

PRED INSTALACI NEBO SPUSTENIM ZARIZENI SI PECLIVE PROSTUDUJTE TUTO PRIRUCKU.

Vyrobce poskytuje na tento vyrobek zaruku se zaru¢ni lhiitou 24 mésict od data prodeje; v ptipadg, Ze dojde k vraceni tohoto zafizeni, musi
byt doprovézeno touto pfiruckou, kde na posledni strané budou uvedeny datum instalace a hodnoty naprogramovanych parametr.

K propadnuti zaruky v8ak dojde v nasledujicich ptipadech: se strojem bude neodborné manipulovano, bude provedena demontaz stroje nebo
dojde k poskozeni stroje v diisledku neopravnéné manipulace a/nebo nespravné instalace; zafizeni se bude pouzivat pro jiné ucely, neZ jsou
ugely, pro které bylo piivodné uréeno; zafizeni bude nainstalovano v nevhodnych podminkéch prostfedi nebo bude pripojeno k elektrickému
systému, ktery neni v souladu s platnymi normativnimi pfedpisy.

Vyrobce odmita nést jakoukoliv odpovédnost za poskozeni véci a/nebo Skody zpiisobené osobam, jez by vyplyvaly ze skuteénosti, ze pred
strojem nebyla nainstalovana potiebna elektricka bezpe¢nostni zatizeni odpovidajici jeho parametrim nebo v disledku neodborné instalace.
Instalace a udrZba tohoto zafizeni museji byt provadény specialné vyskolenymi pracovniky, ktefi jsou schopni porozumét celému obsahu
tohoto navodu k pouziti.

Pro viechny ¢innosti, u nich se jejich provedeni pozaduje s odstranénym krytem, musi byt zafizeni odpojeno od elektrického napéjeni.
PrestoZe by nemél existovat Zadny diivod, pro¢ byste méli odstratiovat elektronickou desku, mé&jte na paméti, Ze nékteré soucasti budou i
nadale pod napétim jesté po dobu nékolika minut poté, co dojde k odpojeni jednotky ze sité.

Vyrobce nemize nést odpovédnost za zadny druh $kod zpiisobenych osobam a/nebo na vécech, jez by vznikaly z neprovedeni zasahu u
néjakych vnitinich bezpecnostnich zafizeni, s vyjimkou nahrady samotného zafizeni, pokud je stéle jesté v zaruce.

Toto zafizeni je vyrobeno ve shodé s pozadavky smérnice ROHS 2011/65/ES.
Symbol pieskrtnuté popelnice znamena, Ze pro ochranu Zivotniho prostiedi neni dovoleno toto zafFizeni likvidovat spolu s jinym
komunalnim odpadem na konci jeho Zivotnosti.
Toto zafizeni a obalovy material je nutno likvidovat podle mistné platnych piedpisi.
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POPIS

Sirio je elektronické zafizeni, které pouZiva invertorovou technologii, jez ovlada funkce vypnuti a zapnuti ¢erpadla.

Diky zvlastnimu typu pouzivané technologie je mozno modulovat frekvenci (v Hz) vstupniho proudu motoru za i¢elem zmény otacek (v

ot/min) podle rychlosti dodavky vody, ktera je poZzadovana od systému.

Timto zptsobem se hodnota tlaku, ktery se dostane k uZivatelskym zafizenim, udrZuje po celou dobu na konstantni irovni a spotieba motoru

je vzdy imérna aktualnim pozadavkim systému, coz vede ke znaénym energetickym tGsporam b&hem doby.

SPECIFIKACE

SIRIO SIRIO ENTRY SIRIO ENTRY
XP
Sifové napajeni jednofazové, 230 V AC +10% - 50/60Hz
Napajeni motoru 3x230 V 1x230 V
Maximalni vykon motoru 2,2kwW -3,0 15kwW -2,0 HP 1,8 kW -2,4 HP
HP

Maximalni fazovy proud motoru 9,7 A (rms) 10.5 A (rms) 14 A (rms)
Maximalni spotieba proudu na vedeni 16 A @230V 12 A @230V 16 A @230V

Maximalni piipustny tlak

800 KPa (8 bar)

Maximalni teoreticky pritok

150 l/min — 9m*/h — 9000 I/h

Rozsah sefizeni pro nastaveni tlaku

0,5+8 bar

Rozsah sefizeni pro spoustéci tlak

0,2+7,7 bar

Hydraulické zapojeni

1Y4” typu vn&jsi spoj - vn&jsi spoj (NPT na pozadani)
IP X

Stupen kryti
Hmotnost 1,6 kg
Rozméry 254x147x143 mm

Typ ¢innosti

1.Y (podle normy EN 60730-1)

Provozni teplota prostredi

od +0 °C do od +0 °C do +45 °C
+35°C

Teplota kapaliny

od +5 °C do +35 °C
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& FUNKCE

Konstantni tlak z divodu regulace otacek elektrického Cerpadla

Energetické Uspory z diivodu nizsi spotfeby u erpadla

Postupny nab&h a postupné zastaveni cerpadla s omezenim trhavych pohybu

Ochrana proti b&hu naprazdno v piipadé nedostatku vody pii nab&hu

Automatickeé resetovani v pripadé behu naprazdno, se samostatnym obnovenim ¢innosti z chybového stavu
Uginné monitorovani netésnosti pro ochranu &erpadla v piipadé opakovanych restarti

Funkce ochrany proti zadfeni

Inteligentni sprava energetického hospodateni s vypnutim pfi pietizeni trvajicim po delsi dobu - zasah invertoru
Digitalni zobrazeni tlaku, proudu, napéti a frekvence na displeji

Signalizace riznych provoznich/chybovych stavii pies svételné kontrolky (LED) a obrazovkovéa upozornéni
Pomocny kontakt pro dalkové ovladani, parové zapojeni nebo dvoji nastavenou hodnotu

Volitelna I/O deska pro dopliujici vstup a vystup

Je mozno aktivovat funkei ,,m&kky* start pro umoznéni postupného nab&hu motorového &erpadla

Moznost rozhrani nékolika zafizeni jakoZzto soucast tlakovych jednotek (od dvou do Ctyr)

Provoz s plovakovym spinadem a bez né&j (v ptipadé, Ze voda neni dokonale &ista nebo obsahuje pfili§ mnoho Zeleza)

& CHARAKTERISTICKE PRVKY OCHRANNEHO SYSTEMU ZARIZEN{

22222 22 2 2 2 2 2 2 2 2

Béh naprazdno

Pretlak

Podpéti na napajecim vedeni

Prepéti na napajecim vedeni

Zkrat na vystupnich svorkéach

Ovladani vystupniho proudu motoru

Vnitini pfehfati v invertoru (teplota prostiedi a teplota IGBT)
Vyznamna netésnost s kontinualnimi restarty elektrického cerpadla

2222 2 2 2 2

® ELEKTROMAGNETICKA KOMPATIBILITA

Vyrobek byl podroben zkouskdm podle norem uvedenych v prohlaseni o shodé (,,CE*) v jedné z typickych podminek pouZiti. ZkuSenosti
viak prokazaly, ze mize dojit ke kritickym zmé&nam hladin elektromagnetického ruSeni pfi zméné délky kabeld, jejich umisténi, typu
pouzitého motoru, atd. KdyZ dojde k podminkam ruseni vzhledem k jinym elektrickym zafizenim, obrat'te se prosim na vyrobce za ucelem
posouzeni dalsich feSeni pro snizeni elektromagnetického ruseni.

% INSTALACE

¢ HYDRAULICKE ZAPOJENI:

Zatizeni Sirio musi byt nainstalovano na vytladné strané Cerpadla, bud’ vertikaln& nebo horizontalné a pfi respektovani sméru toku, ktery je
znazornén Sipkou na krytu. Voda vystupujici z ¢erpadla teCe pies zatizeni pred rozvodem k riznym piipojenym spotiebictim.

Voda, ktera vstupuje do jednotky Sirio, nesmi obsahovat zadné necistoty a/nebo jiné latky, které by mohly ucpat zp&tny ventil namontovany
uvnitf jednotky. Pro co nejvyssi snizeni tohoto rizika se doporucuje namontovat na piivodni strang Cerpadla specialni filtry.

Kdyz nebude mozno garantovat dokonalou istotu pfecerpavané kapaliny, doporu¢uje se vypnout provoz integrovaného priitokového spinace
(viz strana 126).

Nainstalujte malou expanzni nadrz (1-2 litry) za jednotku Sirio pro omezeni restartii zpiisobenych jakymikoliv drobnymi net&snostmi, které
jsou bézné u vétsiny systému.

Hodnota odolnosti nadrze musi byt vhodné pro nastavené tlakové hodnoty. To rovn&Zz pomiZe udrZet provoz v konstantnim stavu
v aplikacich, které jsou charakterizovany vétsimi pozadavky na vodu (napf. pro myc¢ky nadobi, splachovaci systémy toalet, atd.).

Z 74dného divodu nesmi byt namontovan zpétny ventil mezi zafizeni Sirio a elektrické Gerpadlo nebo mezi samotné zafizeni a uzivatelské
spotiebice, nebot’ by to mohlo zplsobit poruchy &innosti zafizeni. KdyZz bude zafizeni pouzivano s ponofenym &erpadlem, je instalace
zpétného ventilu pied invertorem povolena za piedpokladu, ze bude umistén alespori 3 metry od invertoru.

Zpétny ventil viak miZe byt namontovan na pfivodnim potrubi motorového erpadla, aby se zabranilo v jeho vypusténi, kdyz dojde
k zastaveni ¢erpadla.

Doporucuje se, abyste neinstalovali zafizeni do Sachet nebo vodotésnych skfini, kde mize dochazet k silné kondenzaci.

A UPOZORNENI: Kdyz se &erpadlo vypne, jsou potrubni vedeni stale jesté natlakovand, a proto je nutné oteviit kohout pro odvzdusnéni
systému pred provadénim jakychkoliv praci.
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X ELEKTRICKA ZAPOJENI:

/A VAROVANI:

- viechna elektricka zapojeni museji byt provedena speciilné vySkolenymi pracovniky

- nespravné zapojeni elektrického motoru by mohlo vést k poskozeni zafizeni nebo motoru ¢erpadla

- nedodrZeni pokynii uvedenych v tomto odstavci miiZe zpisobit zivazné poskozeni véci a/nebo zavazné \irazy u osob a vyrobce
odmita veSkerou odpovédnost

- jestlize dojde k poskozeni napajeciho kabelu nebo v kabelu mezi zafizenim Sirio a elektrickym ¢erpadlem, miiZe vyménu provadét
pouze vyrobce zafizeni, jim jmenovany povéfenec nebo stejné kvalifikovany pracovnik; ucelem je zabranit rizikim, jeZ hrozi vécem
a lidem.

Namontujte elektrické vodice do pfislusnych tchytek vodict, pficemz se ujistéte, Ze je zachovano spravné
montazni potadi pro vSechny komponenty. Zajistéte dostate¢né pevné zavitové matice, aby se zabranilo vytazeni g g
vodi¢t nebo jejich ohybani z vngjsi strany.

Vodicova tchytka pro pomocny kontakt je slepy upeviiovaci prvek: budete-li chtit provést vioZeni vodice
dalkového ovladani, je vhodnym postupem odstranit vySe uvedenou matici z jednotky, poté silou pomoci
Sroubovaku oteviete plastovou matici.

Primér otvoru pro kabelové hrdlo by mél byt 7 mm.

PouZijte dodavanou priichodku s kabelovym hrdlem. Je vhodna pro kabely od 3,5 mm do 6,5 mm.

A JestliZe se zaFizeni pouziva v jedné z nasledujicich situaci:

- teplota pouZivané kapaliny je vys3i nez 30 °C
- teplota prostredi je vysSi nez 35 °C,

je nutno pro Kabelové vedeni sitového napijeni a pro vedeni motoru pouZit elektrické kabely
s tepelnou odolnosti alespoii 100 °C.

v ZAPOJENT VEDENI

L. NAPAJECT VEDENI
UZEMEQI 230V~ - 50/60 Hz
VAR Zatizeni ma jednofazové napajeci vedeni s parametry 230 Volt, 50/60 Hz.
%]  Elektricky systém, ke kterému je dané zafizeni pfipojeno, musi spliiovat platné bezpe&nostni
piedpisy a musi proto byt vybaven témito prvky:

- automaticky magnetotermicky spina¢ s vysokou odpojovaci kapacitou a spoustécim proudem
umérnym vykonu nainstalovaného &erpadla (viz nize uvedena tabulka)

- uzemnéni s celkovym odporem, jenz bude v souladu s mistné platnymi normami a nepfesahne
nikdy 100 Q

3 Jestlize se zafizeni pouziva v bazénech, vodotryscich nebo zahradnich jezirkach, musi byt vzdy
namontovan jisti¢ pro zbytkovy proud automatlckcho typu ,,A“ s IAn=30mA.

Systém obsahujici elektrické erpadlo a jednotku Sirio se povazuje za ,.fixni* systém; z tohoto diivodu se doporucuje provést opatfeni pro
zabranéni odpojeni zafizeni od napajeciho vedeni, ke kterému bylo pivodné pfipojeno, aby pak nebylo chybné nové pfipojeno k jinému
zdroji napajeni, ktery neni opatfen pozadovanou elektrickou ochranou.

Jestlize neni zafizeni opatfeno napajecim vodicem a zastrckou, tak pro jeho odpojeni od sité nainstalujte omnipolarni odpojovaci zafizeni
s mezerou mezi kontakty alespon 3 mm.

INSTALOVANY MAGNETOTERMICK Pfed provedenim elektrického zapojeni museji byt kabely pfipraveny
VYKON A OCHRANA (A) s dodavanymi krimpovacimi svorkami. Zapojte oba napéjeci vodice zafizeni do
CERPADLA (KW) 2-p6lové zelené svorce oznacené jako ,LINE* (fize); poté piistupte k pfipojeni
0,37 (0,5Hp) 4 uzemiovaciho vodice k jednomu konci dvojité uzemiovaci svorky za pouziti
0,75 (1Hp) 6 specialnich svorek s o¢kem, které jsou soudasti dodavky. Upeviiovaci svorky
1,5 (2Hp) 12 museji byt krimpovany specialné vyskolenymi pracovniky pouZivajicimi spravné

2,2 (3Hp) 16 krimpovaci kabelové kleste.

Doporuceny priifez vodiée je 1,5 mm?, coz je kompatibilni s motorovymi
¢erpadly do vykonu 1,1 kW. Pro vykony nad 1,1 kW a do 2,2 kW se doporuéuje pouzit vodiée o priifezu 2,5 mm?,

Jestlize je napajeci vodi¢ del3i nez 5-10 metrii, mél by se pouZit priifez 2,5 mm?, aby doglo ke snizeni poklesu piikonu dodavaného pres vodi¢ a
ke snizeni moznosti zésahu podpétové ochrany. Pfislu$ny typ vodi¢e musi byt vybran podle podminek pouziti (domaci prostiedi, suché nebo
mokré prostiedi, instalace v krytych prostorach nebo ve venkovnim prostiedi).

v ZAPOJENI ELEKTRICKEHO CERPADLA

Pted provedenim elektrického zapojeni je nutné fadné ptipravit kabely se specialnimi krimpovacimi svorkami. Zapojte oba napajeci vodice
k zelené 2-polové svorce na motoru Cerpadla oznacené jako ,,MOTOR®; poté piipojte uzemiiovaci kabel k jednomu konci dvojité
uzemiiovaci svorky za pouziti specialnich svorek s o¢kem. Krimpovéni svorek musi byt provedeno specializovanymi pracovniky za pouziti
spravnych klesti..Zafizeni je vybaveno vystupni protizkratovou ochranou.
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Doporuéeny priifez vodiée je 1,5 mm? pro kabely o délce do 30 metr; pro délky presahujici 30 metréi se doporucuje pouzit kabel o prifezu
2,5 mm?. Typ elektrického kabelu musi odpovidat podminkdm pouziti (pouziti v domacnostech, v suchém nebo mokrém prostiedi, pro

vnitini nebo venkovni instalace).
V piipadé pouziti kabelu 0 nadmérné délce (pies 80 metrii) se doporucuje vloZit filtr dV/dT pro omezeni napéti $pickového proudu a ochranu

zivotnosti motoru, zejména jeho vinuti.

RovnéZz dodrzujte instalaéni omezeni, jak jsou deklarovana vyrobcem elektrického Cerpadla pripojeného k jednotce Sirio

- SIRIO ENTRY A SIRIO ENTRY XP (jednofazové ¢erpadlo):

Jednotka Sirio Entry miize byt namontovana pouze na jednofazova elektricka Cerpadla o napéti 230V AC, kterd jiz jsou opatiena

kondenzétorem.

Pfi zapojovani zafizeni je nezbytné zkontrolovat svorky uvniti Serpadla, aby bylo zaji§téno, Ze jsou zapojeny tak, jak je to popsano vyrobcem

Gerpadla. NiZe uvedeny obrazek znazorfuje typicky priklad zapojeni:
UZEMNE

MOTOR —
1X230Vac

.- SIRIO (tiifazové ¢erpadlo):

Zatizeni Sirio je mozno namontovat na tfifazova ¢erpadla s napajenim o napéti 230 V AC, a tudiz v konfiguraci trojahelnik.
ojeni s ponofenym &erpadlem, musi byt motor objednan od vyrobee s trojihelnikovym konektorem

Kdyz se bude zatizeni pouZivat ve sp:
nainstalovanym ve vyrobnim zavodé.
Kdyz budete instalovat externi erpadla, tak v dobé elektrického zapojeni zajistéte, aby svorky uvniti elektrické skiiné motoru byly ptipojeny

tak, jak je to znazornéno na nasledujicim obrazku:

UZEMNEN{

MOTOR
3X220Vac

v ZAPOJENI POMOCNEHO KONTAKTU

VAROVANI: Dilkovy konektor je izolovin od sitového napajeni izolaci ,,hlavniho“ typu (zékladni izolace dle normy EN 60730-1).
Jakykoliv obvod, ktery bude pfipojen k této svorce, bude vyZadovat od sit'ového napajeni stejnou kvalitu izolace. Z tohoto diivodu

musi byt zapojeni provedeno za pouZiti typu kabelu, ktery miiZe zarudit dopliiujici izolaci.

Zatizeni Sirio je opatfeno specialnim konektorem pro pomocny kontakt, aby bylo mozno
vyuzivat dal§i funkce prostiednictvim rozhrani zafizeni s externim pfistrojovym
zafizenim. Funkce pomocného kontaktu zavisi na nastaveni parametru ,,pomocného
kontaktu* popsaného v odstavci o programovani. VSechny tii provozni rezimy, pfislusné
funkce a zpusoby elektrického zapojeni jsou popsany nize.

KONEKTOR POMOCNEHO
KONTAKTU
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-

BWN=

NASTAVENI PARAMETRU ,,POMOCNEHO KONTAKTU* = ,,1% — Funkce vymény uvniti tlakovych jednotek.

Kdyz bude parametr LPOMOCNEHO KONTAKTU* nastaven na hodnotu ,,1%, bude

jednotka Sirio nastavena tak, aby pracovala nezavisle (jediny systém) nebo aby tvofila

dialog s jinym partnerskym zafizenim jako soucast tlakové jednotky se dvéma Gerpadly, a

to v zavislosti na tom, zda se pouziva pripojovaci kabel. Jestlize bude toto zafizeni 2

nastaveno tak, aby pracovalo nezavisle, nepozaduje se zadné zapojeni. Na druhé strané 3 % %
plati, Ze je-li jednotka Sirio pripojena k jiné jednotce za Gigelem utvoreni tlakové skupiny,

je tieba postupovat podle vedle uvedeného schématu elektrického zapojeni; pro dalsi 4

informace o provozu jakozto soucdsti tlakovych jednotek se dvéma cCerpadly vas

odkazujeme na oddil L TLAKOVE JEDNOTKY* v ptiloze.

NASTAVENI PARAMETRU ,,POMOCNEHO KONTAKTU* = ,,2¢ — Funkce dalkového zapnuti a vypnuti

Kdyz bude parametr L, POMOCNEHO KONTAKTU* nastaven na hodnotu ,2“ bude
jednotka Sirio nastavena tak, aby dochézelo k dalkovému zapnuti a vypnuti podle
pozadavki systému. Tato funkce je uZite¢na, kdyz existuje potfeba naprogramovat
spusténi elektrického erpadla soucasné s dalSimi zafizenimi, ktera jsou pfipojena ke stejné
Fidici jednotce, naptiklad v zavlazovacich systémech, kde se ¢erpadlo zapina pouze tehdy,
kdyz ovladaci jednotka zavlazovaciho systému aktivuje jeden nebo vice solenoidovych
ventilii systému. PFipojte zafizeni podle vedle uvedeného schématu elektrického zapojent,
pficemz méjte na mysli, ze kdyz bude externi kontakt otevien, nebude jednotka Sirio
provadét spousténi cerpadla ani tehdy, kdyz systém dosahne hodnoty Pmin, zatimco kdyz
bude externi kontakt uzavfen, zatizeni bude pracovat podle nastavenych hodnot.

VNEJST

|
|

% | KONTAKT
|

% Y

BWN=

NASTAVENi PARAMETRU ,,POMOCNEHO KONTAKTU* = ,,3% — Funkce druhé nastavené hodnoty (Pmax2)

|
I VNEJSI
% | KONTAKT
|
bude externi kontakt otevien, provede jednotka Sirio sefizeni otatek &erpadla podle

|
nastavené hodnoty tlaku Pmax, zatimco kdyZz bude externi kontakt uzavien, zafizeni % 4*—/

provede sefizeni otacek ¢erpadla podle hodnoty nastavené v parametru Pmax2. |

Kdyz bude parametr L, POMOCNEHO KONTAKTU* nastaven na hodnotu ,3 bude
jednotka Sirio nastavena tak, aby dochazelo k sefizeni otacek elektrického Cerpadla
Vv zavislosti na hodnoté tlaku nastavené v parametru Pmax2. Tato funkce je uzitetnd, kdyz
musi zafizeni docasné pracovat pfi tlaku odlisném od tlaku nastaveném v parametru Pmax,
naptiklad jestlize se pouZivaji spotiebice, které pozaduji rizny tlak. Zapojte zafizeni podle
schématu elektrického zapojeni, které je uvedeno vedle, pfiGemz mé&jte na mysli, Ze kdyz

hWN=

& UPOZORNENI: Nespravné jeni ¢ho | ktu miiZe zpusobit, Ze dojde ke zkratu nizkonapét'ového obvodu

Poj P

s naslednym zasahem pojistky! Proved’te zapojeni se zvlastni péci.

v DESKA POMOCNYCH VSTUPU/VYSTUPU
Pro vloZeni desky pomocnych vstupi/vystupli pouzijte plochy Sroubovak pro zvednuti a naruSeni plastového okénka, jak je znazornéno
v nésledujicim obréazku.

Poté vlozte expanzni desku, pii¢emz dbejte na to, aby byla dokonale vyrovnana s koliky desky displeje.

Pfipojovaci svorka je odstranitelna a miize byt pfipojena k 1/0 desce po provedeni elektrickych zapojeni.

Expanzni deska poskytuje pomocny vstup/vystup. Odkazujeme vas na dokumentaci dodavanou spolu s deskou, ktera obsahuje elektrické
charakteristiky a zptisob zapojeni.

- Y. —

UPOZORNENI: Deska pomocnych vstupii/vystupii je izolovina od sitového napajeni izolaci ,,hlavniho* typu (zkladni izolace dle
normy EN 60730-1). Jakykoliv obvod, ktery bude pfipojen k této svorce, bude vyZadovat od sit'ového napajeni stejnou kvalitu
izolace. Z tohoto diivodu musi byt zapojeni provedeno za pouZiti typu kabelu, ktery miiZe zaru&it dopliiujici izolaci.
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() SPUSTENI:

VAROVANI: Nedovolte, aby &erpadlo béZelo po dlouhou dobu bez vody poprvé, kdy’ dojde k jeho zapnuti, jinak nastane
prehriti invertoru! Pfed zapnutim systému proved’te $téni (zavodnéni) Cerpadla.

Jakmile budou provedena a zkontrolovana vSechna elektrickd zapojeni a ujistite se, ze jsou provedena spravné, uzaviete kryt jednotky a
zapnéte napajeni.

Pfi pocatecnim spusténi bude pracovnik obsluhy poZadan, aby zadal hodnotu proudu, jak je uvedeno na datovém §titku motoru na nasledujici
obrazovce:

- - Nastavte hodnotu ze §titku uvedenou v technickych datech &erpadla (pro tiifazova
I Mz Tras: . ) [ePmeey e L

= B Cerpadla zadejte hodnotu, ktera se vztahuje k pfipojeni k napajeni 230 V v zapojeni do
Ej =5 I:II'"|F=' =. A PER trojuhelnika); stisknéte stfedové tlacitko pro potvrzeni a pokradovan s nastavenim
" — — maximalniho pracovniho tlaku (Pmax). Po nastaveni tlaku stisknéte jesté stfedové

tlagitko pro vyst z menu pro nastaven.
Jednotka Sirio je nyni v pohotovostnim (standby) rezimu; v tomto reZimu (Eerpadlo je v klidu) mohou byt viechny parametry nastaveny (viz
odstavec ,,Programovani®) pred spusténim systému.
Pro spusténi Cerpadla stisknéte jednoduse tlacitko ,,on-off* ve stiedni ¢asti: jednotka Sirio provede vypnuti standby rezimu a motor se za¢ne
otaget. Jestlize Cerpadlo nepobé&zi nebo bude-li produkovat abnormalni vibrace, zajistéte spravné zapojeni erpadla a jeho kondenzatoru
Vv piipadé jednofazového Cerpadla. Pro tiifazové cerpadla rovnéz zkontrolujte, zda je smér rotace elektrického Serpadla spravny.
Pro usnadnéni naplnéni elektrického Cerpadla je mozno drzet stisknuté tlacitko .+ na hlavni obrazovce pro vynuceni chodu &erpadla az po
maximalni ota¢ky bez zasahu systému ochrany proti béhu naprazdno.
Po nastaveni v§ech parametri zafizeni zapiSte zadana data do formulafe, ktery se nachazi na konci této p¥irucky, a to pro potieby
budoucich odkazii a pro ucely zaruky.

PROGRAMOVANI

v POPIS TLACITEK

o Leva Sipka: tato Sipka umoziuje prochézet zpét pies stranky menu
° Prava Sipka: tato Sipka umoziuje prochazet dopiedu pres stranky menu

A& On-Off/Reset: toto tlagitko slouzi k prepinani zafizeni z rezimu standby do provozniho rezimu a pro resetovani jednotky v pripadé
& alarmi a/nebo chyb.

o Tlagitko ,;+“ toto tlagitko zvySuje hodnotu parametru, ktera se aktualné zobrazuje na displeji, umoZiiuje, aby Cerpadlo b&zelo na
nejvyssi otacky, aniz by vstupovala do hry ochrana proti béhu naprazdno.

0 Tlagitko ,,-“: toto tlacitko snizuje hodnotu parametru, ktera se aktualng zobrazuje na displeji.
v STRUKTURA HLAVNIHO MENU

Hlavni menu zobrazuje provozni hodnoty systému: tlak, aktualni frekvence motoru, vstupni napéti, vystupni proud motoru a vnitini teplotu
invertoru. Rovnéz je mozno zvolit jazyk.

o P .
—| i.6 BAF 42 L= F36U 42 IG= 33°C 42 Jazdi
46Hz — I= S.8H |[— 0T= 35°C |— ()

© o ©

°| Iy

v POPIS PARAMETRU A OBRAZOVKOVYCH STRANEK
HLAVNI MENU:

Tyto parametry jsou pfistupné, kdyz je zatizeni zapnuto.

Hlavni obrazovkova strdnka: Kdyz bude jednotka Sirio pracovat spravné, bude prvni fadek na displeji
1.8 BAR zobrazovat okamzitou hodnotu tlaku zjiténou systémem; druhy fadek bude proudovou frekvenci motoru.
Odsud miZze uzivatel prochazet pfes hlavni menu za pouziti Sipek nebo miZe provadét pfepinani do rezimu
standby stisknutim tlagitka ,,on-off** ve stfedni ¢asti.

Kdyz bude jednotka Sirio v rezimu standby, erpadlo se nespusti, ani tehdy, kdyZ tlak klesne pod nastavenou
i.d@ BFF hodnotu ,,Pmin“. Pro ukonceni rezimu standby stisknéte znovu tlacitko ve stfedové Casti. Jestlize budete drzet
. L, tlagitko ,,+* stisknuté, uvede se ¢erpadlo do maximalnich pracovnich otacek, pti¢emz bude potlaena ochrana
Stard-bd proti b&hu naprazdno (pouZijte tuto funkci pro napInéni ¢erpadla, kdyz poprvé dojde k jeho zapnuti).
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Pl== 270

| P
T=- E
1= Jedif

IG= 33°C
aT= 3I3°C
Jazal:

Obrazovka pro hodnoty napéti a proudu: Na této strance menu je mozno zobrazit vstupni napéti do invertoru
a proud spotiebovany motorem. Hodnota vystupniho proudu do motoru se muze liSit od hodnoty vstupniho
proudu, jelikoZ invertor provadi modulaci frekvence i napéti.

Obrazovka teplot: Zde se zobrazuji teploty okolniho prostfedi uvnitf invertoru a pracovniho modulu
IGBT. Hodnoty téchto teplot pFispivaji k inteligentnimu energetickému hospodareni, jeZ omezuje
hodnotu maximalni frekvence motoru, kdyZ dojde k dosaZeni pfedalarmovych prahovych hodnot.

Jazyk: Uzivatel si miiZe zvolit jazyk pouzivany pro menu a alarmova hlaSeni. Pro zm&nu nastaveni parametru
pouzijte tlacitka +a —.

PARAMETRY PRO PRACOVNIKY INSTALACE:

Tyto parametry je mozno nalézt na skrytych strankach a obvykle by mély byt ménény pouze v instala¢ni fazi. Pro pfistup k témto strankam
prepnéte zafizeni do rezimu standby a drZte tla¢itka ,,+“ a ,,— stisknuta sou¢asné po dobu 5 sekund. Jakmile vstoupite do skrytého menu,
pouzijte tlacitka ,,<<*a ,>>* pro prochdzeni strankami a tla¢itka ,,+* a ,,— pro zménu parametrii. Pro navrat na hlavni stranku stisknéte
tlacitko, které se nachazi ve stfedni ¢asti. Mohlo by se stat, ze se vam nékteré parametry nezobrazi, jestlize nebude piislusna funkce

aktivovana.

=

(=

T o Dein
—a Kl D

aktivovan pratokovy spi

bH.o BFR
Lim.tl

fiF.stor
b.5 BAR

Pmax: Tento parametr je mozno pouzit pro nastaveni naprogramované hodnoty zaiizeni. Jedna se o konstantni
hodnotu tlaku, kterou si uZivatel pfeje nastavit pro systém (max. tlak). Kdyz bude jednotka Sirio v provozu,
bude provadét regulaci otacek elektrického Cerpadla tak, aby byly pfizpisobeny skute¢nému pozadovanému
priitoku, a tim se bude udrzovat konstantni tlak systému. Kdyz bude nutno nastavit Pmax na hodnotu vyssi nez

maximalni natokovou vysku Cerpadla (rozdil tlaki), tak bude vypnuti motoru pii uzavieni ventilu garantovano pouze tehdy, kdyz je
nac, nebot’ jednotka Sirio vypne &erpadlo, kdyZ rychlost pritoku vody, ktera jim prochazi, klesne pod minimalni

hodnoty pro nastaveni (pfiblizné 2 I/min) bez ohledu na tlak dosaZeny v systému.

Spusténi pfi rozdilu tlaku: Tento parametr umozZiuje nastaveni rozdilu tlaku (poklesu) v porovnani s hodnotou
Pmax pro spusténi ¢erpadla. Pfi otevieni zafizeni jakéhokoliv typu Cerpadlo neprovede spusténi, dokud tlak
systému neklesne pod hodnotu Pmax o hodnotu, ktera je rovna rozdilu, jenZ je nastaven v tomto parametru. Po
spusténi motoru se provadi fizeni rychlosti provoznich otacek za ucelem zachovani hodnoty tlaku co nejblize

hodnot& nastavené v parametru Pmax. Minimalni hodnota rozdilu, kterou je mozno nastavit mezi hodnotami Pmax a Pmin, je 0,3 bar,
pri¢emz doporucena hodnota je alespo 0,5 bar.

Tlak pii béhu naprazdno: Tento parametr ovliviluje pouze provoz pfi vypnutém pratokovém spinaci. Zde se
definuje minimalni hodnota tlaku, pod kterou dochazi k zésahu systému ochrany proti b&hu naprazdno pfi
motoru s maximalni frekvenci.

Mezni hodnota tlaku: Tento parametr provadi nastaveni prahové hodnoty pro zasah ochrany proti pretlaku.
Zasah ochrany proti pietlaku provede vypnuti invertoru do doby, nez uzivatel provede jeho resetovani.

Pmax2: Tento parametr se pouziva pro nastaveni sekundarni naprogramované hodnoty pro zafizeni. Kdyz bude
pomocny kontakt (nebo vstup desky pomocnych vstupli/vystupll) externé uzavien, stane se hodnota tlaku
Pmax2 novou naprogramovanou hodnotou, podle které bude jednotka Sirio provadét sefizeni otacek elektrického
Gerpadla.

Vypnuti p¥i rozdilu tlaku: Tento parametr umoziiuje nastaveni rozdilu tlaku (pfesahu) v porovnani s hodnotou
Pmax pro okamzité vypnuti ¢erpadla. V prib&hu normalniho provozu plati, ze kdyz se ventily uzaviou, ¢erpadlo
se vypne po ur¢itém ¢asu nastaveném v parametru ,,Casové prodlevy”. V kazdém ptipadé ovSem plati, ze pokud
tlak systému piesahne hodnotu Pmax o n&jaky rozdil vétsi nez hodnota nastavena v tomto parametru, cerpadlo se
zastavi okamzit&, aby se zabranilo pretlaku, ktery mize poskodit systém.

Jednotka méfeni: Zde se zada jednotka méfeni, a to BAR nebo PSI.

Imax: Tento parametr umoZzfiuje vstup maximalniho proudu spotiebovaného elektrickym Gerpadlem pfi bézné
¢innosti, aby bylo umoznéno vypnuti motoru v pfipadé nadmérné spotieby. Motor se rovnéZz vypne, jestlize
aktualni hodnota proudu b&hem provozu klesne pod 0,5 A po preruSeni spojeni mezi motorem a jednotkou Sirio.
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Doba zasahu bezpec¢nostniho zafizeni proti proudovému pfetizeni je nepfimo umérnd probihajicimu pietizeni; z tohoto divodu bude mirné
pfetizeni vést pouze k delsi dobé prodlevy, nez dojde k vypnuti, a pfi vyznamnéj$im pietizeni se ¢as do vypnuti motoru zkrati. Pfi zapnuti
zafizeni plati, Ze je-li parametr Imax nastaven na 0,5 A (standardné pieddefinovana hodnota), bude displej automaticky zobrazovat stranku
nastaveni maximalniho proudu a nebude povolena zadna &innost, dokud nedojde k nastaveni mezni hodnoty spotfeby.

Smér rotace (pouze pro t¥ifazovou verzi ¢erpadla): Tato obrazovka umoziuje uzivateli zaménit smér rotace
elektrického Gerpadla bez upravy vodicu elektrického motoru. Pro upravu sméru rotace motoru pouZijte tlacitka
L+ a - smér indikovany Sipkou ma €isté indikativni hodnotu a neodrazi skute€ny smér rotace, ktery musi byt
ovéfen instalaénim pracovnikem.

Fot.ace
__:}

PARAMETRY VYS$8i PRISTUPOVE UROVNE:

Tyto parametry jsou pfistupné pouze pro pracovniky technického servisu. Pro piistup k témto parametrim je nutné kontaktovat distributora,
technické servisni stfedisko nebo vyrobce.

Nésledujici tabulka uvadi seznam parametrii vyssi pfistupové arovné pro referenéni Gcely v piipad&, Ze bude pozadovana asistence
technického servisu.

OZNAC PARAMETR POPIS

1.2 Minimalni frekvence Minimalni frekvence spusténi motoru

1.3 Stop frekvence Frekvence vypnuti motoru

14 Jmenovita frekvence motoru Maximalni jmenovité frekvence motoru

1.5 Frekvence prepinani Frekvence piepinani PWM

16 Korekee frekvence Korekce na maximalni frekvenci

1.7 Mekky start Aktivace nebo blokovani mékkého startu

2.0 Aktivace prutokového spinace Aktivace nebo blokovani pratokového spinace

2.1 Pavod piikazu Zdroj manuélniho nebo automatického piikazu

2.2 Funkce pomocného kontaktu Zadani funkce pomocného kontaktu

23 Funkce vstupu pro kartu Funkce vstupniho kontaktu na pomocné karté vstupti/vystupti
i vstupti/vystup

24 Funkce vystupu pro kartu Funkce vystupniho kontaktu na pomocné karté vstupt/vystupt
) vstupti/vystupt

2.5 Prodleva pfi vypnuti Prodleva pro vypnuti pfi uzavieni pfivodu zdroji

26 Interval[agtomatického Casovy interval mezi pokusy o automatické resetovani
) resetovani

27 Pocet le(oluéck automatického Pocet pokusii o automatické resetovani
| resetovani

2.8 Celkovy automaticky reset Povoleni globalniho resetovani na vechny alarmy

3.0 Kalibrace tlaku 0,0 bar Provedeni kalibrace tlakového ¢idla na 0 bar

3.1 Kalibrace tlaku 5,0 bar Provedeni kalibrace tlakového ¢idla na 5 bar

3.2 Kalibrace priitokového Cidla Provedeni kalibrace priitokového Cidla

33 Tlakové zkouska Testovaci signal aktualniho tlaku

3.4 Zkouska priitokového spinade Testovaci signal pritokového spinace

35 Verze softwaru Oznaceni verze softwaru

3.6 Nacasovani napajeni Casova Fidici jednotka pro napajeni invertoru

3.7 Nacasovani ¢erpadla Provozni ¢asova fidici jednotka elektrického ¢erpadla

3.8 Posledni chyba Denik pro zaznamenani poslednich chyb

3.9 Spusténi Pogitadlo spusténi Cerpadla

4.0 Podpiirné napéti Podpiirné napéti pfi 0 Hz

4.1 Béh naprazdno Casova prodleva pred aktivaci ochrany kviili nedostatku vody

4.2 Spusténi ochranného systému | Zapnuti nebo vypnuti ovladani ve vztahu k poctu spuiténi za hodinu (kontrola

za hodinu tésnosti)
43 Ochrana proti zaneseni Aktivace nebo deaktivace kontroly, ktera umozi spustit ¢erpadlo po 24 hodinach
necinnosti.

4.4 Doba ne¢innosti PWM Nastaveni pro dobu ne¢innosti PWM

4.5 Ki Integralni konstanta pro ovlada¢ PID

4.6 Kp Umérna konstanta pro ovlada¢ PID

47 Pomocny Cas Pomocny &as pii maximalni frekvenci s vypnutim mékkého startu

5.0 Ta max Maximalni teplota prostiedi

5.1 Tm max Maximalni teplota modulu IGBT

5.2 Redukéni index Ta Frekvenéni redukéni index pro teplotu prostiedi

5.3 Redukéni index Tm Frekvenéni redukéni index pro teplotu modulu

5.6 Minimalni nap&ti Minimalni prahové hodnota napajeciho napéti

5.7 Maximélni napéti Maximalni prahova hodnota napéajeciho napéti

59 Proménna pro oziveni Vybér prom&nné pro oziveni pro zobrazeni procesni hodnoty
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v ALARMY

V piipadé anomalii nebo poruch systému se na displeji jednotky Sirio objevi jedna z nasledujicich obrazovek. Kazda chyba je kodovana
pismenem ,,E, za kterym nésleduje ¢islo od 0 do 13. Cislo, které se objevi v zavorkach, piedstavuje podet vyskytl kazdé chyby. Pro zruseni

alarmu po vyfe$eni a odstranéni pti€iny vam obvykle bude stacit stisknuti centralni klavesy ,,reset” nebo pieruseni elektrického napajeni na

dobu nékolika sekund.

El [ £
LasHapT
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[
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Fkrat,

EO — Nizké napéti: Indikuje, Ze napajeci napéti je prili§ nizké. Zkontrolujte hodnotu vstupniho napéti.

E1 - Vysoké napéti: Indikuje, Ze napajeci napéti je piili§ vysoké. Zkontrolujte hodnotu vstupniho napéti.

E2 — Zkrat: Toto hlaSeni se objevi na obrazovce, kdyZ bude detekovan zkrat na vystupu z invertoru. Zkrat miize byt
zpusoben nespravnym zapojenim elektromotoru, vadnou elektrickou izolaci kabell, které zajistuji pripojeni
elektrického Cerpadla k zafizeni, nebo poruchou elektromotoru Cerpadla. Kdyz se objevi tato chyba, musi byt
elektricky systém zkontrolovan kvalifikovanym personalem co nejdiive. Tuto chybu je mozno odstranit pouze
odpojenim zafizeni od elektrického napéjeni a feSenim pri¢in dané poruchy. Pokus o spusténi invertoru, kdyZ dojde

ke zkratu na vystupu, mize v: poskodit zafizeni a znamenat nebezpeci pro uzivatele.
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E3 — Béh naprizdno: Toto hlaseni se objevi, kdyZz se systém zastavi po nedostatku vody na vstupu cerpadla.
Jestlize byla aktivovana funkce automatického resetovani, provede jednotka Sirio automaticky fadu pokusi
zaméfenych na test, zda doslo k obnoveni zasobovani vodou. Pro odstranéni chybového stavu stisknéte tlacitko
Lreset® ve stiedové Casti.

E4 — Teplota okolniho prostiedi: Tato chyba se objevi, jestlize dojde k pfekro¢eni maximalni teploty vnitiniho
prostiedi invertoru. Zkontrolujte podminky pro ¢innost invertoru.

E5 — Teplota modulu: Tato chyba se objevi, jestlize dojde k pickroeni maximalni teploty modulu IGBT
invertoru. Zkontrolujte podminky pro &innost invertoru, zejména teplotu vody a spotiebu proudu u erpadla.

E6 — PietiZeni: Tento alarm se objevi, kdyz bude spotieba elektrického erpadla vétsi nez maximalni nastavena
hodnota proudu (Imax); to mize byt zpisobeno pfili§ intenzivnim pouzivanim elektrického cerpadla, jestlize
dochézi k soustavnému restartovani erpadla v kratkych intervalech, problémy souvisejicimi s vinutim motoru
nebo v navaznosti na problémy s elektrickym pripojenim motoru k jednotce Sirio. Jestlize se bude tento alarm
zobrazovat ¢asto, mél by byt dany systém zkontrolovan pracovnikem instalace.

E8 — Chyba sériové komunikace: Tento alarm se miize objevit v piipadech, kdy se pouZiva interni sériova
komunikace na jednotce Sirio. Obrat'te se na technicky servis.

E9 — Mezni hodnota tlaku: Tento alarm provede zéasah, kdyz dojde k prekrogeni maximalni nastavené prahové
hodnoty tlaku. Jestlize se tato chyba objevuje opakovang, zkontrolujte nastaveni parametru ,mezni hodnota
tlaku®. Rovnéz zkontrolujte jiné podminky, které mohly zptisobit pretlak (naptiklad dil¢i zamrznuti kapaliny).

E10 — Externi chyba: Tento alarm se zobrazi, jestlize po nastaveni funkce externi chyby na desce pomocnych
vstupl/vystupt dojde k uzavieni vstupniho kontaktu typu 1/O.

E11 - Maximalni podet startii za hodinu: Tato chyba se zobrazi, jestlize dojde k pfekroceni maximalniho poctu
pifpustnych spusténi za hodinu. Zkontrolujte, zda v systému nedochazi k net&snostem. Provéite zat&zové
podminky jakychkoliv piipadné nainstalovanych nadrzi.

E12 — Chyba 12V: Na internim nizkonap&tovém napéjecim obvodu byla zjisténa porucha. Zajistéte kontrolu

zatizeni vyrobcem.

E13 — Chyba tlakového ¢idla: Tlakové ¢idlo zjistilo nespravnou hodnotu. Zajistéte kontrolu zatizeni vyrobcem.
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? RESEN{ PRIPADNYCH PROBLEMU:

v KdyZ jeden z kohoutii/vyvodii v systému bude otevien, ¢erpadlo se nespusti nebo pied jeho spusténim dojde k prodlevé nékolika
sekund

Hodnota DeltaP (rozdil tlaki) je nastavena pfili§ vysoko nebo byl za zatizenim nainstalovan zpétny ventil. Zkuste zvySovat startovaci tlak
Pmin a odstraiite vSechny ventily namontované za jednotkou Sirio. Zajistéte spravnou ¢innost externiho spinaciho kontaktu.

v KdyZ budou kohouty/vyvody uzavieny, ¢erpadlo se zastavi, ale 0 nékolik sekund pozd&ji se znovu spusti a ze systému nebude nic
vytékat

Spoustéci hodnota Dp pro rozdil tlaki je nastavena pfili§ nizko, zvyste ji.
v Cerpadlo se neustale zapina a vypina

V systému dochazi k netésnosti. Zkontrolujte rtizné hydraulické spoje. Zkontrolujte displej, zda nedochazi k poklesu tlaku, kdyZ jsou
kohouty uzavieny. Zkontrolujte zpétny ventil Sirio z hlediska ne€istot, které by mohly zabranit jeho funk¢nosti, zejména jeho Fadnému
uzavieni, a v piipadé potieby jej vycistéte stlacenym vzduchem.

v Zaftizeni ¢asto signalizuje ,,béh naprazdno*

Vstupni potrubi ¢erpadla provadi vypousténi, kdyz se systém po ur¢itou dobu nepouziva, a tim se zabrafuje v Fadnému naplnéni pfi pfistim
spusténi Gerpadla. Je-li nainstalovan zpétny ventil patniho typu, zkontrolujte jeho t&snéni.
v Zaftizeni ¢asto signalizuje ,,vysoké nebo nizké napéti*

Napéjeci napéti nemusi byt v souladu se specifikacemi zafizeni, zajistéte, aby kvalifikovany pracovnik provéfil shodu napajeciho napéti se
specifikaci.

v Zatizeni se prehFiva a dochazi k zasahu ochrany proti piehfiati

Invertor jiz neprovadi vyménu tepla s vodou, kterd protéka zafizenim, nebo je teplota precerpavané kapaliny prili§ vysoka; zkontrolujte, zda
nedoslo k vniknuti cizorodych téles, ktera blokuji pritok vody, a v pripadé potieby zajistéte, aby zafizeni bylo zkontrolovano vyrobcem.

v Kdyz je priitok vody extrémné nizky, ¢erpadlo nebude normalné pracovat

Hodnoty priitoku jsou pfili§ nizké a vzhledem k tomu, Ze zafizeni neni schopno tyto hodnoty odhalit, provede vypnuti elektrického cerpadla.
Namontujte malou vyrovnavaci nadrz (1-2 litry) do systému, aby byla zajisténa vétsi flexibilita, a doslo ke snizeni poctu restartl.

v Cerpadlo se nevypne

V systému dochazi k podstatné netésnosti nebo doslo k zaseknuti zp&tného ventilu na zafizeni $pinou; zkuste pohnout zp&tnym ventilem
svymi prsty a zkontrolovat, zda miize pruzina garantovat tésnéni.
Senzor, ktery provadi detekci pozice ventilu, je porouchan. Zajistéte, aby zafizeni bylo zkontrolovano vyrobcem.

v Cerpadlo bé&Zi na pIné otacky, ale jeho vykonové trovné jsou nizké

Cerpadlo nebo kondenzator nemaji spravné provedené zapojeni. Zkontrolujte elektrické zapojeni sestavy.
Cerpadlo by se mohlo otacet v opaéném sméru (tfifazovy model); zkontrolujte smér rotace a piipadné jej zméiite.
Cerpadlo je poskozeno nebo je vodni vedeni ucpano cizorodymi latkami.

v Kdyz se u systému poZaduje vice vody, dojde k poklesu tlaku

Jedna se 0 normalni stav, ktery nastavé v dasledku skute¢nosti, Ze zafizeni neni schopno ovladat ¢erpadlo nad jeho vykonovou kiivkou pro
maximalni vykon. Jako dusledek pak dochazi k tomu, ze jakmile dojde k dosazeni urcité vykonové urovné, tlak jiz neni kompenzovan, nebot’
Gerpadlo jiz bézi na nejvyssi pocet piipustnych otacek. V téchto piipadech by mélo byt nainstalovano &erpadlo s vyssi trovni vykonnosti.

%« UDRZBA:

Jednotka Sirio je navrzena tak, aby pozadavky na idrzbu byly na minimalni Grovni. Pro zaruceni dlouhé pracovni Zivotnosti zafizeni a jeho
dokonalé funkénosti postupujte vzdy podle nize uvedenych pokynii:

- zabraiite situaci, kdy by zafizeni doséhlo teplot po hodnotou 3 °C; pokud to nebude mozné, ujistéte se, Ze doslo k vypusténi veskeré vody
uvniti zafizeni, aby se zabranilo jejimu zamrznuti a poskozeni plastového télesa zafizeni;

- jestlize je ¢erpadlo vybaveno vstupnimi filtry, proved’te pravidelné kontroly &istoty téchto filtra;

- ujistéte se, Ze kryt je vzdy fadné uzavien, abyste zabranili vtékani vody do krytu z vn&jsiho prostoru;

- vypnéte napajeni a vypustte vodu ze systému, kdyz by mél systém zistat ve vypnutém stavu po delsi dobu;

- neprosazujte, aby erpadlo béZelo bez piivodni vody, nebot’ by to mohlo vést k poskozeni Cerpadla a jednotky Sirio;

- pred pouZitim zafizeni s jakymikoliv jinymi kapalinami neZ s vodou kontaktujte vyrobce;

- neprovadéjte zadné ¢innosti, kdyz bude zafizeni otevieno;

- ¢ekejte 3 minuty pted odstranénim krytu ze zafizeni, aby mohlo dojit k vybiti kondenzatort.
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& VAROVANI: Toto zaizeni neobsahuje Zadné soudasti, které by mohly byt opravoviny nebo vyméiiovany koncovym uZivatelem.
Z tohoto diivodu vam doporutujeme neodstraiiovat ochranny kryt elektronické desky, nebot’ by to vedlo k propadnuti zaruky!

Razitko
Instalaéni
pracovnik

Datum instalace

Provedeni/model
Cerpadla

Sirio vyrobni ¢&islo

Instalace a zapojeni v sestavach dvou tlakovych jednotek

INSTALACE: Nainstalujte kazdou jednotku Sirio na vytlaéné vedeni odpovidajiciho
elektrického Cerpadla. Zapojte vystupni spoj kazdého invertoru do vytlaéného potrubi,
aniz by doslo k vloZeni zp&tného ventilu. Zapojte sani elektrickych ¢erpadel do
tvarového potrubniho spoje pro spole¢ny privod, pficemz vlozte zpétny ventil pro
kazdé &erpadlo, aby se zabranilo jeho vyprazdnéni, kdyz dojde k jeho zastaveni.
Jednotka Sirio miize byt namontovana jak ve vertikalni, tak v horizontaIni poloze.

PRIPOJOVACI

I: Dv& jednotky Sirio jsou spojeny nestinénym kabelem 4x0,5 mm?, jak je
SVORKOVNICE ZAPOJENI: Dvé jednotky Sirio jsou spojeny ym kabelem 4x0,5 mm?, jak

znazornéno na schématu vedle. Maximalni délka kabelu je 100 cm, véetné
obnazenych konci.

Je k dispozici sestaveny spojovaci kabel se svorkami a ¢islovanim kabeld (ref. SR-
CBL4X05-100). Jestlize nebude pripojen zadny kabel, bude zafizeni fungovat
V samostatném rezimu.

RIDICI STATUT: Kdy? zafizeni pracuje jako RiDICI
JEDNOTKA, je citlivé na zmény tlaku v systému, a tim
je schopno provadét spusténi a vypnuti elektrického
Cerpadla a regulaci otagek Cerpadla v souladu s naroky
na vodu ze systému.

PODRIZENY STATUT: Kdy? zafizeni pracuje jako
PODRIZENA JEDNOTKA, objevi se dva znaky ,,velké
S* na spodnim fadku displeje; v tomto stavu plati, Ze
pokud bézi cerpadlo, zistava rychlost konstantni,
zatimco pokud je Cerpadlo vypnuté, je jeho spusténi
branéno i tehdy, kdyz dojde k otevieni kohoutt.

BWN =
S0

PROVOZ: V dob& zapnuti se prvni zafizeni, které piebira kontrolu nad druhym zafizenim, stava RIDICI JEDNOTKOU, zatimco druhé
zafizeni pracuje jako PODRIZENA JEDNOTKA. Kdyz budou otevieny uZivatelské spotiebice, spusti RIDICI JEDNOTKA &erpadlo, a kdyz
bude dosazeno maximalnich otacek a tlak systému bude niz§i nez naprogramovana hodnota Pmin, dojde k pfevedeni ovladani na druhy
invertor, ktery se stane novou RIDICI JEDNOTKOU, zatimco prvni invertor se stane PODRIZENOU JEDNOTKOU a rychlost jeho otadeni
ziistane pevna. Pii postupném uzavirani uzivatelskych spotiebici provede druhé zafizeni vypnuti erpadla a fizeni se opét prevede na prvni
invertor, ktery vypne elektrické erpadlo, kdyZ se pozadavky na vodu zredukuji na nulu po uplném uzavieni kazdého uzivatelského zafizeni.
Poté, co dojde k vypnuti elektrického Gerpadla, prevede se statut RIDICI JEDNOTKY opét na druhé zafizeni, aby bylo zajisténo stalé
piepnuti Cerpadla, které se spusti jako prvni. V pifpadé poruchy nebo chyby na jednom ze dvou invertord prevezme zaiizeni, které
nevykazuje 7adnou chybu, automaticky statut RIDICI JEDNOTKY a zatne pracovat v samostatném rezimu. Pro aktivaci zménové funkce
neni nutné nastavovat jakékoliv parametry v menu, nebot’ jednotka Sirio automaticky detekuje pfitomnost sekundarniho zafizeni pres
provedeni elektrického zapojeni.

Nastavené hodnoty ,,Pmin“ a ,,Dp start“ museji byt pro obé& zafizeni stejné.

SIRIO X4

Prostfednictvim modulu rozhrani ,,Sirio X4 je moZno pfipojit az 4 invertory jednotky Sirio. V tomto pfipadé nejsou komunikaéni kabely
pfimo spojeny mezi dvéma invertory, ale jsou vesmés piipojeny k modulu rozhrani, ktery je zapina sekvenénim zptisobem.

OCHRANNY MODUL

Aby se zabranilo poskozeni invertoru, je k dispozici ochranny modul a tento modul mZe byt nainstalovan na napajecim vedeni. Tim dojde
automaticky k odpojeni jednotky Sirio od elektrické sit¢ v pfipadé poruch napajeni. Potiebujete-li dalsi informace, obratte se na
autorizovaného prodejce.
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/N\VAROVANIE

PRED INSTALACIOU ALEBO SPUSTENIM ZARIADENIA SI STAROSTLIVO PRESTUDUJTE TUTO PRIRUCKU.

Vyrobca poskytuje na tento vyrobok zaruku so zaruénou lehotou 24 mesiacov odo diia predaja. Zariadenie musi byt v pripade reklamécie
vratené spolu s touto priruckou, kde na poslednej strane budii uvedené terminy instalacie a hodnoty naprogramovanych parametrov.

Zaruka zaniké v nasledujucich pripadoch: pri neodbornej manipuldcii so zariadenim, ak bude uskuto¢nena demontaz pristroja alebo ak dojde
k poskodeniu pristroja v dosledku nespravnej manipuldcie a/alebo nespravnej instalacie, pri nespravnom pouZiti alebo instalaciou
v nevhodnom prostredi alebo pripojenim k nestandardnému elektrickému systému.

Vyrobca odmieta akikol'vek zodpovednost’ za Skody na veciach a/alebo na zdravi osob sposobené chybajicou instalaciou potrebnych
elektrickych ochrannych mechanizmov na pristroji, alebo zavinenych neodbornou instalaciou.

Instaléciu a udrZbu tohto pristroja musi vykonavat  odborny personél, schopny plne pochopit’ vietky instrukcie v tomto ndvode na pouZitie.
Pred uskuto¢nenim akychkol'vek tkonov, ktoré maju byt vykonané po odstréaneni krytu pristroja, musi byt zariadenie odpojené
od elektrického napéjania.

Napriek tomu, Ze by nemal existovat’ ziaden dovod na odstrafiovanie dosky s elektronikou, pamitajte, Ze niektoré sucasti budu aj nadalej

pod napitim este pocas niekolkych minut po odpojeni jednotky zo siete.

Vyrobca neprebera zodpovednost’ za Ziaden druh $kod spdsobenych osobam a/alebo na veciach, ktoré by vznikali z dévodu zlyhania u€inku
vnatornych ochrannych prvkov, s vynimkou nahrady samotného zariadenia, ak zéruka stale trva.

Toto zariadenie je vyrobené v zhode s poziadavkami smernice RoOHS 2011/65/ES.
Symbol pretiarknutej popolnice znamena, Ze v siilade ochranou Zivotného prostredia nesmiete toto zariadenie na konci jeho Zivotnosti
likvidovat’ spolu s inym komunalnym odpadom.
Toto zariadenie a obalovy material je nutné likvidovat’ podl’a miestne platnych predpisov.
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<> CELKOVA VEIKOST - ROZMERY — OZNACENIE

Vrebn® &-

© 1" 14

G 1™ 114

POPIS

Sirio je elektronické zariadenie pouzivajiice invertorova technoldgiu, ktora ovlada funkcie vypnutia a zapnutia ¢erpadla.

Vd'aka $pecialnemu typu pouzivanej technologie je mozné modulovat’ frekvenciu (v Hz) vstupného priidu motora s cielom zmeny otacok (v
ot./min.) podl'a pozadovaného mnozstva dodavky vody.

Tymto spdsobom sa hodnota tlaku, ktory sa dostane k pouzivatel'skym zariadeniam, udrZuje po cely ¢as na konstantnej Grovni a spotreba
motora je vzdy umerna aktualnym poZiadavkam systému, ¢o vedie k znaénym energetickym tsporam.

SPECIFIKACIA

SIRIO SIRIO ENTRY SIRIO ENTRY
XP
Sietové napajanie jednofazové, 230 V AC +10 % — 50/60 Hz
Napéajanie motora 3x 230 V 1x 230 V
Maximalny vykon motora 2,2 kW - 3,0 HP 1,5 kW - 2,0 HP 1,8 kW - 2,4 HP
Maximalny fazovy prid motora 9,7 A (RMS) 10,5 A (RMS) 14 A (RMS)
Maximélna spotreba priidu na vedeni 16 A pri230 V 12 A pri230 V 16 Apri230 V
Maximélny pripustny tlak 800 kPa (8 bar)
Maximalny teoreticky prietok 150 I/min. — 9 m%h — 9000 I/h
Rozsah nastavenia tlaku 0,5+8 bar
Rozsah nastavenia tlaku pri $tarte 0,2+7,7 bar
Hydraulické zapojenie 114 typu vonkajsi zavit — vonkajsi zavit (NPT na poZiadanie)
Stupei krytia IP X5
Hmotnost’ 1,6 kg
Rozmery 254x147x143 mm
Typ ¢innosti 1.Y (podl'a normy EN 60730-1)
Prevéadzkova teplota prostredia od +0 °C od +0 °C do +45 °C
do +35 °C
Teplota kvapaliny od +5 °C do +35 °C
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& FUNKCIE

Konstantny tlak z dévodu regulacie otacok elektrického &erpadla.

Energetické Uspory z dévodu nizsej spotreby erpadla.

Postupny nabeh a postupné zastavenie Cerpadla s obmedzenim trhavych pohybov.

Ochrana proti chodu naprazdno v pripade nedostatku vody pri ndbehu.

Automatickeé resetovanie v pripade chodu naprazdno, so samostatnym obnovenim &innosti z chybového stavu.
Ucinna kontrola netesnosti na ochranu ¢erpadla v pripade opakovanych restartov.

Funkcia ochrany proti zadretiu.

Inteligentna spréava energetického hospodarenia s vypnutim pri pretazeni trvajicim po dlhsi ¢as — zasah invertora.
Digitalne zobrazenie tlaku, pradu, napétia a frekvencie na displeji.

Signalizécia roznych prevadzkovych/chybovych stavov prostrednictvom svetelnej kontrolky (LED) a hlasenia na obrazovke.
Pomocny kontakt umoziujuci dial’kové ovladanie, parové zapojenie alebo druht nastaviteI'na hodnotu.

Volitel'na 1/0 doska na dopliiujici vstup a vystup.

Je mozné aktivovat’ funkciu ,,mikky* $tart umoZiujiicu postupny nabeh motorového ¢erpadla.

Moznost’ rozhrania niekol’kych zariadeni ako sucast’ tlakovych jednotiek (od dvoch do styroch).

Prevadzka s plavakovym spinatom a bez neho (v pripade, Ze voda nie je dokonale Cista ¢i obsahuje primnoho Zeleza).

& CHARAKTERISTICKE PRVKY OCHRANNEHO SYSTEMU ZARIADENIA

Chod naprazdno

Pretlak

Podpétie na napajacom vedeni

Prepatie na napajacom vedeni

Skrat na vystupnych svorkach

Ovladani vystupného pridu motora

Vn(torné prehriatie v invertore (teplota prostredia a teplota IGBT)
Vyznamna netesnost’ s kontinualnymi restartmi elektrického cerpadla

® ELEKTROMAGNETICKA KOMPATIBILITA

Vyrobok bol podrobeny skuskam podl'a noriem uvedenych vo vyhlaseni o zhode (CE) v jednej z typickych podmienok pouZitia. Skiisenosti
viak preukazali, ¢ moze dojst ku kritickym zmenim hladin elektromagnetického rusenia pri zmene dizky kablov, ich polohy, typu
pouzitého motora atd. Pri ruSeni inych elektrickych zariadeni tymto vyrobkom sa, prosim, obratte na vyrobcu pre posudenie dalsieho
rieSenia zniZenia elektromagnetického rusenia.

22222 22 2 2 2 2 2 2 2 2

2222 2 2 2 2

%« INSTALACIA

¢ HYDRAULICKE PRIPOJENE:

Zariadenie Sirio musi byt inStalované na vystupnom potrubi ¢erpadla v horizontalnej alebo vertikdlnej pozicii podla smeru toku
znézorneného $ipkou na kryte. Voda vystupujiica z Cerpadla prechadza cez zariadenie a nasledne je rozvedend k daliim pripojenym
spotrebi¢om.

Voda, ktora vteka do jednotky Sirio, nesmie obsahovat’ Ziadne necistoty a/alebo iné latky, ktoré by mohli upchat’ spitny ventil namontovany
vo vnitri jednotky. Na minimalizaciu tohto problému odpora¢ame montaz $pecialnych filtrov do nasavania ¢erpadla.

Ked' nebude mozno garantovat’ dokonalt &istotu prederpvanej kvapaliny, odpora¢a sa vypnut prevadzku integrovaného prietokového
spinaca (vid’ strana 140).

Nainstalujte mal(i expanzn( nadrz (1 az 2 litre) za jednotku Sirio na obmedzenie restartov spésobenych akymikol'vek drobnymi
netesnost’ami, ktoré st bezné u vicSiny systémov.

Hodnota odolnosti nadrze musi zodpovedat nastavenym hodnotam tlaku. To si¢asne poméze udrzat' prevadzku v konStantnom stave
v aplikaciach, ktoré su charakterizované va¢simi poziadavkami na vodu (napr. umyvacky riadu, splachovacie systémy toaliet atd’.).

Je vylicena instalacia akéhokolvek spdtného ventilu medzi zariadenie Sirio a elektrické Gerpadlo, alebo medzi samostatné zariadenie
a pouzivatel'ské spotrebice, pretoze by to mohlo spdsobit’ poruchu zariadenia. Ked’ bude zariadenie pouZzivané s ponornym erpadlom, je
instalacia spétného ventilu pred invertorom povolena za predpokladu, ze bude umiestnena aspoii 3 metre od invertora.

Spitny ventil viak méZe byt namontovany na privodnom potrubi motorového Cerpadla, aby sa zabranilo v jeho vypusteniu pri zastaveni
Cerpadla.

Odporuca sa neinstalovat’ zariadenie do $acht alebo vodotesnych skrifi, kde moze dochadzat’ k silnej kondenzacii.

é UPOZORNENIE: Ked’ sa ¢erpadlo vypne, st potrubné vedenia este pod tlakom, preto je pred akymkol'vek zasahom vhodné vyprazdnit
zariadenie otvorenim kohdta.
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¥ ELEKTRICKE ZAPOJENIA:

/A VAROVANIE:

- vietky elektrické spoje musi zapojit’ $pecidlne vyskoleny pracovnik,

- nespravne zapojenie elektrického motora by mohlo viest’ k poskodeniu zariadenia alebo motora Eerpadla,

- nedodrZanie pokynov uvedenych v tejto ¢asti naivodu modZe sposobit’ zavazné poskodenie veci a/alebo vazne irazy osdb a vyrobca
odmieta niest’ akiikol'vek zodpovednost’,

- pri poskodeni napajacieho kabla alebo kibla medzi zariadenim Sirio a elektrickym ¢erpadlom méZe vymenu uskutoénit’ iba
vyrobca zariadenia, nim zmocneny pracovnik alebo prisluSne kvalifikovany pracovnik; cielom je zabranit’ poSkodeniu veci a predist’
Grazom osob.

Namontujte elektrické vodice do prislusnych tchytov vodiCov, priCom sa uistite, Ze je zachované spravne
montazne poradie vSetkych komponentov. Zaistite dostatone pevne zavitové matice, aby sa zabranilo i I~
vytiahnutiu vodi¢ov alebo ich ohybaniu z vonkaj$ej strany.

Stredna kéablova priechodka na pomocny kontakt je zaslepena: Ak budete chciet’ vlozit' kabel dialkového
ovladania, demontujte tGto maticu zo zariadenia a pomocou skrutkovaca urobte v jej spodnej Casti otvor.
Priemer otvoru na kablové hrdlo by mal byt’ 7 mm.

PouZite doddvani priechodku s kdblovym hrdlom. Je vhodna pre kable od 3,5 mm do 6,5 mm.

A AK sa zariadenie pouZiva v jednej z nasledujlcich situacii:

- teplota pouZivanej kvapaliny je vysSia nez 30 °C,
- teplota prostredia je vysSia neZ 35 °C,

je treba ako nap4jaci a motorovy kabel pouZit’ elektricky kabel s tepelnou odolnost’'ou aspoii 100 °C.

v ZAPOJENIE VEDENIA

NAPAJACIE VEDENIE
UZEMNRNIE 230 V~ - 50/60 Hz
VAR Zariadenie ma jednofazové napajacie vedenie s parametrami 230 V, 50/60 Hz.
“|  Elektricky systém, ku ktorému je dané zariadenie pripojené, musi spiitat’ platné bezpenostné
predpisy, preto musi byt’ vybavené tymito prvkami:

- automatickym isticom s vysokou odpéjacou kapacitou a spustacim pradom tmernym vykonu
nainitalovaného Cerpadla (vid’ nasledujuca tabul’ka),

- uzemnenim s celkovym odporom, ktory bude v stlade s miestnymi $tandardmi a nepresiahne
nikdy 100 Q.

Pokial’ sa zariadenie pouziva v bazénoch, fontanach alebo zahradnych jazierkach, musi byt
vzdy namontovany automaticky pradovy chrani¢ typu ,,A“ s IAn = 30 mA.

Systém obsahujici elektrické erpadlo a jednotku Sirio je treba chépat’ ako ,,stacionarny* systém; z tohto dovodu sa odporaa uskutoénit
opatrenia zabrafiujuce odpojeniu zariadenia od napajacieho vedenia, ku ktorému bolo pdvodne pripojené, aby potom nebolo novo chybne
zapojené k inému zdroju napajania, ktory nie je opatreny pozadovanou elektrickou ochranou.

Ak nie je zariadenie opatrené napajacim vodiCom a zastrékou, nainstalujte iné zariadenie, ktoré zabezpe¢i odpojenie vsetkych privodnych
vodicov od napajacej siete s medzerou medzi kontaktmi aspoit 3 mm.

INSTALOVANY PRISLUSNY ISTIC (A) Pri elektrickom zapojeni musia byt kéble pripravené s dodavanymi lisovacimi
VYKON svorkami. Zapojte oba napajacie vodice zariadenia do dvojpélovej zelenej svorky
CERPADLA (kW) oznacenej ako ,,LINE* (faza); potom pripojte uzemiiovaci vodi¢ na jeden koniec
0,37 (0,5Hp) 4 dvojitej uzemiovacej svorky za pouzitia $pecialnych svoriek s ockom, ktoré si
0,75 (1Hp) 6 sucastou dodavky. Upevitovacie svorky musia byt lisované 3$pecialne

1,5 (2Hp) 12 vyskolenymi pracovnikmi pouzivajucimi spravne !is_ovacie kablové klieste. o

2.2 (3Hp) 16 Odporuceny prierez vodica je 1,5 mm?, ktory je kompatibilny s motorovymi

Cerpadlami do vykonu 1,1 kW. Pri vykonoch nad 1,1 kW a do 2,2 kW sa
odporii¢a pouzit' vodice s prierezom 2,5 mm?,

Ak je napajaci vodi¢ dlhii nez 5 az 10 metrov, je vyhodnejiie pouzit kabel s prierezom 2,5 mm?, aby doslo ku znizeniu strat v kabli
a ku znizeniu moZnosti zasahu podpitovej ochrany. Prisluiny typ vodi¢a musi byt zvoleny v sulade s podmienkami pouzitia (domace prostredie,
suché alebo mokré prostredie, instalacia v krytych priestoroch alebo vo vonkaj$om prostredi).

v ZAPOJENIE ELEKTRICKEHO CERPADLA

Pred zapojenim je nutné riadne pripravit’ kable so $pecialnymi lisovacimi svorkami. Zapojte oba napajacie vodice do zelenej dvojpélovej
svorky na motore Cerpadla oznacenej ako ,,MOTOR®; potom pripojte uzemiovaci kéabel k jednému koncu dvojitej uzemiovacej svorky za
pouzitia $pecialnych svoriek s o¢kom. Nalisovanie svoriek musi urobit’ kvalifikovany pracovnik za pouzitia spravnych kliesti.
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Zariadenie je vybavené vystupnou protiskratovou ochranou.
Kable dihé do 30 metrov maju odporuceny prierez vodi¢a 1,5 mm?; nad 30 metrov sa odporaca pouzit' kabel s prierezom 2,5 mm?. Typ

elektrického kabla musi zodpovedat’ podmienkam pouzitia (pouzitie v domacnostiach, v suchom alebo mokrom prostredi, pre vnttorné alebo

vonkajsie instalacie). .
V pripade pouzitia kébla s nadmernou dlzkou (nad 80 metrov) sa odportca vlozit' filter dV/dT na obmedzenie napitia $pickového pradu a

ochranu Zivotnosti motora, najma jeho vinutia.

Taktiez dodrZiavajte inStaladné obmedzenia deklarované vyrobcom elektrického erpadla pripojeného na jednotku Sirio.

- SIRIO ENTRY A SIRIO ENTRY XP (jednofazové ¢erpadlo):

Jednotka Sirio Entry mdze byt namontovana len na jednofazové elektrické Cerpadla s napatim 230 V AC, ktoré uz st opatrené

kondenzéatorom.
Pri zapojovani zariadenia je nutné skontrolovat svorky vo vnutri ¢erpadla, aby boli zapojené podl'a pokynov vyrobcu Cerpadla. NiZsie

uvedeny obrazok znazornuje typicky priklad zapojenia:
UZEMNENIE \

———————
H

S)

MOTOR
1X 230 V AC

- SIRIO (trojfazové ¢erpadlo):

Zariadenie Sirio mozno namontovat’ na trojfazové erpadla s napajacim napatim 230 V AC, teda v konfiguracii trojuholnik.
Ked’ sa bude zariadenie pouzivat' v spojeni s ponornym &erpadlom, musi byt motor objednany od vyrobcu s prislusnym konektorom

nain§talovanym vo vyrobnom zavode.

Pri instalacii externého Gerpadla pocas zapéajania zaistite, aby svorky vo vnutri elektrickej skrine motora boli pripojené podl'a znazornenia

na nasledujicom obrazku:
UZEMNENIE

MOTOR
3x 230 VAC

v ZAPOJENIE POMOCNEHO KONTAKTU

VAROVANIE: Dialkovy konektor je izolovany od sietového napéjania izolicie ,,hlavného* typu (zikladna izolicia podla normy
EN 60730-1). Akykol'vek obvod, ktory bude pripojeny k tejto svorke, bude vyZadovat’ od siefového napijania rovnaki kvalitu
izolacie. Z tohto dévodu sa zariadenie musi zapojit’ pouZitim typu kabla, ktory méZe zaru&it’ dopliiujlcu izolaciu.

Zariadenie Sirio je opatrené Specialnym konektorom na pomocny kontakt pre vyuZzitie dalSich
funkcii prostrednictvom rozhrania zariadenia s externym pristrojovym zariadenim. Funkcia
pomocného kontaktu zavisi od nastavenia parametra ,pomocny kontakt* popisané¢ho v Casti
0 programovani. Vsetky tri prevadzkové rezimy, prislusné funkcie a sposoby elektrického zapojenia

st popisané nizsie.

KONEKTOR POMOCNEHO
KONTAKTU




NASTAVENIE PARAMETRA ,,POMOCNY KONTAKT¢ = 1% — Prepojenie v tlakovych jednotkéach

Ked’ bude parameter L POMOCNY KONTAKT* nastaveny na hodnotu ,,1% bude jednotka

Sirio nastavend tak, aby pracovala nezvisle (jediny systém), alebo aby tvorila dialog 4

s inym partnerskym zariadenim ako sucast’ tlakovej jednotky s dvomi Cerpadlami, ato

Vv zavislosti od pouzitia pripojovacieho kabla. Pokial’ bude toto zariadenie nastavené tak, 2

aby pracovalo nezavisle, nepozaduje sa Ziadne zapojenie. Na druhej strane plati, Ze ak je 3
jednotka Sirio pripojend k inej jednotke s cielom utvorenia tlakovej skupiny, je treba

postupovat’ podl'a vedla uvedenej schémy elektrického zapojenia. Dalsie informécie o 4

prevadzke ako stcasti tlakovych jednotiek s dvomi Gerpadlami ziskate v Gasti ,TLAKOVE
JEDNOTKY* v prilohe.

BUWUN=

NASTAVENIE PARAMETRA ,,POMOCNY KONTAKT¢ = ,,2“ — Funkcia dialkového zapnutia a vypnutia

Ked’ bude parameter L POMOCNY KONTAKT* nastaveny na hodnotu ,,2, bude jednotka
Sirio nastavena tak, aby dochadzalo k dial’kovému zapnutiu a vypnutiu podl'a poziadaviek
systému. Tato funkcia je uzitoénd, ked’ existuje potreba naprogramovat spustenie 1
elektrického Cerpadla su¢asne s d’al§imi zariadeniami, ktoré s pripojené k rovnakej
riadiacej jednotke, napriklad v zavlazovacich systémoch, kde sa Cerpadlo zapina len vtedy, -
ked’ ovladacia jednotka zavlazovacieho systému aktivuje jeden alebo viac solenoidovych % i ]

| VONKAJSI
KONTAKT

ventilov systému. Pripojte zariadenie podla vedla uvedenej schémy elektrického ! rd

zapojenia, pri¢om majte na mysli, ze ked’ bude externy kontakt otvoreny, nebude jednotka
Sirio spustat’ Gerpadlo ani vtedy, ked’ systém dosiahne hodnoty Pmin, kym ked’ bude
externy kontakt uzavrety, zariadenie bude pracovat’ podl'a nastavenych hodn6t.

NASTAVENIE PARAMETRA ,,POMOCNY KONTAKT¢ = ,3% — Funkcia druhej nastavenej hodnoty (Pmax2)

Ked’ bude parameter L,POMOCNY KONTAKT* nastaveny na hodnotu ,,3“, bude jednotka |
Sirio nastavena tak, aby sa otacky elektrického Gerpadla nastavovali v zavislosti od hodnoty : “
| VONKAIJSI
% | KONTAKT
B
kontakt otvoreny, nastavi jednotka Sirio otacky Cerpadla podla nastavenej hodnoty tlaku

tlaku nastaveného v parametre Pmax2. Této funkcia je uzito&na, ked’ musi zariadenie docasne
pracovat’ pri tlaku odlisnom od tlaku nastaveného v parametre Pma, napriklad ak sa

4
Pmax, kym ked” bude externy kontakt uzavrety, zariadenie nastavi otacky cerpadla podla ¢
hodnoty nastavenej v parametre Pmax2. |

pouzivaju spotrebie pozadujice rozliény tlak. Zapojte zariadenie podla schémy
elektrického zapojenia, ktord je uvedend vedla. Pamitajte vSak, ze ked bude externy

PWN=

A UPOZORNENIE: Nespravne zapojenie p ého kontaktu mdZe spésobit’ skrat nizkonapitového obvodu s naslednym
zasahom poistky! Preto kontakt zapojte s mimoriadnou pozornost’ou.

v DOSKA POMOCNYCH VSTUPOV/VYSTUPOV (1/0)

Na vloZenie dosky pomocnych vstupov/vystupov pouzite plochy skrutkova¢ na zdvihnutie a narusenie plastového okienka, ako je znazornené
na nasledujicom obrazku.

Potom vlozte dosku pomocnych vstupov/vystupov a sicasne dbajte, aby bola dokonale vyrovnana s kolikmi dosky displeja.

Pripojovacia svorka je odstranitel'na a mdze byt’ pripojena k doske 1/0 po zapojeni.

Doska pomocnych vstupov/vystupov poskytuje pomocny vstup/vystup. Odkazujeme véas na dokumentéciu dodavand spolu s doskou, ktora
obsahuje elektrické charakteristiky a spdsob zapojenia.

UPOZORNENIE: Doska pomocnych vstupov/vystupov je izolovani od siet'ového napijania izoliciou ,,hlavného“ typu (zikladna
izolacia podl’a normy EN 60730-1). AkykoPvek obvod, ktory bude pripojeny k tejto svorke, bude vyZadovat’ od sieového napajania
rovnaku kvalitu izolacie. Z tohto dévodu sa musi zapojit’ pomocou kabla, ktory mézZe zaruéit’ doplitujicu izolaciu.
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() SPUSTENIE:

A VAROVANIE: Zabraiite dlhodobému chodu bez vody pri prvom zapnuti, aby nedoslo k prehriatiu invertora! Pred zapnutim
ystému napustite (zavodnite) ¢erpadlo.

Po riadnom zapojeni a skontrolovani vsetkych elektrickych obvodov sa este raz presvedgite, Ze je vietko urobené spravne, potom uzatvorte

kryt jednotky a zapnite napajanie.
Pri prvom spusteni bude pracovnik obsluhy poziadany, aby zadal hodnotu pridu, ako je uvedené na datovom stitku motora na nasledujicej

obrazovke:

- Nastavte hodnotu zo $titku uvedenu v technickych udajoch cerpadla (pre
:
- I__I"'I-:ii{ _ -l:l'"la.}-\. trojfazové cCerpadla zadajte hodnotu, ktord sa vztahuje na pripojenie
a5 Hmes GaH bar do napajania 230 V v zapojeni do trojuholnika); stlacte stredové tlacidlo na
potvrdenie a

pokracovanie s nastavenim maximalneho pracovného tlaku (Pmax).
Po nastaveni tlaku stlacte este raz stredové tlacidlo pre vystup
z nastavovacieho menu.
Jednotka Sirio je teraz v pohotovostnom rezime (Stand-by); v tomto rezime (erpadlo stoji) je mozné nastavit’ vietky parametre (vid’ cast’

LProgramovanie”) pred spustenim systému.
Na spustenie ¢erpadla postadi stla¢it’ tlagidlo ,,On-Off* v strednej ¢asti: jednotka Sirio zrusi pohotovostny rezim a motor sa za¢ne otacat’.
Ak cerpadlo nefunguje alebo bude vydéva abnormalne vibracie, zaistite spravne zapojenie Cerpadla a jeho kondenzatoru v pripade
jednofazového &erpadla. Pri trojfizovom Cerpadle tiez skontrolujte, ¢i je smer rotécie elektrického Gerpadla spravny.
Na ulahcenie naplnenia elektrického erpadla mozno podrzanim stisnutého tlagidla .+“na hlavnej obrazovke spustit’ chod &erpadla
na maximalne otdcky bez zésahu ochrany proti chodu naprazdno.
Po nastaveni vietkych parametrov zariadenia ich zapiste do formulara, ktory sa nachadza na konci tejto priru¢ky, slazi na buduice
pouZitie a pre potreby zaruky.

PROGRAMOVANIE

v POPIS TLACIDIEL

° Lava $ipka: tato Sipka umoZiiuje listovat’ strankami menu spat’.
° Prava §ipka: tato $ipka umoziuje listovat’ strankami v menu vpred.
Mo On-Off/Reset: toto tlacidlo prepina zariadenie z pohotovostného rezimu (Stand-by) do prevadzkového rezimu aslizi aj

K4 na resetovanie jednotky v pripade alarmov a/alebo chyb.

o Tlagidlo ,,+*: toto tla¢idlo zvySuje hodnotu parametra aktualne zobrazeného na displeji; tiez umoziuje ntidzovi funkciu s
maximom otacok bez zasahu ochrany proti chodu naprazdno.

0 Tlagidlo ,— toto tlagidlo zniZzuje hodnotu parametra aktualne zobrazeného na displeji

v STRUKTURA HLAVNEHO MENU

Hlavné menu zobrazuje prevadzkové hodnoty systému: tlak, aktuélnu frekvenciu motora, vstupné napétie, vystupny prid motora a vnitorn(
teplotu invertora. TieZ si tu mdZete zvolit’ jazyk.

—| 1.8 bar <& u= zzou | @] 18= =C |&]  Jaza
43 Hz —°> V= 5.8A7 —°> oT= 35°C —°> CE

©

v POPIS PARAMETROV A PROGRAMOVANIE
HLAVNE MENU:

Tieto parametre st pristupné, ked je zariadenie zapnuté.

Hlavné zobrazenie: Ked’ jednotka Sirio riadne funguje, na prvom riadku na displeji sa zobrazi aktualny tlak v

i.@ bar systéme; v druhom riadku zobrazi okamzitt frekvenciu motora. V tomto rezime sa da listovat’ cez hlavné menu
o pomocou 3ipok alebo prepnit’ systém do pohotovostného rezimu (Stand-by) stisnutim prostredného tlacidla
gkl Hz ,On-Off.
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Ked' sa jednotka Sirio nachadza v pohotovostnom rezime (Stand-by), ¢erpadlo sa nespusti ani v pripade poklesu
tlaku pod nastavena hodnotu ,,Pmin“. Na ukonéenie pohotovostného rezimu znovu stladte prostredné tlacidlo.
Pridrzanim tlagidla ,,+“ bude &erpadlo uvedené do rezimu s maximom otacok a bude ignorovat’ ochranu chodu
napréazdno (tato funkciu pouzite na naplnenie Cerpadla pri prvom spusteni).

Zobrazenie napatia a prudu: Na tejto stranke menu moZno zobrazit' vstupné napatie do invertora a prid
spotrebovany motorom. Hodnota vystupného pridu do motora sa mézZe lisit' od hodnoty vstupného pradu,
pretoze invertor moduluje frekvenciu i napatie pre motor.

Zobrazenie teplét: Zobrazuje prevadzkovd teplotu invertora a pracovného modulu IGBT. Hodnoty tychto
teplot prispievaju k inteligentnému energetickému hospodareniu, ktoré obmedzuje hodnotu maximalnej
frekvencie motora pri dosiahnuti predalarmovych hrani¢nych hodnét.

Jazyk: Mozno zvolit' jazyk pouzivany v menu a v hlaseniach alarmov. Pouzite tlacidla .+ a ,—*, ak si Zelate
zmenit’ nastavenie parametra.

INSTALACNE PARAMETRE:

Tieto parametre st obsiahnuté v skrytych strankach a mali by byt menené iba vo faze instalacie. Na pristup do tychto stranok musite
zariadenie uviest' do rezimu Stand-by a saasne stlacit’ tlacidla ,;+“ a .~ na 5 sekind. Po vstupe do skrytého menu pouzite tlagidla ,,.<<“a
,>>*na listovanie v oknach a tlagidla ,,;+* a ,.—, ak si Zelate zmenit’ parametre. Na hlavnd stranku sa vrétite stisnutim prostredného tlacidla.
Moze sa stat’, ze sa vam niektoré parametre nezobrazia, ak nebude prislusna funkcia aktivovana.

litre/min.) bez ohl'adu na

O, =tart
H.3 bar

Ch, such,
H.3 bar
I are 41
dl'ln el ow
.60 bar
e
LIl (= E e
.60 bar
fiF.stor
CA_E L=
LS [ =]

Pmax: Pomocou tohto parametra je moZné nastavit’ hodnotu pozadovaného tlaku v zariadeni (maximalny tlak).
Pocas prevadzky jednotka Sirio reguluje otacky elektrického Serpadla podl'a skutoéného pozadovaného prietoku
asucasne tym udrziava tlak v zariadeni na konstantnej Grovni. V pripade, ze bude hodnota Pmax nastavena
vysSie, nez je maximalny vytlaény tlak Cerpadla, motor sa zastavi len pri aktivacii prietokového spinaca, lebo

jednotka Sirio zastavi ¢erpadlo, ak rychlost' prietoku vody nim prechadzajucej klesne pod minimalne nastavené hodnoty (priblizne 2
tlak dosiahnuty v systéme.

Spustenie pri rozdiele tlaku: Tento parameter umoziiuje nastavenie rozdielu tlaku (poklesu) pri porovnani
s hodnotou Pmax na spustenie cerpadla. Pri otvoreni zariadenia akéhokol'vek typu sa &erpadlo nespusti, dokial
tlak systéme neklesne pod hodnotu Pmax 0 hodnotu, ktoré sa rovné rozdielu nastavenému v tomto parametre. Po
rozbehnuti motora sa bude rychlost’ jeho otacania regulovat’ tak, aby bola hodnota tlaku zachovana ¢o najblizsie
hodnote nastavenej v parametri Pmax. Minimalny nastavitel'ny rozdiel medzi Pmax @ Pmin je 0,3 baru, odpordcany

Tlak pri chode naprazdno: Tento parameter ovplyviuje len prevadzku pri vypnutom prietokovom spinaéi. Tu
sa definuje minimalna hodnota tlaku, pri ktorej dochadza k zasahu systému ochrany proti chodu naprazdno pri
motore s maximalnou frekvenciou.

Hrani¢na hodnota tlaku: Tento parameter nastavuje hrani¢né hodnoty zasahu ochrany proti pretlaku. Zasah
ochrany proti pretlaku vypne invertor dovtedy, nez ho pouZivatel’ resetuje.

Pmax2: Tento parameter sa pouziva na nastavenie sekundarnej naprogramovanej hodnoty v zariadeni. Ked' bude
pomocny kontakt (alebo vstup dosky pomocnych vstupov/vystupov) externe uzavrety, stane sa hodnota tlaku
Pmax2 novou naprogramovanou hodnotou, podl'a ktorej bude jednotka Sirio regulovat’ otacky elektrického erpadla.

Vypnutie pri rozdiele tlaku: Tento parameter umoziuje nastavenie rozdielu tlaku (presahu) pri porovnani
s hodnotou Pmax Na okamzité vypnutie ¢erpadla. Pocas beZnej prevadzky plati, Ze ked' sa ventily uzavr(, éerpadlo
sa po ur¢itom Case nastavenom v parametri ,&asového oneskorenia“ vypne. V kazdom pripade viak plati, Ze
pokial’ tlak systému presiahne hodnotu Pmax 0 vyS$Siu nez nastavent hodnotu vtomto parametri, ¢erpadlo sa

zastavi okamzite, aby sa zabrénilo pretlaku, ktory moze poskodit’ systém.

Jednotia
bar

Jednotka merania Tu sa zada jednotka merania: bar, alebo PSI.
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Imax: Tento parameter sa pouZiva na nastavenie maximalneho pradu odoberaného elektrickym Gerpadlom v

beznych podmienkach, aby bolo zaistené zastavenie motora v pripade zvySenej spotreby. Motor sa zastavi aj
vtedy, ked’ je zobrazeny prdd pocas chodu niz§i nez 0,5 A s naslednym prerusenim spojenia medzi motorom a
jednotkou Sirio. Cas zasahu bezpetnostného zariadenia proti pridovému pretazeniu je nepriamo Gmerny
pretazeniu pocas prevadzky, preto mierne pretazenie spdsobuje, ze Gasy zasahov si dlhsie, kym intenzivne

pretazenie sposobi prerusenie rychlejsie. Pri zapnuti zariadenia, ak je parameter Imax nastaveny na 0,5 A (Standardné nastavenie vyrobcom),
sa na displeji automaticky zobrazi stranka, z ktorej mozno nastavit maximélne hodnoty pridu; nebude povolena ziadna &innost’, dokial’
neddjde k nastaveniu maximélnej hodnoty spotreby.

Smer rotécie (len pre trojfazovl verziu &erpadla): Tato obrazovka umoziuje pouzivatelovi zamenit’ smer
rotécie elektrického cerpadla bez upravy vodicov elektrického motora. Na Upravu smeru rotacie motora pouZite
tlacidld ,+ a ,—; smer indikovany $ipkou mé len indikativhu hodnotu a neodraza skuto¢ny smer rotécie, ktory
musi byt’ overeny pracovnikom pri instalacii.

PARAMETRE VYSSEJ PRISTUPOVEJ UROVNE:

Fot.ace
-

Tieto parametre s pristupné len pracovnikom technického servisu. Pre pristup k tymto parametrom je nutné kontaktovat' distributéra,
technické servisné stredisko alebo vyrobcu.

Nasledujlca tabulka uvadza zoznam parametrov vyssej pristupovej drovne na referenéné ucely v pripade, Zze bude pozadované asistencia
technického servisu.

OZNAC PARAMETER POPIS
1.2 Minimalna frekvencia Minimalna frekvencia spustenia motora
1.3 Stop frekvencia Frekvencia vypnutia motora
14 Menovité frekvencia motora Maximélna menovita frekvencia motora
1.5 Frekvencia prepinania Frekvencia prepinania PWM
1.6 Korekcia frekvencie Korekcia na maximalnu frekvenciu
1.7 Mikky Start Aktivacia alebo blokovanie mikkého Startu
2.0 Aktivacia prietokového spinaca Aktivécia alebo blokovanie prietokového spinaca
2.1 Povod prikazu Zdroj manuélneho alebo automatického prikazu
2.2 Funkcia pomocného kontaktu Zadanie funkcie pomocného kontaktu
23 Funkcia vstupu pre kartu Funkcia vstupného kontaktu na pomocnej karte vstupov/vystupov
i vstupov/vystupov
24 Funkcia vystupu pre kartu Funkcia vystupného kontaktu na pomocnej karte vstupov/vystupov
| vstupov/vystupov
2.5 Oneskorenie pri vypnuti Oneskorenie pri vypnuti pri uzatvoreni privodu zdrojov
26 Interval agtomatického Casovy interval medzi pokusmi o automatické resetovanie
) resetovania
27 Pocet sksok automatického Pocet pokusov o automatické resetovanie
) resetovania
2.8 Celkovy automaticky reset Povolenie celkového resetovania vietkych alarmov
3.0 Kalibrécia tlaku 0,0 bar Uskutocnenie kalibracie tlakového snimaca na 0 bar
3.1 Kalibrécia tlaku 5,0 bar Uskutocnenie kalibrécie tlakového snimaca na 5 bar
3.2 Kalibracia prietokového | Uskutoénenie kalibracie prietokového snimaca
snimaca
3.3 Tlakova skaska Testovaci signal aktualneho tlaku
3.4 Skugka prietokového spinaca Testovaci signal prietokového spinaca
35 Verzia softvéru Oznaceni verzie softvéru
3.6 Casovac napéjania Casova¢ napéjania invertora
3.7 Casova¢ erpadla Casovac elektrického Eerpadla
3.8 Posledné chyba Dennik na zaznamenanie poslednych chyb
3.9 Spustenie Pocitadlo spustenia Cerpadla
4.0 Podporné napétie Podporné napatie pri 0 Hz
4.1 Chod naprazdno Casové oneskorenie pred aktivaciou ochrany pre nedostatok vody
42 Spustenie ochranného systému Zapnutie alebo vypnutie ovladania vzhl'adom na pocet spusteni za hodinu (kontrola
za hodinu tesnosti)
4.3 Ochrana proti zaneseniu Aktivécia, alebo deaktivacia kontroly, ktora umozni spustit’ erpadlo po 24 hodinach
necinnosti.
4.4 Obdobie ne¢innosti PWM Nastavenie pri ne¢innosti PWM
4.5 Ki Integrélna konstanta na ovlada¢ PID
4.6 Kp Proporcionalna konstanta na ovlada¢ PID
47 Pomocny Cas Pomocny &as pri maximalnej frekvencii s vypnutim mékkého Startu
5.0 Ta max Maximéalna teplota prostredia
5.1 Tm max Maximéalna teplota modulu IGBT
5.2 Redukény index Ta Frekvenény redukény index na teplotu prostredia
5.3 Redukény index Tm Frekvencny redukény index na teplotu modulu
5.6 Minimalne napétie Minimalna hrani¢na hodnota napajacieho napatia
5.7 Maximélne napétie Maximélna hrani¢né hodnota napéjacieho napétia
5.9 Premennd na oZivenie Vyber premennej na ozivenie pri zobrazeni procesnej hodnoty
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v ALARMY

V pripade anomélii alebo poruch systému sa na displeji jednotky Sirio objavi jedno z nasledujucich hlaseni. Kazda chyba je kodovana
pismenom ,,E*, za ktorym nasleduje &islo od 0 do 13. Cislo zobrazené v zatvorkach ukazuje pocet vyskytov kazdej chyby. Na zrusenie
alarmu po vyrieSeni a odstréneni pri¢iny vam zvyGajne postaci stisndt’ centralnu klavesu ,,Reset* alebo prerusit’ elektrické napajanie na

niekol’ko sekind.

El (@]

LivskarT

E2 (E]
ckrat.

EO — Nizke napatie: Indikuje, Ze napéjacie napétie je prilis nizke. Skontrolujte hodnotu vstupného napétia.

E1 - Vysoké napatie: Indikuje, Ze napajacie napétie je prilis vysoké. Skontrolujte hodnotu vstupného napétia.

E2 — Skrat: Toto hlasenie sa zobrazi na displeji, ked nastane skrat na vystupe invertora; to sa moze stat’ po
chybnom zapojeni elektrického motora, pri poskodeni elektrickej izolacie kablov, ktoré spajaji elektrické
&erpadlo so zariadenim, alebo z dévodu poskodenia elektromotora erpadla. Po zobrazeni tejto chyby je nutné ¢o
najrychlejie nechat’ skontrolovat’ elektrické zariadenie odbornym persondlom. Chybu mozno vymazat len
odpojenim pristroja od zdroja elektrického napéjania a vyrieSenim pri¢in danej poruchy. Pokus o spustenie

invertora pri skrate na vystupe moze sposobit’ vazne poskodenia pristroja a mdze ohrozit’ pouzivatela.

[ b
C.  LEn

ChodSuch

E3 — Chod naprazdno: Toto hlasenie sa zobrazi, ked' sa systém zastavi na zaklade nedostatku vody na vstupe
cerpadla. Ak bola aktivovana funkcia automatického resetu, uskuto¢ni jednotka Sirio automaticky rad pokusov,
aby overila novt dostupnost’ vody. Na odstranenie chybového hlasenia stlacte tlagidlo ,,Reset* uprostred.

E4 - Teplota okolitého prostredia: Tato chyba sa objavi, ak je prekrogena maximalna teplota invertora.
Skontrolujte podmienky ¢innosti invertora.

E5 — Teplota modulu: Tato chyba sa objavi, ak je prekro¢end maximalna teplota modulu IGBT invertora.
Skontrolujte podmienky ¢innosti invertora, predovsetkym teplotu vody a spotrebu pridu cerpadla.

E6 — PretaZenie: Tento alarm sa zobrazi, ked’ spotreba &erpadla presiahla hodnotu maximalneho nastaveného
pradu v hodnote Imax; to moZe byt’ spdsobené prilis intenzivnym pouZzivanim elektrického &erpadla, pri sistavnom
reStartovani cerpadla v kratkych intervaloch, pri problémoch stvisiacich s vinutim motora alebo pri problémoch

s elektrickym pripojenim motora k jednotke Sirio. Ak sa tento alarm objavuje ¢asto, musi zariadenie skontrolovat’

E8 — Chyba sériovej komunikacie: Tento alarm sa méZe objavit' v pripadoch, kedy sa pouZiva internd sériova
komunikacia na jednotke Sirio. Obrat'te sa na technicky servis.

B (]
FoahI GRT
Ee (@]
Poat o
odborny pracovnik.
Eo (@)
SEiouwCh.

[V Y
[ L —L N i | 0N
EiE (Gl
Exter.ch
cCi1d (Rl
| A & LSS
StartoH
Eiz (8]
Cea- 1701
[ = ] F Ty
Ci7 (Rl
e dt LSS
T1 =1-
1 4.-3r.

E9 — Hrani¢na hodnota tlaku: Tento alarm zasiahne, ked’ bude prekroend maximélna nastavena hrani¢na
hodnota tlaku. Ak sa tato chyba objavuje opakovane, skontrolujte nastavenie parametra ,,hrani¢na hodnota tlaku*.
Tiez skontrolujte iné podmienky, ktoré mohli spdsobit’ pretlak (napriklad Eiastoéné zamrznutie kvapaliny).

E10 — Externa chyba: Tento alarm sa zobrazi, ak po nastaveni funkcie externej chyby na doske pomocnych
vstupov/vystupov ddjde k uzavretiu vstupného kontaktu typu 1/0.

E11 — Maximalny po&et §tartov za hodinu: Tato chyba sa zobrazi vtedy, pokial je prekroceny maximalny
pocet pripustnych spusteni za hodinu. Skontrolujte, ¢i v systéme nedochadza k netesnostiam. Preverte zatazové
podmienky akychkol'vek pripadne nainstalovanych nadrzi.

E12 — Chyba 12V: Na internom nizkonapitovom napajacom obvode bola zistend porucha. Zaistite kontrolu
zariadenia vyrobcom.

E13 - Chyba tlakového snimada: Tlakovy snimaé¢ zistil nespravnu hodnotu. Zaistite kontrolu zariadenia
vyrobcom.
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? RIESENIE PRIPADNYCH PROBLEMOV:

v Ked’ je jeden z kohtov/vyvodov v zariadeni otvoreny, &erpadlo sa nespusti alebo sa spusti po niekorkych sekundach.

Nastavena hodnota Dp (rozdiel tlakov) je privysoka alebo bol za zariadenie nainstalovany spatny ventil. Skiste zvysovat’ hodnotu tlaku pri
spusteni Pmin @ 0dstranit’ pripadny ventil namontovany za jednotkou Sirio. Zaistite spravnu ¢innost’ externého spinacieho kontaktu.

v Zatvorenim kohutov/vyvodov sa &erpadlo zastavi, po chvili sa znovu spusti, ale zo zariadenia nebude ni¢ vytekat’.

Spustacia hodnota Dp (rozdiel tlakov) je nastavena prinizko, zvyste ju.

v Cerpadlo sa opakovane zapina a vypina.

Netesnost’ v rozvode vody. Skontrolujte tesnost’ vodovodného potrubia. Prostrednictvom displeja skontrolujte poklesy tlaku pri zatvorenych
kohdtoch. Skontrolujte moZné nedistoty v spatnom ventile jednotky Sirio, ktoré brania dokonalému uzavretiu, pripadne ventil vycistite
stla¢enym vzduchom.

v Zariadenie ¢asto signalizuje reZzim chodu napréazdno.

Vstupné potrubie erpadla sa pocas neaktivneho obdobia systému vyprazdiuje a tym brani riadnemu naplneniu Cerpadla pri nasledujicom
spusteni. Ak je nainstalovany spatny ventil patového typu, skontrolujte jeho tesnost’.

v Zariadenie ¢asto signalizuje vysoké alebo nizke napétie.

Napéajacie napatie nemusi byt’ v stilade so Specifikaciami zariadenia, zaistite, aby kvalifikovany pracovnik preveril zhodu napéajacieho napatia
s0 $pecifikéciou.

v Zariadenie sa prehrieva a dochadza k zasahu ochrany proti prehriatiu.

Invertor uz neuskuto¢iiuje vymenu tepla s vodou, ktord pretekd zariadenim, alebo je teplota preerpavanej kvapaliny prilis vysoka;
skontrolujte, ¢i nedoslo k vniknutiu cudzorodych telies, ktoré blokuju prietok vody, a v pripade potreby zaistite, aby zariadenie bolo
skontrolované vyrobcom.

v Nepravidelna prevadzka z dévodu zniZzeného prietoku vody v &erpadle.

Prietok ma nizke hodnoty, ktoré vedd k zastaveniu Gerpadla a nie s zistitelné pristrojom. Nainstalujte do systému mala vyrovnavaciu
nadobu (1 az 2 litre), aby bola zaistena vi¢sia pruznost’ systému a doslo k zniZeniu po¢tu retartov.

v Cerpadlo sa nevypne.

V systéme dochadza k podstatnej netesnosti alebo doslo k zaseknutiu spatného ventilu na zariadeni kvoli necistotdm; vyskisajte pohnat
spatny ventil rukou a presvedgite sa, ¢i je pruzina schopna udrzat’ tesnenie.

Snimag¢ zistujdci poziciu ventilu je poskodeny, nechajte skontrolovat’ pristroj vyrobcom.

v Cerpadlo sa to&i na pIné otatky, no jeho vykon je nizky.

Qerpadlo alebo kondenzator hie s spravne zapojené. Skontrolujte elektrické zapojenie zostavy.

Cerpadlo sa mdze otacat’ opacne (trojfazovy model); skontrolujte smer rotacie a pripadne ho zmerite.

Cerpadlo je poskodené alebo priechodu vody brania cudzorodé latky.

v Ked’ systém poZaduje viac vody, zniZi sa tlak.

Tento normalny rezim je spdsobeny skuto€nostou, Ze zariadenie nie je schopné ovladat Cerpadlo nad krivku maximalneho vykonu;

po prekroceni istého vykonu uz tlak nie je dorovnavany, lebo erpadlo bezi na maximum povolenych otacok. V tychto pripadoch je vhodné
nainstalovat’ ¢erpadlo s vy3§im vykonom.
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% UDRZBA:

Jednotka Sirio bola navrhnuta tak, aby minimalizovala poZiadavky na (idrzbu. Na zaistenie dlhej Zivotnosti zariadenia je nutné dodrziavat
niz§ie uvedené pokyny:

- presvedgite sa, ze zariadenie nie je prevadzkované pri teplote pod 3 °C; ak to nie je mozné, skontrolujte, Ze vietka voda z vntra zariadenia
bola vypustena, aby sa predislo jej zmrznutiu a poskodeniu plastového telesa zariadenia;

- pokial’ je derpadlo vybavené vstupnymi filtrami, pravidelne ich kontrolujte a &istite;

- vzdy sa presvedgite, Ze je kryt dobre uzavrety, aby sa zabranilo vnikaniu vody do krytu z vonkajsieho priestoru ;

- pocas dlhodobej ne¢innosti zariadenia odpojte systém od napéajania a vypust'te zo systému vodu;

- nesnazte sa, aby ¢erpadlo bezalo bez privodnej vody, lebo by to mohlo viest k poskodeniu Gerpadla a jednotky Sirio;

- pred pouZitim zariadenia s akymikol'vek inymi kvapalinami nez s vodou kontaktujte vyrobcu;

- nevykonavajte ziadne ¢innosti, ked’ bude zariadenie otvorené;

- ¢akajte 3 minity pred odstranenim krytu zo zariadenia, aby sa mohli kondenzatory vybit’.

AVAROVANIE: Toto zariadenie neobsahuje Ziadne sucasti, ktoré by mohli byt opravované alebo nahradené koncovym
pouZivatePom. Z tohto dovodu sa odporaéa nesnimat” ochranny kryt z elektronickej dosky, pretoZe by to viedlo k prepadnutiu
zéaruky!

Datum instalacie [ Y A, Petiatka
In3talaény
pracovnik

Typ/model ¢erpadla

Sirio vyrobné &islo
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InStalicia a zapojenie v zostavach dvoch tlakovych jednotiek

INSTALACIA: Nainstalujte kazd( jednotku Sirio na vytlatné vedenie prisluiného
elektrického &erpadla. Zapojte vystupnl pripojku kazdého invertora do vytlaéného
potrubia, bez akéhokol'vek spatného ventilu. Zapojte sacie potrubie elektrickych
Serpadiel do privodného potrubia. Pred kazdé erpadlo vlozte spatny ventil, aby sa
zabrénilo vyprézdneniu &erpadla pri jeho zastaveni. Jednotka Sirio méze byt
indtalovana vo vertikalnej i horizontélnej polohe.

PRIPOJOVACIE |}
SVORKOVNICE

ZAPOJENIE: Dve jednotky Sirio si spojené netienenym kablom 4x 0,5 mm?, ako je
znazornené na pripojenej schéme. Maximéalna dizka kabla je 100 cm vratane
obnazenych koncov.

Je k dispozicii zostaveny spojovaci kabel so svorkami a &islovanim kablov (ref. SR-
CBL4X05-100). V pripade, Ze nebude pripojeny Ziaden kéabel, bude zariadenie
fungovat’ v samostatnom rezime.

RIADIACI REZIM: Ak zariadenie pracuje ako
RIADIACA JEDNOTKA, reaguje na zmeny tlaku 1.3 har
vsystéme a tym je schopné spistat a zastavovat’
. , e ) . ram Ll
Cerpadla a regulovat’ otacky na zéklade poziadavky L=Hd  mdd
na vodu zo systému.
PODRIADENY REZIM: Ak je zariadenie
1 ([D PODRIADENOU JEDNOTKOU, zobrazia sa 2 pismena 4o b e
2 .S na spodnom riadku displeja; v tomto reZime plati, Ze 121 par-e
3 pokial’ Cerpadlo prave bezi, zostava rychlost’ konstantna. 5 4@
4 Ak je viak Cerpadlo zastavené, je jeho spusteniu branené

aj v pripade otvorenia kohttov.

PREVADZKA: V momente zapnutia sa prvé zariadenie, ktoré prebera kontrolu nad druhym, stane RIADIACOU JEDNOTKOU, kym druhé
zariadenie pracuje ako PODRIADENA JEDNOTKA. Ked budd otvorené pouZivatel'ské spotrebice, spusti RIADIACA JEDNOTKA
¢erpadlo, a ked’ dosiahne maximalne otagky a tlak systému bude niz$i nez naprogramovana hodnota Pmin, bude prevedené ovladanie na druhy
invertor, ktory sa stane novou RIADIACOU JEDNOTKOU, kym prvy invertor sa stane PODRIADENOU JEDNOTKOU a rychlost jeho
otacania zostane pevna. Pri postupnom uzatvarani pouzivatel'skych spotrebicov vypne druhé zariadenie cerpadlo a riadenie sa opat’ prevedie
na prvy invertor, ktory vypne elektrické &erpadlo, ked’ sa poziadavky na vodu zredukuju na nulu po uplnom uzavreti kazdého
pouzivatel'ského zariadenia. Po vypnuti elektrického Cerpadla sa rezim RIADIACEJ JEDNOTKY prevedie opét’ na druhé zariadenie, aby
bolo zaistené stale prepnutie Gerpadla, ktoré sa spusti ako prvé. V pripade poruchy alebo chyby na jednom z dvoch invertorov prevezme
zariadenie, ktoré nevykazuje ziadnu chybu, automaticky rezim RIADIACEJ JEDNOTKY a za¢ne pracovat’ v samostatnom reZime.
Na aktivaciu zmenovej funkcie nie je nutné nastavovat’ akékol'vek parametre v menu, lebo jednotka Sirio automaticky zistuje pritomnost’
sekundarneho zariadenia cez elektrické zapojenie.

Nastavené hodnoty Pmin & Dp start musia byt’ pre obidve zariadenia rovnakeé.

SIRIO X4

Prostrednictvom modulu rozhranie ,,Sirio X4 je mozno pripojit’ az 4 invertory jednotky Sirio. V tomto pripade nie sii komunikacné kable
priamo spojené medzi dvomi invertormi, ale si vicsinou pripojené k modulu rozhrania, ktory sa zapina sekvenénym spésobom.

OCHRANNY MODUL
Aby sa predislo poskodeniu invertora, je k dispozicii ochranny modul a tento modul méZe byt naintalovany na napajacom vedeni. Tym sa

jednotky Sirio automaticky odpoja od elektrickej siete v pripade pordch napéjania. Ak potrebujete dalsie informacie, obratte sa
na autorizovaného predajcu.
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& LET OP

ALVORENS HET APPARAAT TE INSTALLEREN OF IN WERKING TE STELLEN, EERST DEZE
GEBRUIKSHANDLEIDING AANDACHTIG DOORLEZEN.

De fabrikant geeft garantie op het product voor een periode van 24 momenten vanaf het moment van verkoop; het apparaat moet samen met
deze gebruikshandleiding worden geretourneerd en op de laatste pagina van de handleiding moeten de installatiedatum en de waarden van de
geprogrammeerde parameters zijn genoteerd.

De garantie komt te vervallen in het geval dat het apparaat wordt gewijzigd, gedemonteerd of beschadigd door oorzaken die zijn terug te
voeren of een niet-correct gebruik en/of een verkeerde installatie, indien het apparaat wordt gebruikt voor toepassingen waarvoor het niet is
bestemd, onder ongeschikte omgevingsomstandigheden wordt geinstalleerd of wordt aangesloten op een elektrisch systeem dat niet aan de
geldende voorschriften voldoet.

De fabrikant aanvaardt geen enkele aansprakelijkheid voor materiéle schade en/of persoonlijk letsel die zijn veroorzaakt doordat de
benodigde elektrische beveiligingen niet in het circuit voor het apparaat werden geinstalleerd of doordat de installatie niet “volgens de regels
der kunst” werd geinstalleerd.

De installatie en het onderhoud van dit apparaat moeten worden uitgevoerd door gespecialiseerd personeel dat in staat is om de aanwijzingen
uit deze gebruikshandleiding volledig te begrijpen.

Alle werkzaamheden waarvoor het deksel van het apparaat moet worden verwijderd, moeten met afgekoppelde netvoeding worden
uitgevoerd.

Er bestaan geen concrete redenen die het nodig maken om de printplaat te verwijderen, men dient er hoe dan ook rekening mee te houden dat
bepaalde onderdelen hiervan ook na afkoppeling van het elektriciteitsnet nog diverse minuten onder spanning blijven staan.

De fabrikant aanvaardt geen enkele aansprakelijkheid voor materiéle schade en/of persoonlijk letsel die het gevolg zijn van een storing van
de interne beveiligingen, met uitzondering van de vergoeding van het apparaat zelf indien dit nog onder de garantie valt.

Dit apparaat is conform de richtlijn ROHS 2011/65/CE.
Het hierboven getoonde symbool van de afvalbak met een kruis erdoor geeft aan dat, om het milieu te beschermen, het apparaat aan
het einde van zijn levensduur niet met het gewone
huishoudelijke afval mag worden meegegeven. Het apparaat en het verpakkingsmateriaal moeten volgens de plaatselijke
voorschriften worden afgevoerd.
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<> BUITENAFMETINGEN - MATEN - IDENTIFICATIE

SefenUmMmEr »

G 1" 114

G 1™ 114

BESCHRIJVING

Sirio is een elektronisch apparaat dat de start en stop van een elektropomp regelt op basis van invertertechnologie.

Dankzij deze technologie is het apparaat in staat om de frequentie (Hz) van de elektrische stroom naar de motor te moduleren, om het
toerental ervan, toeren/min, te variéren op grond van de hoeveelheid water die de installatie vraagt.

Op deze manier heeft de druk die bij de gebruikers arriveert altijd een constante waarde en is de stroomopname van de motor altijd
proportioneel met de effectieve vraag van de installatie, wat met de tijd een aanzienlijke energiebesparing oplevert.

TECHNISCHE GEGEVENS

SIRIO SIRIO ENTRY SIRIO ENTRY
XP
Netvoeding eenfase 230Vac +10% - 50/60Hz
Motoruitgang 3x230 V 1x230 V.

Maximumvermogen motor
9 22kW=30HP | 15kw= 20HP | L8KW-24HP

Fasestroom van de motor max. 9,7 A (rms) 10,5 A (rms) 14 A (rms)
Maximale lijnopname 16 A bij 230V 12 A bij 230V 16 A bij 230V
Toegestane maximumdruk 800 KPa (8 bar)

Theoretisch maximumdebiet
150 I/min— 9mé/h— 9000 I/h

Regelbereik set-point 0,5+8 bar
Regelbereik startdruk 0,2+7,7 bar
Hydraulische aansluiting 1Y4” buitenschroefdraad-buitenschroefdraad(NPT op aanvraag)
Beschermingsklasse 1P X5
Gewicht 1,6 kg
Buitenafmetingen 254x147x143 mm
Type activiteit 1.Y (volgens EN 60730-1)
Omgevingstemperatuur voor van +0° C tot +35° van +0° C tot +45° C
functionering C
Vloeistoftemperatuur van +5°C tot +35°C
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& FUNCTIES

Constante druk dankzij de regeling van het aantal omwentelingen van de elektropomp

Energiebesparing dankzij de lagere stroomopname van de pomp

Geleidelijke start en stop van de pomp, waardoor waterslag wordt gereduceerd

Beveiliging tegen droog draaien in het geval er geen water in de inlaat is

Automatische reset in het geval van stop wegens droog draaien, om de foutconditie op automatische wijze te verhelpen
Controleerd lekkkage doeltreffend om de pomp te beschermen tegen voortdurend herstarten
Anti-blokkeerfunctie

Intelligent thermisch beheer voor een langere levensduur van de inverter

Digitale weergave van druk, stroom,spanning en frequentie in het display

Signalering van de verschillende fout-/werkingsstatussen aan de hand van indicatielampjes en berichten in het
display

Hulpcontact voor afstandsbediening, aansluiting in koppel of dubbel set-point

Optionele 1/0-kaart voor extra ingang en uitgang

Soft-start die op aanvraag geactiveerd kan worden voor geleidelijk starten van de elektropomp

Mogelijkheid tot interface met meerdere apparaten binnen de drukgroepen (van twee tot vier)

Werking met en zonder debietregelaar (in geval van water dat niet prefect schoon is of ijzer bevat)

& BEVEILIGINGEN

Bedrijf zonder vloeistof (droogdraaien)

Overdruk

Te lage voedingsspanning

Te hoge voedingsspanning

Kortsluiting op de uitgangsklemmen

Amperometrische controle op motoruitgang

Interne oververhitting inverter (omgevingstemperatuur en IGBT-temperatuur)
Aanzienlijke verliezen bij continu herstarten van de elektropomp

® EMC

Het product werd in één van de typische gebruiksomstandigheden getest volgens de standaards die zijn genoemd in de EG-verklaring van
overeenstemming. De ervaring leert echter dat er aanzienlijke variaties op het niveau van EMC storingen kunnen optreden door de lengte van
de kabels, de positie ervan, het gebruikte motortype etc. te veranderen. Wanneer er storing naar andere apparatuur toe is, contact opnemen
met de fabrikant om te zien welke oplossingen er zijn om de elektromagnetische storing te verminderen.

2 2 2 2 2 22 222 2 2 2 2 2

2. 222 2 2 2 2

% INSTALLATIE

6 HYDRAULISCHE AANSLUITING:

Sirio moet op de persleiding van de pomp worden geinstalleerd, in horizontale of verticale positie, met inachtneming van de stroomrichting
die wordt aangegeven door de pijl op het deksel. Het water dat uit de pomp komt stroomt door het apparaat en wordt vervolgens over de
verschillende gebruikersgroepen verdeeld.

Het water dat de Sirio ingaat moet vrij zijn van onzuiverheden en/of andere substanties die de beweging van de terugslagklep in het
binnenste ervan kunnen blokkeren. Om dit probleem tot het minimum te beperken is het nuttig om speciale filters in de pompinlaat te
monteren.

Wanneer het niet mogelijk is om te garanderen dat de gepompte vloeistof perfect schoon is, is het raadzaam de werking van de ingebouwde
debietregelaar te deactiveren (zie pag. 154).

Installeer een klein expansievat (1-2 liter) na de Sirio, om herstarts veroorzaakt door eventuele kleine verliezen te beperken, dergelijke
verliezen zijn in de meeste installaties normaal.

De voorbelastingswaarde van het vat moet geschikt zijn voor de ingestelde drukwaarden. Deze maatregel helpt bovendien om de werking
constanter te maken in het geval er door de installatie om kleine hoeveelheden water wordt gevraagd (bijv. wasmachines, WC-stortbakken
etc.).

Er mag onder geen beding een terugslagklep worden geinstalleerd tussen Sirio en de elektropomp of tussen het apparaat en de gebruikers,
deze kan namelijk storingen van het apparaat veroorzaken. In geval van gebruik met een dompelpomp is installatie van een terugslagklep
voor de inverter toegestaan mits deze op minimaal 3 meter van de inverter wordt geplaatst.

Het is daarentegen wel mogelijk om een terugslagklep in de aanzuigleiding van de elektropomp te installeren, om te voorkomen dat deze op
het moment van stoppen leegloopt.

Het wordt afgeraden om het apparaat in putten of in hermetisch afgesloten behuizingen te installeren, waar zich sterke condensatie voor zou
kunnen doen.

/L\. LET OP: bij het stoppen van de pomp zullen de leidingen onder druk staan en daarom dient, alvorens werkzaamheden uit te gaan
worden, eerst de druk uit de installatie te worden afgevoerd door een kraan open te draaien.
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N ELEKTRISCHE AANSLUITING:

A\ LETOP:

- alle elektrische aansluitingen moeten door gespecialiseerd personeel worden uitgevoerd

- een onjuiste aansluiting van de elektrische motor kan tot beschadiging van het apparaat en van de pompmotor zelf leiden.

- indien de aanwijzingen uit deze paragraaf niet in acht worden genomen, kunnen materiéle schade en/of persoonlijk letsel het gevolg
zijn, de fabrikant aanvaardt hiervoor geen enkele aansprakelijkheid.

- indien de voedingskabel of de kabel tussen Sirio en de elektropomp beschadigd is, moet de kabel worden vervangen. Dit mag
uitsluitend worden gedaan door de fabrikant van het apparaat, door iemand die door de fabrikant is geautoriseerd of hoe dan ook
door gespecialiseerd personeel, om gevaar voor materiéle schade of persoonlijk letsel te voorkomen

Installeer de elektrische kabels in de hiervoor bestemde kabeldoorvoeren en neem hierbij de juiste
montagevolgorde van alle componenten in acht. Draai de moeren voldoende stevig vast, om trek- en
draaibewegingen van buitenaf van de kabels te voorkomen.

De kabeldoorvoer voor het hulpcontact is afgesloten: als u een kabel voor de afstandsbediening wilt
installeren, moet u de plastic moer doorboren met behulp van een schroevendraaier na de moer zelf uit de
installatie te hebben verwijderd.

Het gat op de kabeldoorvoer moet een diameter van 7 mm hebben.

Gebruik de bij de kabeldoorvoer geleverde afdichting. Geschikt voor kabels van 3,5 tot 6,5 mm.

/L\ In geval van gebruik van het apparaat in minstens één van de volgende omstandigheden:

temperatuur van de gebruikte vloeistof hoger dan 30°C
omgevingstemperatuur hoger dan 35°C

is het noodzakelijk om voor de bedrading van de voedingsleiding en voor de motorleiding elektrische
kabels met een thermische weerstand van niet minder dan 100°C te gebruiken.

v LIINAANSLUITING

LIIN
AARDE 230V~ - 50/60 Hz
\ De voeding van het apparaat is eenfase, 230 VVolt 50/60Hz.
Het elektrische systeem waarop het apparaat wordt aangesloten moet voldoen aan de geldende
veiligheidsvoorschriften en dus zijn voorzien van:

- automatische magnetothermische schakelaar met hoog onderbrekingsvermogen, afgestemd op
het vermogen van de geinstalleerde pomp (zie volgende tabel)

- aardverbinding met totale weerstand conform de plaatselijke normen en in elk geval nooit
hoger dan100Q.

Indien het apparaat wordt gebruikt in zwembaden of fonteinen of tuinvijvers, is het verplicht

(Y2
een automatische differentiaalschakelaar type A met IAn:SUmA te installeren

(13 2
Het systeem, bestaande uit elektropomp en Sirio, dient alseen  vast  systeem te worden beschouwd; het is daarom verstandig om de juiste
maatregelen te treffen om te voorkomen dat het apparaat wordt losgekoppeld van de voedingsleiding waarmee hij oorspronkelijk was
verbonden en per ongeluk op een andere voedingsbron wordt aangesloten, die niet over de noodzakelijke elektrische beveiligingen beschikt.
Als het apparaat niet is uitgerust met een voedingskabel met stekker, dient u een andere meerpolige inrichting te installeren dat isolatie van
het net verzekert, met een openingsafstand tussen de contacten van minimaal 3 mm.

VERMOGEN MAGNETOTHERMIS Alvorens de elektrische aansluiting tot stand te brengen, dient u de kabels met
GEINSTALLEERDE CHE BEVEILIGING krimpklemmen voor te bereiden. Sluit de twee voedingsdraden van het apparaat
POMP (KW) (A) aan op de tweepolige groene klem met het opschrift “LINE”; verbind vervolgens
0.37 (0.5Hp) 4 de aardkabel met één van de uiteinden van de dubbele aardklem met behulp van
0.75 (1Hp) 6 de speciale oogklemmen. Het krimpen van de klemmen moet worden gedaan

1.5 (2Hp) 12 door gespecialiseerd personeel, dat de hiervoor bestemde tang gebruikt.
2.2 (3Hp) 16 De aanbevolen doorsnede van de kabels bedraagt 1,5mm? compatibel met

elektropompen tot aan 1,1kW. Voor vermogens tussen de 1,1 kW ende 2,2 kW is
het beter om een kabel van 2,5mm2 te gebruiken.

Indien de voedingsleiding langer is dan 5-10 meter, verdient het de voorkeur om een kabel met doorsnede 2,5mm2 te gebruiken om
spanningsval in de kabel zelf te beperken en de kans op activering van de beveiliging voor onderspanning te verminderenl Het type
elektrische kabel moet geschikt zijn voor de gebruiksomstandigheden (gebruik in woonhuizen, droge of natte omgeving, binnenshuis of
buitenshuis).
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v AANSLUITING VAN DE ELEKTROPOMP

Alvorens de elektrische aansluiting tot stand te brengen, dient u de kabels met krimpklemmen voor te bereiden. Sluit de twee voedingsdraden
van de motor van de pomp aan op de tweepolige groene klem met het opschrift “MOTOR”; verbind vervolgens de aardkabel met één van de
uiteinden van de dubbele aardklem met behulp van de speciale oogklemmen. Het krimpen van de klemmen moet worden gedaan door
gespecialiseerd personeel, dat de hiervoor bestemde tang gebruikt

Het apparaat is voorzien van een beveiliging tegen overbelasting.

De aanbevolen kabeldoorsnede bedraagt 1,5mm? voor kabellengtes tot 30 meter; voor lengtes van meer dan 30 meter verdient het de
voorkeur om een kabel met een doorsnede van 2,5mm? te gebruiken. Het type elektrische kabel moet geschikt zijn voor de
gebruiksomstandigheden (gebruik in woonhuizen, droge of natte omgeving, binnenshuis of buitenshuis).

Bij zeer lange kabels (meer dan 80 meter) verdient het de aanbeveling om een dV/dT-filter te installeren om piekspanningen te beperken en
om ervoor te zorgen dat de motor, en met name de wikkelingen, langer meegaan.

Houd u bovendien aan de installatiebeperkingen die zijn aangegeven door de fabrikant van de elektropomp waarmee Sirio is verbonden

- SIRIO ENTRY EN SIRIO ENTRY XP (eenfase pomp):

Sirio Entry kan worden geinstalleerd op eenfase pompen met een voeding van 230Vac, die reeds zijn uitgerust met een condensator.
Op het moment van de elektrische aansluiting dient te worden gecontroleerd of de klemmen in de schakelkast van de motor zijn aangesloten
volgens de instructies van de fabrikant van de elektropomp. Op de volgende afbeelding ziet u een typisch aansluitvoorbeeld:

AARDE
|

MOTOR —
1X230Vac

- SIRIO (driefase pomp):

Sirio kan worden geinstalleerd op driefase pompen die werken op 230Vac, dus met een driehoekconfiguratie.

In het geval van dompelpompen moet de motor bij de fabrikant worden besteld met een reeds in de fabriek gerealiseerde driehoekaansluiting.
Voor externe pompen is het daarentegen nodig om op het moment van de elektrische aansluiting te controleren of de klemmen in de
schakelkast van de motor zijn aangesloten als op de volgende afbeelding:

AARDE

MOTOR
3X220Vac

LET OP: De afstandsconnector is van het hoofdnet geisoleerd via een isolatie van het type

(13 2

hoofd  (basic insulation volgens EN 60730-1). Elk circuit dat is verbonden met deze
klem zal dezelfde isolatiegraad verwerven ten opzichte van de netvoeding. Om deze reden
moeten de aansluitingen tot stand worden gebracht met een type kabel dat aanvullende
isolatie garandeert.

~———__ CONNECTOR

HULPCONTACT

Sirio is uitgerust met een speciale connector via de welke een hulpcontact beschikbaar is voor aanvullende functies. Hierbij wordt een

interface gerealiseerd tussen het apparaat en andere, externe apparatuur. De functie die wordt uitgevoerd door het hulpcontact is afhankelijk

van de instelling van de parameter “Hulpcontact™ die wordt beschreven in de betreffende paragraaf over de programmering; hieronder volgt

een overzicht van de drie modi die geconfigureerd kunnen worden en van de bijbehorende functies en methoden voor elektrische aansluiting.
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INSTELLING PARAMETER “HULPCONTACT” =“1" - Functie voor uitwisseling binnen de drukgroepen.

Wanneer de parameter “HULPCONTACT” is ingesteld op “1”, is Sirio ingesteld om op
autonome wijze te werken (enkele installatie), of om te communiceren met een ander
partner-apparaat binnen een dubbele drukgroep, al naargelang de verbindingskabel al dan
niet aanwezig is. Indien het apparaat op autonome wijze werkt, hoeven er geen
aansluitingen tot stand te worden gebracht. Als Sirio daarentegen wordt aangesloten op
een andere unit om een drukgroep te maken, dient u zich aan het hiernaast afgebeelde
elektrische aansluitschema te houden; voor meer informatie over de werkingswijze binnen
dubbele drukgroepen verwijzen wij u naar het hoofdstuk “DRUKGROEPEN” in de
bijlage bij deze handeling.

BWN=

& &
& &

BUWUN=

INSTELLING PARAMETER “HULPCONTACT” =“2” - Functie voor starten en stoppen op afstand EXTERN

Als de parameter “HULPCONTACT” is ingesteld op “2”, kan Sirio op afstand worden
gestart en gestopt, in functie van de vraag van het systeem. Deze functie is nuttig wanneer
u wilt de start van de elektropomp tegelijkertijd met de start van andere, op een enkele
regeleenheid aangesloten apparatuur, wilt programmeren, zoals bijvoorbeeld gebeurt in
irrigatiesystemen waarin de pomp alleen wordt gestart wanneer de beregeningscomputer
één of meer elektromagnetische kleppen in het systeem activeert. Breng de aansluiting tot
stand zoals aangegeven in het hiernaast afgebeelde schakelschema, waarbij u er rekening
mee houdt dat wanneer het externe contact open is, Sirio de pomp niet start, ook als in de
installatie de waarde Pmin wordt bereikt, terwijl wanneer het externe contact gesloten is
het apparaat normaal werkt volgens de ingestelde waarden.

hWN=

CONTACT
|

T

% oy

INSTELLING PARAMETER “HULPCONTACT” =“3” - Functie voor tweede set-point (Pmax2)

Wanneer de parameter “HULPCONTACT” wordt ingesteld op“3~, is Sirio ingesteld om de
omwentelingen van de elektropomp te regelen in functie van de drukwaarde die is ingesteld
in de parameter Pmax2. Deze functie is handig wanneer u de installatie tegelijkertijd wilt
laten werken op een druk die afwijkt van de waarde die is ingesteld in de parameter Pmax,
bijvoorbeeld als er gebruikers zijn die verschillende werkdrukken vereisen. Breng de
aansluiting tot stand zoals aangegeven in het hiernaast afgebeelde schakelschema, waarbij u
er rekening mee houdt dat wanneer het externe contact open is, Sirio de omwentelingen van
de pomp regelt in functie van de werkdruk die is ingesteld in Pmax, terwijl wanneer het
externe contact gesloten is, het apparaat de snelheid van de pomp zal regelen in functie van
de waarde die is ingesteld in de parameter Pmax2.

PWN=

I EXTERN
% | CONTACT
B

S—7

A LET OP: een onjuiste aansluiting van het hulpcontact kan kortsluiting in het laagspanningscircuit veroorzaken, met als gevolg

breuk van de zekering! Let gedurende de aansluiting goed op.

v I/0 HULPKAART

Om de I/0-hulpkaart te installeren, een platte schroevendraaier gebruiken om te wrikken en het plastic raampje breken zoals op de volgende
afbeelding is te zien. Installeer vervolgens de expansiekaart, waarbij u zorgt voor perfecte uitlijning met de pinnen van de kaart van het
display. De verbindingsklem kan worden uitgetrokken en kan worden verbonden met de 1/0-kaart na de elektrische aansluitingen tot stand te
hebben gebracht. De expansiekaart maakt een hulpingang en -uitgang beschikbaar. Zie de bij de kaart geleverde documentatie voor de

elektrische kenmerken en de wijze van aansluiting.

LET OP: De I/O hulpkaart is van het hoofdnet geisoleerd via een isolatie van het type “hoofd” (basic insulation volgens EN 60730-
1). EIk circuit dat is verbonden met deze klem zal dezelfde isolatiegraad verwerven ten opzichte van de netvoeding. Om deze reden
moeten de aansluitingen tot stand worden gebracht met een type kabel dat aanvullende isolatie garandeert.
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) INWERKINGSTELLING:

LET OP: bij de eerste inschakeling moet worden vermeden om het apparaat voor lange tijd zonder water te laten werken, dit
om oververhitting van de inverter te voorkomen! Vul de inlaatleiding van de pomp alvorens het systeem onder spanning te zetten.

Nadat alle elektrische aansluitingen tot stand zijn gebracht en men heeft gecontroleerd of deze correct zijn, de deksel van de unit sluiten en
het systeem onder spanning zetten.
Bij de eerste inschakeling wordt gevraagd de op het typeplaatje vermelde motorstroom in te voeren via het volgende scherm:

T oz Stel de nominale waarde in die vermeld is bij de technische gegevens van de pomp
1M

(zoek voor driefase pompen de waarde die betrekking heeft op de 230V
driehoekaansluiting); druk op de centrale toets om te bevestigen en de maximale
werkingsdruk (Pmax) in te stellen. Na de druk te hebben ingesteld, nogmaals op de
centrale toets drukken om het

instelmenu af te sluiten.

Flrop=

Sirio staat in stand-by; vanuit deze conditie (pomp stil) kunnen alle parameters worden ingesteld (zie paragraaf “programmering™) alvorens

het systeem in bedrijf te stellen.

Om de pomp te starten, is het voldoende om op de centrale “on-off”-toets te drukken: Sirio gaat uit de stand-by modus en de motor begint te

draaien.

Als de pomp niet draait, of abnormaal trilt, controleren of de pomp en de bijbehorende condensator, in het geval van eenfase pompen, correct

zijn aangesloten. Voor driefase pompen moet u ook controleren of de draairichting correct is.

Om het vullen van de elektropomp te vergemakkelijken, is het mogelijk de toets “+” in het hoofdscherm ingedrukt te houden, om de pom
eforceerd op het maximumaantal omwentelingen te laten draaien, zonder dat de beveiliging tegen droogdraaien wordt geactiveerd.

Na alle gegevens in het apparaat te hebben ingesteld, dient u deze in het hiervoor bestemde formulier achterin deze handleiding te

noteren, dit om ze in de toekomst te kunnen raadplegen en ook in verband met de garantie.

PROGRAMMERING:

v BESCHRIJVING VAN DE TOETSEN

o Pijl naar links: achteruit bladeren door de pagina's van de menu's
o Pijl naar rechts: vooruit bladeren door de pagina's van de menu's

4B, On-Off/Reset: schakelt het apparaat van de stand-by modus naar de werkingsmodus en reset de unit uit in geval
van alarmen en/of fouten.

Toets “+”: verhoogt de waarde van de parameter die in het display wordt weergegeven; maakt geforceerde werking op de
maximumsnelheid mogelijk zonder dat de beveiliging tegen droogdraaien wordt geactiveerd

° Toets "-: verlaagt de waarde van de parameter die in het display wordt weergegeven.

v STRUCTUUR VAN HET HOOFDMENU

Het hoofdmenu toont de bedrijfswaarden van de installatie: druk, actuele frequentie van de motor, ingangsspanning, uitgangsspanning van de
motor en interne temperaturen van de inverter. Daarnaast kan ook de taal worden geselecteerd.

O PR . .
—| i.8 BAR 42 LU= Z3E0 & Ti= 33°C 42 Laruade
[40Hz] |— I= 9.8F |— Ta= 33°C |—» Bl
© © ©

°| [y
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v BESCHRIJVING VAN DE PARAMETERS EN VAN DE SCHERMEN

HOOFDMENU:

Deze schermen zijn normaal gesproken toegankelijk wanneer het apparaat stroom krijgt.

1.8 BAR
Stand-bea

Pl o]
ot

Ti=
Ta=

|
Lodr ooy
[y ]
CH

Hoofdscherm: wanneerSirio normaal werkt, wordt in de eerste regel van het display de actuele, door het
systeem gedetecteerde druk weergegeven; in de tweede regel wordt de actuele frequentie van de motor getoond.
Vanuit deze condities is het mogelijk om door het hoofdmenu te bladeren met behulp van de pijlen of het
systeem in de “Stand-by” modus te schakelen door op de centrale “on-off’-toets te drukken.

Wanneer Sirio in stand-by is, wordt de pomp niet gestart, ook niet wanneer de druk onder de ingestelde “Pmin”
waarde zakt. Om de stand-by modus te verlaten, drukt u opnieuw op de centrale toets. Wanneer u de toets “+”
ingedrukt houdt, wordt de pomp op de maximumsnelheid gebracht en wordt de beveiliging tegen droogdraaien
genegeerd (gebruik deze functie om de pomp bij de eerste inschakeling te vullen).

Scherm spanning en stroom: op deze menupagina's kunnen de ingangsspanning van de inverter en de
stroomopname van de motor worden weergegeven. De waarde van de uitgangsspanning van de motor kan
afwijken van de waarde van de ingangsspanning, aangezien de inverter zowel de frequentie als de spanning
moduleert.

Scherm temperaturen: hier worden de interne temperatuur van de inverter en de temperatuur van de IGBT-
vermogensmodule weergegeven. De waarden van deze temperaturen dragen bij tot het intelligente beheer van
het vermogen dat de waarde van de maximumfrequentie van de motor beperkt op het moment dat bepaalde
vooralarmdrempels worden bereikt.

Taal: hier kunt u de taal van de menu's en van de alarmberichten instellen. Gebruik de toetsen + en — om de
waarde van de parameter te veranderen.

PARAMETERS INSTALLATEUR:

Deze parameters staan op verborgen schermen en moeten gewoonlijk alleen tijdens de installatiefase worden gewijzigd. Om toegang tot deze
pagina's te krijgen, moet u het apparaat in stand-by schakelen en de toetsen “+” en “-* tegelijkertijd 5 seconden ingedrukt houden. Nadat u
het verborgen menu hebt geopend, gebruikt u de pijltoetsen “<<” en “>> om door de schermen te bladeren en de toetsen “+” en “-“ omde
parameters te wijzigen. Om terug te gaan naar het hoofdscherm, drukt u op de centrale toets. Het is mogelijk dat bepaalde
parameters niet zichtbaar zijn, als de betreffende functie niet is geactiveerd.

Pz
3.8 BAR

wanneer de waterstroom
bereikt.

fiF. st.art.
H§.5 BAR

en Pmin bedraagt 0,3 Ba

Q.6 BAR

Fmas?
9.8 EBAR

Pmax: via deze parameter kan de set-point waarde van het apparaat worden ingesteld. Dit is de waarde voor de
constante druk die men in de installatie wil verkrijgen (maximumdruk). Gedurende zijn werking regelt Sirio het
aantal omwentelingen van de elektropomp om dit aan te passen aan de daadwerkelijke vraag van de gebruikers,
en zorgt er zo voor dat de druk in de installatie constant wordt gehouden. In het geval er Pmax waarden worden
ingesteld die hoger zijn dan de maximale opvoerhoogte van de pomp, wordt de stop van de motor bij het sluiten

van de kranen hoe dan ook alleen gegarandeerd als ook de werking van de debietregelaar is geactiveerd, aangezien Sirio de pomp uitschakelt
die erdoorheen gaat onder de minimumwaarde (circa 2 liter/minuut) zakt, ongeacht de druk die in de installatie is

Delta P start: deze parameter stelt de negatieve drukdelta in ten opzichte van Pmax voor het starten van de
pomp. Bij opening van een willekeurige gebruiker, wordt de pomp niet geactiveerd zolang de druk in de
installatie niet is gedaald tot onder een Pmax die een waarde heeft zoals ingesteld in deze parameter. Nadat de
motor is gestart, wordt het toerental ervan zodanig geregeld dat de drukwaarde zo dicht mogelijk bij de in de
parameter Pmax ingestelde waarde wordt gehouden. Het kleinste verschil dat kan worden ingesteld tussen Pmax

r, de aanbevolen waarde is minstens 0,5 Bar.

Drukwaarde droogdraaien: deze parameter heeft alleen invioed bij het bedrijff met gedeactiveerde
debietregelaar. Bepaalt de minimumwaarde van de druk waaronder, met op maximumfrequentie werkende
motor, de beveiliging tegen droogdraaien wordt geactiveerd.

Limietdruk: met deze parameter wordt de limiet voor de activering van de overdrukbeveiliging ingesteld.
De activering van de overdrukbeveiliging blokkeert de werking van de inverter totdat de gebruiker een reset
uitvoert.

Pmax2: via deze parameter kan de waarde van het secundaire set-point van het apparaat worden ingesteld.
Wanneer het hulpcontact (of de ingang van de 1/0 hulpkaart) extern wordt gesloten, wordt de drukwaarde die is
ingesteld in Pmax2 het nieuwe set-point, op basis waarvan Sirio het aantal omwentelingen van de elektropomp
regelt.
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Delta P stop: met deze parameter wordt de positieve druk-delta ten opzichte van Pmax ingesteld voor de
onmiddellijke stop van de elektropomp. Gedurende de normale werking wordt bij het sluiten van de kranen de
pomp gestopt na een tijd die is ingesteld in de parameter “vertraging stop”. Indien de druk in de installatie echter
hoger wordt dan de waarde Pmax van een delta die hoger is dan in deze parameter ingesteld, wordt de pomp
onmiddellijk gestopt om voor de installatie schadelijke overdruk te voorkomen.

Meeteenheid: selecteert de meeteenheid in BAR of PSI

Imax: door middel van deze parameter is het mogelijk de maximaal onder normale omstandigheden door de
elektropomp opgenomen stroom in te stellen, zodat de motor zelf gestopt wordt in het geval van een te hoge
opname. De motor wordt ook gestopt wanneer de gedurende de werking afgelezen stroom lager is dan 0,5 A als
gevolg van de onderbreking van de aansluiting tussen de motor en Sirio. De activeringstijd van de beveiliging
tegen te hoge stroomopname is omgekeerd evenredig met de omvang van de overbelasting die aan de gang is,
d.w.z. een lichte overbelasting leidt tot langere activeringstijden, terwijl een sterke overbelasting veel sneller tot

onderbreking leidt. Bij de inschakeling van het apparaat zal, als de parameter Imax is ingesteld op 0,5 A (fabrieksinstelling), in het display
automatisch de pagina voor instelling van de maximumstroom en er is geen handeling toegestaan voordat er een limietwaarde voor de

stroomopname is ingesteld.

Fot.at..
-

Draairichting (alleen uitvoeringen voor driefase pompen): vanuit dit scherm kan de draairichting van de
elektropomp worden omgedraaid zonder de bedrading van de elektrische motor te veranderen. Om de
draairichting van de motor te veranderen, gebruikt u de toetsen “+” en “-; de door de pijl aangegeven richting
dient louter ter indicatie en geeft niet de daadwerkelijke draairichting aan - deze moet in elk geval door de
installateur worden geverifieerd.

GEAVANCEERDE PARAMETERS:

De geavanceerde parameters zijn alleen toegankelijk voor de technische assistentie. Om toegang tot deze parameters te krijgen, dient u
contact op te nemen met de dealer, met een technisch servicecentrum of met de fabrikant.
Onderstaande tabel geeft een overzicht van de geavanceerde parameters dat dient ter referentie in het geval van technische assistentie.

REF. PARAMETER BESCHRIJVING

12 Minimumfrequentie Minimumfrequentie voor motorstart

13 Stopfrequentie Freguentie voor motorstop

1.4 Nominale frequentie motor Maximale nominale frequentie van de motor

15 Switching-frequentie Switching-frequentie PWM

1.6 Frequentiecorrectie Correctie op de maximumfrequentie

1.7 Soft-start Activering of deactivering soft-start

2.0 Activering debietregelaar Activering of deactivering debietregelaar

2.1 Herkomst bedieningsinstructie Herkomst handmatige of automatische bedieningsinstructie

2.2 Functie hulpcontact Selectie functie hulpcontact

2.3 Functie input I/O-kaart Functie van het input-contact op de I/0O-hulpkaart

2.4 Functie output I/0-kaart Functie van het output-contact op de 1/0-hulpkaart

25 Vertraging bij stop Vertraging bij de uitschakeling bij sluiting van de gebruikers

2.6 Interval auto-reset Tijdsinterval tussen pogingen tot auto-reset

2.7 Aantal tests auto-reset Aantal pogingen auto-reset

2.8 Volledige automatische reset Activering totale reset op alle alarmen

3.0 Drukkalibratie 0.0 Bar Kalibreert de druksensor op 0 Bar

3.1 Drukkalibratie 5.0 Bar Kalibreert de druksensor op 5 Bar

3.2 Kalibratie stromingsensor Voert de kalibratie van de stromingsensor uit

3.3 Druktest Test signaal actuele druk

3.4 Test debietregelaar Test signaal debietregelaar

35 Software Release Release van de software

3.6 Tijd voeding Timer voeding inverter

3.7 Tijd pomp Timer werking elektropomp

3.8 Laatste fout Register van de laatste fout die zich heeft voorgedaan

3.9 Starts Teller aantal starts pomp

4.0 Vboost Spanningshoost bij 0Hz

4.1 Vertraging droogdraaien Vertraging voordat de beveiliging tegen ontbreken van water wordt geactiveerd

4.2 Beveiliging starts per uur Activering of deactivering van de controle op het aantal starts per uur (controle
verliezen)

4.3 Bescherming tegen blokkering Start de pomp na 24 uur van inactiviteit

4.4 Dead time PWM Instelling dead-time PWM

4.5 Ki Integratieve constante PID-regeling

4.6 Kp Proportionele constante PID-regeling

4.7 Boost-tijd Boost-tijd op maximale frequentie met gedeactiveerde soft start
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5.0 Ta max Maximale omgevingstemperatuur

5.1 Tm max Maximumtemperatuur IGBT-module

5.2 Index reductie Ta Index van reductie van de frequentie op omgevingstemperatuur
5.3 Index reductie Tm Index van reductie van de frequentie op temperatuur module
5.6 Minimumspanning Minimumlimiet voedingsspanning

5.7 Maximumspanning Maximumlimiet voedingsspanning

5.9 Debug-variabele Selectie debug-variabele voor weergave proceswaarden

v ALARMEN

In geval van problemen of storingen in de installatie, verschijnt één van de volgende schermen in het display van de Sirio. ledere fout heeft
een code die begint met de letter “E”, gevolgd door een nummer van 0 tot 13. Het nummer dat tussen haakjes wordt aangegeven staat voor
het aantal maal dat de fout zich heeft voorgedaan. Om een alarm te resetten, nadat de oorzaak ervan is verholpen, is het meestal voldoende

m
m
ey
—
o
o s

E2 [ /Al
Shortoir

om op de centrale “reset™-toets te drukken of om voor enkele seconden de elektrische voeding te onderbreken.

EO — Lage spanning: duidt op een te lage voedingsspanning. Controleer de waarde van de ingangsspanning

E1 - Hoge spanning: duidt op een te hoge voedingsspanning. Controleer de waarde van de ingangsspanning

E2-Kortsluiting: dit bericht verschijnt in het display wanneer er zich kortsluiting voordoet in de uitgang van de
inverter; dit kan gebeuren na een onjuiste aansluiting van de elektrische motor, bij beschadiging van de
elektrische isolatie in de kabels die de elektropomp verbinden met het apparaat of door een defect van de
elektrische motor van de pomp. Wanneer deze fout wordt aangegeven, bent u verplicht om het elektrische
systeem zo snel mogelijk na te laten kijken door een specialist. De fout kan alleen worden verwijderd door het
apparaat los te koppelen van de elektrische voeding en de oorzaken van het defect te verhelpen. Proberen om de

inverter opnieuw te laten starten terwijl er kortsluiting in de uitgang is, kan ernstige schade aan het apparaat veroorzaken en een bron van
gevaar voor de gebruiker vormen.

EZ [ /]
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E3-Droogdraaien: dit bericht verschijnt wanneer het systeem wordt gestopt als gevolg van het ontbreken van
water in de pompaanzuiging. Als de auto-reset functie is geactiveerd, zal Sirio automatisch pogingen doen om te
controleren of er weer water aanwezig is. Om de foutconditie op te heffen, drukt u op de centrale “reset-toets.

E4-Omgevingstemperatuur: de fout verschijnt als de maximale interne omgevingstemperatuur van de inverter
werd overschreden. Controleer de bedrijfsomstandigheden van de inverter.

ES5-Temperatuur IGBT-module: de fout verschijnt als de maximale temperatuur van de IGBT-module van de
inverter werd overschreden. Controleer de bedrijfsomstandigheden van de inverter, met name de
watertemperatuur en de stroomopname van de pomp.

E6-Overbelasting: dit alarm verschijnt wanneer de stroomopname van de elektropomp de maximumstroom
heeft overschreden die is ingesteld in de waarde Imax; dit kan gebeuren als gevolg van extreem zware
bedrijfsomstandigheden van de elektropomp, bij voortdurend herstarten met zeer korte tijdsintervallen ertussen,
bij problemen in de motorwikkelingen of als gevolg van problemen in de elektrische aansluiting tussen de motor
en Sirio. Als dit alarm vaak optreedt, kunt u de installatie het beste laten controleren door de installateur.

E8-Seriéle fout: dit alarm kan optreden in geval van een fout in de interne seriéle communicatie van Sirio. Neem
contact op met de technische assistentie.

E9-Limietdruk: het alarm treedt op in geval van overschrijding van de ingestelde maximumdruklimiet. Als de
fout vaak optreedt, dient u de instelling van de parameter “P limiet” te controleren. Kijk ook naar andere
omstandigheden die tot overdruk geleid kunnen hebben (bijvoorbeeld gedeeltelijke bevriezing van de vloeistof).

E10-Externe fout: dit alarm wordt weergegeven wanneer, na de functie voor externe fout te hebben ingesteld op
de 1/0-hulpkaart, het I/0-ingangscontact wordt gesloten.

E11-Maximum aantal starts/uur: de fout wordt gegeven wanneer de toegestane limiet voor het aantal starts per
uur wordt overschreden. Controleer de installatie op eventuele lekken. Controleer de voorbelasting van een
eventueel geinstalleerd vat.
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ey _ . E12-fout 12V: er heeft zich een fout voorgedaan in het interne laagspanningsvoedingscircuit. Laat het apparaat
E1LZL Kl nakijken door de fabrikant.

Ert. 1200

. E13-fout druksensor: de drukwaarde heeft een waarde gedetecteerd die niet correct is. Laat het apparaat
E1Z0 @) nakijken door de fabrikant.

Fres=s. Sen

? MOGELIJKE PROBLEMEN:

v Bij het openen van één van de kranen van de installatie, start de pomp niet of start hij pas na een aantal seconden

De ingestelde DeltaP waarde is te hoog of er is een terugslagklep in het circuit na het apparaat gemonteerd. Probeer de waarde van de

startdruk Pmin te verhogen en elimineer alle kleppen die eventueel in het circuit na de Sirio zijn gemonteerd. Controleer of het externe
activeringscontact correct werkt.

v Bij het sluiten van de kranen stopt de pomp, maar hij start opnieuw na enkele ogenblikken, zonder dat er lekken in de installatie
zijn

De waarde “Dp start” is te laag, verhoog deze waarde.

v De pomp schakelt voortdurend in en uit

Lekken in de installatie. Controleer de verschillende hydraulische aansluitingen. Controleer in het display op eventuele drukverliezen bij
dichtgedraaide kranen. Controleer de terugslagklep van de Sirio op eventueel vuil dat verhindert dat de klep perfect sluit en blaas de klep zo
nodig schoon met perslucht.

v Het apparaat geeft vaak de toestand ‘droogdraaien’ aan

De aanzuigleiding van de pomp loopt gedurende periodes van inactiviteit van het systeem leeg, waardoor de pomp bij een volgende start zich
niet kan volzuigen. Controleer de afdichting van de eventuele voetklep.

v Het apparaat geeft vaak de toestand ‘'lage of hoge spanning’ aan

De voedingsspanning is mogelijk niet conform de specificaties van het apparaat; laat dit nakijken door een specialist.

v Het apparaat raakt oververhit en de beveiligingen tegen te hoge temperatuur worden geactiveerd

De inverter is niet langer in staat om warmte af te geven aan het water dat door het apparaat stroomt, of de temperatuur van de gepompte
vloeistof is te hoog; controleer op de aanwezigheid van vreemde voorwerpen die de doorstroming van het water blokkeren en laat het
apparaat eventueel nakijken door de fabrikant.

v De pomp werkt onregelmatig als de waterdoorstroming heel klein is

De stroomsnelheid heeft te lage waarden, het apparaat kan de doorstroming niet detecteren waardoor de elektropomp wordt gestopt.
Installeer een klein expansievat (1-2 liter) om het systeem elastisch te maken en het aantal herstarts te beperken.

v De pomp stopt niet
Er zijn grote lekken in de installatie of de terugslagklep van het apparaat is geblokkeerd als gevolg van vuil; probeer de terugslagklep te

bewegen met uw vingers en controleer of de veer in staat is om de klep gesloten te houden.
De sensor die de stand van de klep detecteert is defect, laat het apparaat nakijken door de fabrikant.

v De pomp draait op de maximumsnelheid, maar de prestaties zijn slecht

De aansluiting van de pomp of van de condensator is niet correct; controleer de elektrische bedrading.
De pomp draait in tegengestelde richting (driefase model); controleer de draairichting.

De pomp is beschadigd of er zijn vreemde voorwerpen die het doorstromen van het water belemmeren.

v Wanneer er veel water aan de installatie vraagt, wordt de druk lager
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Dit is een normale situatie, die te wijten is aan het feit dat het apparaat niet in staat is om de pomp tot boven zijn maximale vermogenscurve
te forceren; het gevolg hiervan is dat nadat een bepaald debiet is overschreden, de druk niet gecompenseerd wordt omdat de pomp al op het
maximaal toegestane aantal omwentelingen draait. In dergelijke gevallen is het goed om een pomp te installeren die hogere prestaties kan
leveren.

% ONDERHOUD:

Sirio is zo ontworpen dat het onderhoud tot een minimum is beperkt. Om het apparaat zo lang mogelijk in goede staat van werking te
houden, dient u onderstaande aanwijzingen in acht te nemen:

- voorkom dat de temperatuur van het apparaat onder de 3° C zakt; als dit niet mogelijk is, dient u ervoor te zorgen dat al het water uit het
binnenste van het apparaat is afgevoerd om te voorkomen dat het water bevriest en zo de plastic behuizing van het apparaat beschadigt;

- als de pomp is uitgerust met filters in de aanzuiging, dient u regelmatig te controleren of deze schoon zijn;

- verzeker u er altijd van dat het deksel goed gesloten is en dat de kabeldoorvoeren goed zijn aangespannen, om te voorkomen dat er water
van buitenaf naar binnen dringt;

- koppel het apparaat van de netspanning en voer het water af wanneer het systeem voor lange tijd inactief zal blijven;

- forceer de pomp niet om te werken wanneer er geen water in de aanzuiging is: hierdoor zouden zowel de pomp als de Sirio schade
oplopen;

- alvorens het apparaat te gebruiken met vloeistoffen anders dan water, advies vragen aan de fabrikant.

- geen werkzaamheden uitvoeren bij geopend apparaat

- alvorens het deksel van het apparaat te verwijderen, 3 minuten wachten om het afvoeren van de condensators toe te staan

A LET OP: het apparaat bevat geen onderdelen die door de eindgebruiker gerepareerd of vervangen kunnen worden. Wij raden u
daarom aan om het beschermdeksel van de elektronische kaart niet te verwijderen om te voorkomen dat de garantie komt te
vervallen!

Installatiedatun Stempel
ceedeaadonn Installateur

Merk-model pomp

Serienummer Sirio
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INSTALLATIE: installeer iedere Sirio op de persleiding van de betreffende
elektropomp. Sluit het uitlaatverbindingsstuk van iedere inverter aan op de collector
van de persleiding zonder er terugslagkleppen tussenin te installeren. Verbind de
aanzuigleidingen van de elektropompen met de gemeenschappelijke
inlaatverzamelleiding, waarbij voor iedere pomp een terugslagklep wordt aangebracht
om te voorkomen dat hij leegstroomt wanneer hij wordt gestopt. Sirio kan zowel in
verticale als in horizontale positie worden gemonteerd.

MORSETTIERA DI
COLLEGAMENTO
CCONNECTION TERMINAL
BLOCK

RACCORDEMENT

AANSLUITING: de aansluiting tussen de twee Sirio-apparaten vindt plaats door
middel van een niet-afgeschermde kabel van 4x0,5 mm? zoals in het schema
hiernaast. De maximumlengte van de kabel is 100 cm inclusief de gestripte gedeeltes.
Er is een voorgeassembleerde verbindingskabel beschikbaar met klemmen en
nummering van de kabels (code SR-CBL4X05-100). Als er geen enkele kabel wordt
aangesloten, werkt het apparaat op autonome wijze.

I MASTER STATUS: wanneer het apparaat de status
|. " El BHH MASTER  heeft, is het gevoelig voor de
- drukschommelingen in de installatie, en is het dus in

[‘1'EHI ] staat om de elektropomp te starten en te stoppen en het

toerental ervan te moduleren op basis van de watervraag
van de installatie.

SLAVE STATUS: wanneer het apparaat de status

1D {O]K] SLAVE heeft, verschijnen er twee letters S in de

2 % % % 2 onderste regel van het display; in deze conditie wordit, 1- El EFR
3 3 als de pomp in werking is, het aantal omwentelingen - .
4 4 constant gehouden; wanneer de pomp daarentegen = 4EIH25

stilstaat, wordt het starten ervan verhinderd, ook in het
geval de kranen worden geopend.

WERKING: op het moment van inschakeling verkrijgt het eerste apparaat het commando over het andere en krijgt de status “MASTER”,
terwijl het andere apparaat “SLAVE” wordt. Bij het openen van de gebruikers start het “MASTER” apparaat de pomp en geeft, bij het
bereiken van de maximale rotatiesnelheid en met de druk in de installatie lager dan de ingestelde waarde voor Pmin, de controle over aan de
tweede inverter die de nieuwe “MASTER™ wordt, terwijl de eerste “SLAVE™ wordt en zijn rotatiesnelheid vast blijft. Naarmate er meer
gebruikers worden gesloten, zal het tweede apparaat de pomp stoppen en de controle over de installatie weer doorgeven aan de eerste
inverter; deze zal zijn eigen elektropomp stoppen op het moment waarop de wateropname nul wordt omdat alle gebruikers volledig gesloten
zijn. Na de stop wordt de status van “MASTER” aan het andere apparaat doorgegeven, zodat er een voortdurende afwisseling is van de pomp
die als eerste wordt gestart. In het geval van een storing of fout van één van de twee inverters, neemt de andere automatisch de status van
master aan en begint op onafhankelijke wijze te werken. Om de uitwisselingsfunctie te activeren, is het niet nodig om parameters in te stellen
in het menu; Sirio detecteert namelijk zelf de aanwezigheid van een secundair apparaat via de elektrische aansluiting.

De geprogrammeerde waarden voor “Pmin” en “Dp start” moeten voor beide apparaten gelijk zijn.

SIRIO X4

Er kunnen maximaal 4 Sirio inverters worden aangesloten via de interfacemodule “Sirio X4”. In dit geval worden de communicatiekabels
niet rechtstreeks aangesloten tussen de twee inverters, maar worden deze allemaal aangesloten op de interfacemodule, die hen op sequentiéle
wijze activeert.

BEVEILIGINGSMODULE
Om schade aan de inverter te voorkomen, is er een beveiligingsmodule leverbaar die op de voedingsleiding moet worden geinstalleerd en die

in staat is om Sirio automatisch van de netspanning af te koppelen als er problemen in de netvoeding zijn. Neem contact op met een erkende
dealer voor meer informatie.
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A ATENTIE

LEGENDA CU INTREPRINDERILE DE iINTREPRINDERI ISTRUZIONI PRIMA DELL'INSTALLAZIONE O MESSA IN
FUNZIONE.

Producatorul garanteaza acest produs pentru o perioada de 24 de luni de la data cumparirii; produsul trebuie returnat impreuna cu manualul
de instructiuni, indicand clar data instalarii si valorile parametrilor programati pe ultima pagina.

Garantia este anulata in mod automat daca aparatul este utilizat la orice forma de manipulare neautorizata, deteriorari cauzate de utilizarea
incorectd si/sau instalarea necorespunzatoare, conditii improprii de mediu sau instalatia electricd necorespunzatoare.

Producitorul nu isi asuma raspunderea pentru daunele aduse proprietatii si/sau persoanelor cauzate de imposibilitatea de a instala
dispozitivele electrice de protectie necesare in amonte de aparat, sau cauzate de o instalare care nu a fost efectuata ,,in mod perfect™.
Instalarea si Intretinerea acestui aparat trebuie efectuate de personal specializat, capabil s inteleagd pe deplin ce este explicat in acest manual
de instructiuni.

Toate operatiunile efectuate prin scoaterea capacului dispozitivului trebuie efectuate cu sursa de alimentare deconectata.

Daca nu exista motive concrete pentru care este necesard scoaterea placii electronice, luati in considerare ca unele dintre componentele sale
raman alimentate timp de cdteva minute chiar si dupa deconectarea aparatului de la sursa de alimentare.

Producatorul nu isi asuma raspunderea pentru daunele aduse propriettii si/sau persoanelor cauzate de lipsa inteventiei unei protectii interne,
cu exceptia despagubirii aparatului daca acesta este inca acoperit de garantie.

Acest aparat este conform directivei ROHS 2011/65/CE.
Simbolul cos barat aritat mai sus indica faptul cd, in ceea ce priveste mediul inconjuritor, aparatul nu trebuie eliminat ca un deseu
casnic la sfarsitul duratei sale de functionare.
Eliminati dispozitivul si ambalajul in conformitate cu legislatia locala.



<> GABARIT - DIMENSIUNI - IDENTIFICARE

N° serale

G 4™ 114

G 1”114

DESCRIERE

Sirio este un dispozitiv electronic care controleaza pornirea si oprirea unei pompe electrice, bazatd pe tehnologia cu invertor.

Datorita acestei tehnologii este capabil sa moduleze frecventa (Hz) curentului care ajunge la motor, astfel incat sa modifice regimul de rotatie
rotatii/minut in functie de cererea de apa din instalatie.

in acest fel, presiunea la utilizare vine intotdeauna cu o valoare constant, iar absorbtia motorului este intotdeauna proportionala cu cererea
reald a instalatiei, permitdnd o economisire considerabild de energie in timp.

DATE TEHNICE

SIRIO SIRIO ENTRY SIRIO ENTRY
XP
Ali ¢ la retea fazatd 230Vac = 10% - 50/60 Hz
Iesire motor 3x230 V 1x230 V
Putere maximi motor 2,2 kW - 3,0 HP 1,5 kW - 2,0 HP 1,8 KW - 2,4 HP
Curentul fazei motorului max. 9,7 A (rms) 10,5 A (rms) 14 A (rms)
Absorbtie maxima a liniei 16 A @230V 12 A @230V 16 A @230V
Presiune maxima admisi 800 KPa (8 bari)
Debit maxim teoretic 150 I/min — 9m*/h — 9000 I/h
Camp de reglare set-point 0,5+8 bari
Camp de reglare a presiunii start 0,2+7,7 bari
Conexiune hidraulici 17% tata-tatid (NPT la cerere)
Grad de protectie IP X5
Greutate 1,6 Kg
Dimensiuni 254x147x143 mm
Tip de Actiune 1.Y (conform EN 60730-1)
Temp. ambianti de functionare dela+0°Cla de la+0° C la +45° C
+35° C
Temperaturi lichid dela+5°Cla+35°C
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© FUNCTIONALITATE

 Presiune constant datorita reglarii rotatiei pompei electrice

 Economisire de energie datorita unei absorbtii mai mici a pompei

+ Pornirea si oprirea progresiva a pompei care reduc fenomenul de ciocan de apa

+ Protectie impotriva ruperii in stare uscat in cazul lipsei de apa in aspiratie

+ Resetare automata in cazul opririi pentru functionare uscata, capabila s rezolve in mod autonom starea de eroare
v Control eficient al scurgerilor pentru protectia pompei in cazul repornirilor continue

 Functie anti blocare

v Gestionare termica inteligenta pentru o duratd de viatd mai mare a invertorului

v Indicarea digitala a presiunii, curentului, tensiunii si frecventei pe ecran

' Semnalizarea diferitelor stri de functionare/erori prin intermediul indicatorilor si al mesajelor de pe ecran
~ Contact auxiliar pentru control la distantd, conectare in cuplu sau dublu set-point

~ Placi I/O optionala pentru intrare si iesire suplimentara

+ Soft-start care poate fi activat la cerere pentru pornirea progresivi a pompei electrice

\ Posibilitatea de a interfata mai multe dispozitive in cadrul grupurilor de presurizare (de la doua la patru)

+ Functionarea cu si fard fluxostat (in cazul in care apa nu este perfect curata sau feroasa)

& PROTECTIL

+ Functionare uscati

v Suprapresiune

+ Sub-tensiune de alimentare

+ Supra-tensiune de alimentare

\ Scurtcircuit la terminalele de iesire

~ Control ampermetric la iesirea motorului

+ Supraincilzirea internd a invertorului (temperatura ambianta si temperatura IGBT)
~ Scurgeri semnificative cu reporniri continue ale pompei electrice

® EMC

Produsul a fost testat in conformitate cu standardele mentionate in declaratia CE de conformitate intr-una din conditiile specifice de utilizare.
Experienta a ardtat insd cd pot aparea variatii usoare ale nivelurilor de zgomot ale EMC prin schimbarea lungimii cablurilor, a pozitiei lor, a
tipului de motor utilizat, etc. Daca apar tulburari care deranjeaza alte echipamente, contactati producatorul pentru evaluarea solutiilor
suplimentare pentru reducerea perturbatiilor electromagnetice.

% INSTALARE

¢ CONEXIUNE HIDRAULICA:

Sirio trebuie instalat pe conducta de evacuare a pompei, in pozitie orizontald sau verticala, respectand sensul de curgere indicat de sageata de
pe capac. Apa care iese din pompa trece prin dispozitiv si apoi este distribuitd in diferite utilizari.

Apa care intra in Sirio trebuie sa fie lipsita de impuritati si/sau alte substante care ar putea bloca miscarea supapei de retinere prezente in
interior. Pentru a reduce la minimum aceastd problema, este util s3 montati filtre speciale pe partea de aspiratie a pompei. Atunci cand nu
poate fi asigurata curatarea perfectd a lichidului pompat, se recomanda dezactivarea functionarii fluxostatului integrat (consultati pagina 11).
Instalati un vas de expansiune mic (1-2 litri) dupa Sirio, pentru a limita repornirile cauzate de eventualele scurgeri mici, a caror prezenta este
normala in majoritatea instalatiilor.

Valoarea de preincarcare a vasului trebuie ajustata la valorile setate ale presiunii. De asemenea, acest dispozitiv ajutd la fmbunatatirea
constantei functiondrii in cazul cererilor mici de apd din instalatie (de ex. masini de spalat, spalarea WC-urilor, etc.). Este absolut
indispensabil sa nu instalati nici o supapa de retinere intre Sirio si pompa electricd sau intre dispozitiv si utilizari, deoarece acest lucru poate
duce la defectarea aparatului. Tn caz de utilizare cu pompa submersibila, este permisa instalarea unei supape de retinere inaintea invertorului,
cu conditia ca aceasta sa fie pozitionata la cel putin 3 metri de invertor.

in schimb, este posibila introducerea unei supape de retinere in furtunul de aspiratie al pompei electrice pentru a preveni golirea acesteia in

momentul opririi. Dispozitivul nu trebuie instalat in interiorul puturilor sau incintelor inchise, unde posibilitatea de aparitie a condensului
este foarte mare.

A ATENTIE: cand pompa se opreste, conductele sunt in continuare sub presiune, prin urmare, inainte de orice interventie, asigurati-va ca
ati deschis un robinet pentru a reduce presiunea din instalatie.
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X CONEXIUNI ELECTRICE:

/N ATENTIE:

- toate conexiunile electrice trebuie efectuate de personal specializat

- o conexiune incorecti a motorului electric poate cauza deteriorarea dispozitivului si a motorului
pompei.
- nerespectarea instructiunilor din acest paragraf poate provoca daune grave proprietitii
persoanelor pentru care producitorul nu isi asumi raspunderea.

- in cazul in care cablul de alimentare sau cablul dintre Sirio si pompa electricid sunt deteriorate,
inlocuirea acestora trebuie efectuati numai de cétre producitorul aparatului sau de un reprezentant al
acestuia sau de personal calificat, pentru a preveni riscurile la proprietate sau persoane

Introduceti cablurile electrice in presetupele corespunzatoare, respectand ordinea corectd de montare a tuturor
componentelor. Strangeti piulitele filetate suficient pentru a evita tragerea si rasucirea cablurilor din exterior.
Presetupa pentru contactul auxiliar este oarba: daca doriti sa introduceti un cablu pentru comanda la distanta,
este recomandat sa rupeti piulita de plastic cu o surubelnitd dupa ce ati scos piulita respectiva din aparat.
Orificul de pe presetupi trebuie si aibd un diametru de 7mm.

Utilizati garnitura livrata impreuna cu presetupa. Adecvata pentru cabluri de la 3,5 la 6,5mm.

si/sau

A in cazul utilizirii dispozitivului in cel putin una dintre conditiile urmitoare:

- temperatura lichidului folosit depiseste 30°C
- temperatura ambianti depiseste 30°C

pentru cablarea lini
minimum 100°C.

i de alimentare si pentru linia motorului, este necesar si se utilizeze cabluri electrice cu o rezistenta termica de

v CONEXIUNE DE LINIE

LINIE
230V~ - 50/60 Hz

Alimentarea dispozitivului este de tip monofazat la 230 Volti 50/60Hz.
Instalatia electrica la care este conectat aparatul trebuie sa respecte reglementarile in vigoare
privind siguranta si, prin urmare, trebuie sa fie echipata cu:

- intrerupator magneto-termic automat cu capacitate mare de rupere cu curent de interventie
proportional cu puterea instalata a pompei (consultati tabelul de mai jos)

- conexiune de impaméntare cu rezistenta totald care respecta standardele locale si nu depédseste
niciodata 100€2.

in cazul in care aparatul este utilizat in piscine sau fintani sau in bazine de gridini, este
obllgatonu sa instalati un intrerupator automat diferential de tip ,,A” cu [An=30mA

Sistemul format dintr-o pompa electrica si Sirio se intelege ca fiind “fix”; este recomandabil sa luati masurile necesare pentru a impiedica
deconectarea dispozitivului de la linia de alimentare la care a fost conectat initial si conectarea incorecta la o alta sursa de alimentare fara
protectia electrica necesara.

Daci aparatul nu este dotat cu un cablu de alimentare si cu un stecar, instalati un alt dispozitiv care sd asigure deconectarea de la reteaua
electrica in mod omnipolar, cu o distanta de deschidere a contactelor de minimum 3mm.

PUTEREA PROTECTIE fnainte de a efectua conexiunea electrica, este necesar si pregatiti in mod
INSTALATA A MAGNETO-TERMICA corespunzitor cablurile cu terminale adecvate pentru sertizare. Conectati cele
POMPEI(KW) (A) doud fire de alimentare ale dispozitivului la borna de culoare verde bipolara

0,37 (0,5Hp) 4 marcata cu cuvantul ,,LINE”; apoi continuati conectarea cablului de impamantare

0,75 (1Hp) 6 la unul dintre capetele clemei de impamantare dubld, utilizind terminale

1,5 (2Hp) 12 adecvate cu ochi. Sertizarea terminalelor trebuie efectuatd de personal

2.2 (3Hp) 16 specializat, utilizand un cleste de sertizare. ,

Sectiunea recomandatd a cablului este de 1,5mm?, compatibilﬁ cu pompele
electrice de pana la 1,1kW. Pentru puteri mai mari de 1,1 kW si pana la 2,2 kW este de preferat sa folositi un cablu de 2,5mm?.

Tn cazul lungimilor Imulor electrice mai mari de 5-10 metri, este de preferat si se utilizeze un cablu cu o sectiune de 2,5mm? pentru a reduce
scaderea de tensiune in cablul respectiv si pentru a reduce posibilitatea de declansare a protectiei de sub-alimentare. Tipul de cablu electric
trebuie sa corespunda conditiilor de utilizare (folosire in incaperi interne, uscate sau umede, pentru instalare in interior sau Tn exterior).

v CONEXIUNEA POMPEI ELECTRICE

Tnainte de a efectua conexiunea electricd, este necesar si pregititi in mod corespunzator cablurile cu terminale adecvate pentru sertizare.
Conectati cele doud fire de alimentare ale motorului pompei la borna de culoare verde bipolard marcata cu cuvéantul ,MOTOR”; apoi
continuati conectarea cablului de Impamantare la unul dintre capetele clemei de impdmantare dubla, utilizand terminale adecvate cu ochi.
Sertizarea terminalelor trebuie efectuata de personal specializat, utilizind un cleste de sertizare.

Aparatul este echipat cu o protectie la scurtcircuit la
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Sectiunea de cablu recomandata este de 1,5mm? pentru lungimi de cablu de maximum 30 de metri; pentru lungimi mai mari de 30 de metri se
recomanda utilizarea unui cablu cu o sectiune de 2,5mm?. Tipul de cablu electric trebuie sa corespunda conditiilor de utilizare (folosire in
incaperi interne, uscate sau umede, pentru instalare in interior sau in exterior).

in cazul lungimilor mari (minimum 80 de metri) se recomandi introducerea unui filtru dV/dT pentru a limita varfurile de tensiune si pentru a
proteja durata de viata a motorului, in special a infasurarilor.

De asemenea, respectati restrictiile de instalare declarate de producatorul pompei electrice la care este conectat Sirio

-SIRIO ENTRY SI SIRIO ENTRY XP (pompi monofazati):

Sirio Entry poate fi instalat pe pompe monofazate cu alimentare de 230Vac, deja echipate cu condensator.
De aceea, este necesar ca in momentul conectarii electrice sa se verifice dacd bornele din interiorul cutiei electrice a motorului sunt conectate
conform modalitatilor prevazute de producatorul pompei electrice. Figura de mai jos indica un exemplu clasic de conexiune:

MOTOR —
1X230Vac

- SIRIO (pompi trifazati):

Sirio poate fi instalat pe pompe trifazate cu alimentare de 230Vac, cu configuratie in triunghi.

in cazul pompelor submersibile motorul trebuie comandat de la producitor cu conexiunea in triunghi efectuata deja din fabrica.

Pentru pompele externe este necesar ca la momentul conectarii electrice sd se verifice daca bornele din interiorul cutiei electrice a motorului
sunt conectate ca in figura urmatoare:

PAMAN

MOTOR
3X220Vac

v CONEXIUNEA CONTACTULUI AUXILIAR

ATENTIE: Conectorul de la distanti este izolat de reteaua principald printr-o izolatie de tip ,,principal” (izolatie de bazi conform
standardului EN 60730-1). Orice circuit conectat la acest terminal va obtine acelasi grad de izolare fati de alimentarea cu energie
electrici. Din acest motiv iunile trebuie efectuate cu un tip de cablu care si asigure izolarea suplimentari.

Sirio este echipat cu un conector special, prin intermediul caruia este disponibil un
contact auxiliar care efectueaza functii suplimentare, interfatind dispozitivul cu alte
echipamente externe. Functia efectuatd de contactul auxiliar depinde de setarea
parametrului ,,Contact Auxiliar” descrisa in sectiunea de programare; cele trei moduri
configurabile, functiile aferente si modalitatile de conectare electrica sunt enumerate mai
jos.

CONECTOR CONTACT
™~ AUXILIAR
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SETARE PARAMETRU “CONTACT AUXILIAR” = “1” - Functie de schimb in cadrul grupurilor de presurizare.

Cu parametrul , CONTACT AUXILIAR” setat la “1”, Sirio este configurat sa functioneze
independent (instalatie individuala) sau sa comunice cu un alt dispozitiv partener in
interiorul unui grup de presurizare dublu, in functie de prezenta sau absenta cablului de
conectare. In cazul in care dispozitivul functioneaza independent, nu este necesar sa faceti
nicio conexiune. In schimb, daca Sirio este conectat la o altd unitate pentru a crea un grup
de presurizare, urmati schema electricd a conexiunilor prezentata alaturat; pentru
informatii suplimentare privind modul de functionare in cadrul grupurilor de presurizare
duble, consultati anexa la acest manual in sectiunea ,,GRUPURI DE PRESURIZARE”.

BWN=
AWN =

SETARE PARAMETRU “CONTACT AUXILIAR” = “2” - Functia de pornire si oprire de la distanta

Cu parametrul ,, CONTACT AUXILIAR” setat la “2”, Sirio este configurat pentru pornire
si oprire de la distantd, in functie de cerintele instalatiei. Aceastd functie este utila atunci
cand doriti sd programati pornirea pompei electrice concomitent cu pornirea altor
echipamente conectate la o singura unitate de comanda, asa cum se intdmpla de exemplu
pentru instalatiile de irigare unde pompa este pornitd numai atunci cdnd unitatea de
comanda a instalatiei de irigare activeaza una sau mai multe supape electromagnetice in
instalatie. Efectuati conexiunea asa cum este indicat in schema electricd a conexiunilor
prezentatd alaturat, avand in vedere ca atunci cand contactul extern este deschis Sirio nu
porneste pompa chiar daca instalatia atinge valoarea Pmin in timp ce atunci cand contactul
extern este inchis, dispozitivul functioneaza normal in functie de valorile setate.

CONTACT
EXTERN

BWN=

SETARE PARAMETRU “CONTACT AUXILIAR” = “3” - Functia celui de-al doila set-poin (Pmax2)

Cu parametrul ,,CONTACT AUXILIAR” setat la “3”, Sirio este configurat sa regleze
rotatia pompei electrice in functie de valoarea presiunii setate in parametrul Pmax2. Aceasta
functie este utila atunci cand doriti ca instalatia sa functioneze temporar la o presiune
diferita de cea setata in parametrul Pmax, de exemplu, daca utilizati unii utilizatori care au
nevoie de presiuni diferite. Efectuati conexiunea asa cum este indicat in schema electrica a
conexiunilor prezentata alaturat, avand in vedere ca atunci cand contactul extern este
deschis Sirio regleaza rotatia pompei in functie de valoarea presiunii setate in Pmax, iar
cand contactul extern este inchis, dispozitivul va regla viteza pompei in functie de valoarea
setatd in parametrul Pmax2. |

|

| CONTACT
| EXTERN
1

PWN=

A ATENTIE: gresiti a lui auxiliar ar putea cauza un scurtcircuit in
circuitul de joasi tensiune cu ruperea sigura a sigurantei! Acordati o atentie deosebiti in timpul conectirii.

v PLACA DE I/0 AUXILIARA

Pentru a introduce placa de I/O auxiliara, ridicati cu o surubelnita plata si rupeti fereastra din plastic agsa cum se aratd in figura urmatoare.
Apoi introduceti placa de extensie, acordand atentie alinierii perfecte cu pinii placii ecranului.

Terminalul de conectare este detasabil si poate fi conectat la placa de I/0 dupa efectuarea conexiunilor electrice.

Placa de extensie oferd o intrare si o iesire auxiliard. Consultati documentatia livrata impreund cu placa pentru caracteristicile electrice si
modalitatile de conectare.

ATENTIE: Placa de I/O auxiliara este izolati de reteaua principala printr-o izolatie de tip ,,principal” (izolatie de baza conform
standardului EN 60730-1). Orice circuit conectat la acest terminal va obtine acelasi grad de izolare fata de alimentarea cu energie
electricd. Din acest motiv iunile trebuie efect cu un tip de cablu care si asigure izolarea suplimentari.
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() PUNEREA IN FUNCTIUNE:

ATENTIE: la prima pornire evitati sa utilizati dlspozmvul pentru o perioada lunga de tlmp fird apid pentru a preveni
supraincilzirea invertorului! Umpleti tubul de aspiratie al p i inainte de ali ea

Dupa ce toate conexiunile electrice au fost efectuate si corectitudinea acestora a fost verificatd, inchideti capacul unitatii §i alimentati
instalatia cu energie electrica.
La prima pornire, este solicitatd introducerea curentului indicat pe placuta de identificare a motorului, prin intermediul urmatorului ecran:

Setati valoarea de pe placutd, indicata in datele tehnice ale pompei (pentru pompele
trifazate, identificati valoarea conexiunii la 230V in triunghi); apasati butonul central
pentru confirmare si continuati cu setarea presiunii maxime de functionare (Pmax).
Dupa setarea presiunii, apasati din nou butonul central pentru a iesi din

meniul de setari.

T may
. SFmE .

Pz
3.8 BAR

Sirio este Tn modul stand-by; din aceastd conditie (pompa este opritd) este posibild setarea tuturor parametrilor diferiti (consultati paragraful
programare”) inainte de a porni sistemul.

Pentru a porni pompa este suficient sd apasati tasta centrala ,,on-off”: Sirio iese din modul stand-by si motorul porneste.

Daca pompa nu se roteste sau produce vibratii anormale, verificati conexiunea corectd a pompei si a condensatorului aferent, in cazul
pompelor monofazate. Pentru pompele trifazate, verificati si sensul corect de rotatie.
Pentru a facilita umplerea pompei electrice, este posibil sa mentineti apasata tasta ,+”
pompei la turatie maxima si fara declansarea protectiei la functionarea uscata.

Dupi ce ati setat toate datele din interiorul aparatului, inregistrati-le in formularul special de la sfarsitul acestui manual pentru
referinte viitoare si in scopuri de garantie.

PROGRAMARE:

v DESCRIEREA TASTELOR

in ecranul principal, astfel incat sa fortati rotatia

Sageata stanga: deruleaza inapoi paginile din meniu
Ségeata dreapta: deruleaza inainte paginile din meniu

On-Off/Reset: comuta dispozitivul din modul stand-by in cel de functionare si efectueaza resetarea unitatii in
functiune in cazul alarmelor si/sau erorilor.

Tasta ,,+”: creste valoarea parametrului afisat in acel moment pe ecran; permite functionarea fortata
la viteza maxima fara declansarea protectiei pentru functionarea uscata

Tasta ,,-”: reduce valoarea parametrului afisat in acel moment pe ecran;

o o000

v STRUCTURA MENIULUI PRINCIPAL

Meniul principal arata valorile de functionare ale instalatiei: presiunea, frecventa actuald a motorului, tensiunea de intrare, curentul de iesire
al motorului si temperaturile interne ale invertorului. De asemenea, este posibila selectarea limbii.

— ¥l e eoe & u= o |2 Ti= =0 |& Lavausse
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v DESCRIEREA PARAMETRILOR SI A ECRANELOR

MENIU PRINCIPAL:

Aceste ecrane sunt in mod normal accesibile atunci cand dispozitivul este alimentat.

= 23E

T-- E& ram
1= JaEH

Ti= 33°C
Ta= 33°C
Larauate

EH

Ecran principal: cand Sirio functioneaza normal, pe prima linie a ecranului este afisatd presiunea instantanee
detectata de sistem; in a doua linie este vizibila frecventa actuala a motorului. Din aceasta conditie, este posibil
sa derulati meniul principal prin sdgeti sau sa comutati sistemul in modul ,,Stand-by” apasand tasta centrala ,,on-
off”.

Cand Sirio este Tn modul stand-by pompa nu este pornitd chiar dacd presiunea coboard sub nivelul valorii
“Pmin” setate. Pentru a iesi din stand-by apasati din nou tasta centrald. Tinand apasata tasta ,,+”, pompa este
adusa la viteza maxima de rotatie, iar protectia pentru functionarea uscata este ignorata (utilizati aceasta functie
pentru umplerea pompei la prima pornire).

Ecran tensiune si curent: in aceasta pagind a meniului puteti vedea tensiunea de intrare in invertor si curentul
absorbit de motor. Valoarea curentului de iesire la motor poate diferi de valoarea curentului de intrare, deoarece
invertorul moduleaza atét frecventa, cat si tensiunea.

Ecran temperaturi: sunt afisate temperaturile din interiorul invertorului si modulul de putere IGBT. Valorile
acestor temperaturi contribuie la gestionarea inteligentd a puterii care limiteaza valoarea frecventei maxime a
motorului cand sunt atinse anumite praguri de pre-alarma.

Limba: este posibila personalizarea limbii meniurilor si a mesajelor de alarma. Utilizati tastele + si - pentru a
modifica valoarea parametrului.

PARAMETRI DE INSTALARE:

Acesti parametri sunt prezenti in ecrane ascunse si, de obicei, trebuie modificati numai in timpul fazei de instalare. Pentru a accesa aceste
pagini, aduceti dispozitivul in modul Stand-by si apasati timp de 5 secunde, simultan, tastele ,,+” si ,,-”. Odata ce ati accesat meniul ascuns,
utilizati tastele sageti ,,<<” si ,>>" pentru a derula ecranele si tastele ,,+” si ,,-” pentru a modifica parametrii. Pentru a reveni la ecranul
principal, apasati tasta centrald. Este posibil ca anumiti parametri s nu apari daci functia corespunzitoare nu a fost activati.

Fras
3.8 BAR
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Pmax: cu acest parametru este posibil sd setati valoarea de set-point a dispozitivului. Este valoarea presiunii
constante pe care doriti si o aveti in instalatie (presiunea maxima). in timpul functionarii sale Sirio regleazi
rotatia pompei electrice pentru a o adapta la cererea reala de la utilizari, mentinand astfel presiunea constanta in
instalatie. In cazul in care sunt setate valori Pmax peste randamentul maxim al pompei, oprirea motorului cand

robinetele sunt Tnchise este asigurata numai daca functionarea fluxostatului este activata, deoarece Sirio opreste pompa cand debitul de apa
care o traverseaza scade sub valorile minime (aproximativ 2 litri/minut), indiferent de presiunea atinsa in instalatie.

Delta P pornire: acest parametru seteaza delta negativa a presiunii fatd de Pmax pentru pornirea pompei. Cand
se deschide orice utilizare, pompa nu porneste pana cand presiunea din sistem nu a scazut sub Pmax cu o
valoare egala cu delta setatd in acest parametru. Dupa pornirea motorului, viteza de rotatie a acestuia este reglata
astfel incat sa mentina valoarea presiunii cat mai aproape posibil de valoarea setata in parametrul Pmax.
Diferenta minima care poate fi setatd intre Pmax si Pmin este 0,3 Bari, cel recomandata este de minimum 0,5

Presiune de functionare uscati: acest parametru are influentd numai in cazul functiondrii cu fluxostatul
dezactivat. Defineste valoarea minima a presiunii sub care, cu motorul la frecventd maxima, intervine protectia
Tmpotriva functionarii uscate.

Presiune limiti: acest parametru stabileste limita pentru declansarea protectiei la suprapresiune.
Declansarea protectiei la suprapresiune blocheaza functionarea invertorului pana cand acesta este resetat de
catre utilizator.

Pmax2: cu acest parametru este posibil sa setati valoarea de set-point secundar a dispozitivului. Cand contactul
auxiliar (sau intrarea placii de I/O auxiliard) este inchis extern, valoarea presiunii setatd in Pmax2 devine noua
valoare de set-point, conform careia Sirio regleaza rotatia pompei electrice.
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Delta P stop: acest parametru stabileste delta presiunii pozitive fatd de Pmax pentru oprirea imediata a pompei.
in timpul functiondrii normale, cand robinetele sunt inchise, pompa este oprita dupd o perioada de timp setatd in
parametrul ,,stop de intarziere”. Cu toate acestea, daca presiunea din sistem depaseste valoarea Pmax a unei delta
mai mare decdt cea stabilitd in acest parametru, pompa este opritd instantaneu pentru a evita suprapresiuni
daunatoare pentru instalatie.

Unitate de masuri: selecteaza unitatea de masura in BAR sau PSI

Imax: prin acest parametru este posibild setarea curentului maxim absorbit de pompa electricd in conditii
obisnuite, astfel incat motorul sa se poata opri in caz de absorbtie excesiva. Oprirea are loc chiar daca curentul
citit in timpul functionarii este mai mic de 0,5 A ca urmare a intreruperii dintre motor si Sirio. Timpul de
declangare a protectiei datorat absorbtiei excesive este invers proportional cu cantitatea de supraincarcare in
desfasurare, astfel incat o usoara supraincarcare duce la o perioada de declansare mai lungd, in timp ce o

suprasarcind intensa face ca intreruperea sa fie mult mai rapida. Cand dispozitivul este pornit, daca parametrul Imax este setat la 0,5 A (setare
din fabrica), pe ecran apare automat pagina de setare a curentului maxim si nu este permisa nicio actiune decét in cazul in care a fost setata
anterior o valoare limita de absorbtie.

Fot.at..
-

Sens de rotatie (numai versiuni pentru pompe trifazate): din acest ecran este posibila inversarea sensului de
rotatie a pompei electrice fara a schimba cablarea motorului electric. Pentru a modifica sensul de rotatie a
motorului, utilizati tastele ,,+” si ,,-”; sensul indicat de sageata este doar orientativ si nu reflecta sensul actual de
rotatie, care trebuie verificat in orice caz de catre instalator.

PARAMETRI AVANSATI:

Parametrii avansati sunt accesibili numai serviciului de asistenta tehnica. Pentru a accesa acesti parametri, contactati dealerul, un centru de
asistenta tehnica sau producatorul.
Tabelul urmator prezinta o lista de parametri avansati pentru a fi consultati in caz de asistenta tehnica.

REF. PARAMETRU DESCRIERE
1.2 Frecventa a Frecventa i de pornire a motorului
13 Frecventa de stop Frecventa de oprire a motorului
14 Frecvengg nominali a Frecventa nominald maximi a motorului
) motorului
15 Frecventa de switching Frecventa de switching PWM
1.6 Corectia frecventei Corectia frecventei maxime
17 Soft-start Activarea sau dezactivarea soft-start
20 Activarea fluxostatului Activarea sau dezactivarea fluxostatului
2.1 Originea controlului Sursi de control in modul manual sau
2.2 Functie contact auxiliar Selectarea functiei contactului auxiliar
2.3 Functia input a plicii de I/O Functia contactului input la placa auxiliari de /0O
2.4 Functia output a plicii de I/O Functia contactului output la placa auxiliari de /0
25 Stop de intarziere intarzierea la oprire la inchiderea utilizirilor
2.6 Interval de resetare ] Intervalul de timp dintre tentativele de resetare i
2.7 Nr. test resetare i Numiirul tentativelor de resetare b
2.8 Resetare a totali Activati resetarea totali pentru toate alarmele
3.0 Calibrarea presiunii 0,0 Bar Efectuati calibrarea senzorului de presiune la 0 Bar
3.1 Calibrarea presiunii 5,0 Bar Efectuati calibrarea senzorului de presiune la 5 Bar
32 (;ali_brarea senzorului de Efectuati calibrarea senzorului de lichid
lichid
3.3 Test presiune Testul semnalului presiunii actuale
3.4 Test fluxostat Testul semnalului fluxostatului
35 Descircare software Desciircarea software-ului
3.6 Timp de alimentare Temporizator de alimentare al invertorului
3.7 Timp pompi Temporizator de functionare a pompei electrice
3.8 Ultima eroare Registrul ultimei erori apirute
3.9 Porniri Contor pentru numérul de porniri ale pompei
4.0 Vboost Boost de tensiune la 0Hz
21 Intéirziere la functionarea Timp de intirziere inainte de declansarea protectiei din cauza lipsei de apa
uscati
. . < Activarea sau dezactivarea comenzii asupra numirului de porniri pe ord
4.2 Protectie porniri pe orid e .
(verificarea scurgerilor)
43 Protectie antiblocare Actival;ca sau dezactivarea comenzii care permite pornirea pompei dupi 24 de
N ore de inactivitate.
44 Dead time PWM Setarea dead-time PWM
4.5 Ki Constanti de control integrat PID
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4.6 Kp Constanti de control proportional PID
4.7 Durata de boost Durata de boost la frecventid maxima cu soft start este dezactivati
5.0 Ta max Temperatura ambiantd maxima
5.1 Tm max Temperatura maximi a modului IGBT
52 Indice de reducere Ta Indice de reducere a frecventei pentru temperatura ambianti
5.3 Indice de reducere Tm Indice de reducere a frecventei pentru temperatura modulului
5.6 Tensi inima Pragul tensiunii minime de alimentare
5.7 T maxima Pragul tensiunii maxime de alimentare
5.9 Debug variabila Selectie de debug variabili pentru afisarea valorilor proceselor
v ALARME

in cazul unor anomalii sau a functionarii necorespunzitoare a instalatiei, pe ecranul Sirio apare unul din urmatoarele ecrane. Fiecare eroare
este codificata de litera "E" urmata de un numdr de la 0 la 13. Numarul care apare in paranteze reprezintd numdrul de aparitii pentru fiecare
eroare. Pentru a reseta o alarma, dupa ce ati rezolvat cauza, este suficient si apasati tasta centrald ,,reset” sau s intrerupeti alimentarea cu
energie electricd timp de cateva secunde.

EA [ @/l
Lo.Uolt

El [ &

-14
J1 L.

L
F

E2 [ /Al
Shortoir

EO — Tensiune joasa: indica o tensiune de alimentare prea mica. Verificati valoarea tensiunii de intrare

E1 - Tensiune inalti: indica o tensiune de alimentare prea mare. Verificati valoarea tensiunii de intrare

E2 — Scurtcircuit: Acest mesaj este afisat pe ecran atunci cind apare un scurtcircuit la iesirea invertorului; acest
lucru se poate intampla din cauza conectarii gresite a motorului electric, a deteriorarii izolatiei electrice a
cablurilor care conecteaza pompa electricd la dispozitiv sau a unei defectiuni a motorului electric al pompei.
Cénd apare aceastd eroare, este obligatoriu ca instalatia electrica si fie verificatd cat mai curand posibil de

personalul calificat. Eroarea poate fi eliminatd numai prin deconectarea aparatului de la sursa de alimentare electrica si rezolvarea cauzelor

defectiunii. Incercarea de a reporni invertorul in cazul unui scurtcircuit de iesire poate provoca defectiuni grave la aparat si poate constitui
sursd de pericol pentru utilizator.
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E3 — Functionare uscati: acest mesaj apare atunci cand sistemul este oprit din cauza lipsei de apa in coducta de
aspiratie a pompei. Daca functia de resetare automata a fost activata, Sirio efectueaza incercari in modul automat
pentru a verifica disponibilitatea de apa. Pentru a elimina conditia de eroare, apasati tasta centrald “reset”.

E4 — Temperaturi ambianti: eroarea apare daca temperatura maxima interioara a invertorului a fost depasita.
Verificati conditiile de functionare a invertorului.

E5 — Temperaturd modul IGBT: eroarea apare daca temperatura maxima interioara a modulului IGBT a fost
depdsita. Verificati conditiile de functionare a invertorului, in special temperatura apei si curentul absorbit de
pompa.

E6 — Suprasarcini: aceastd alarma apare cand absorbtia pompei electrice a depdsit valoarea maxima a
curentului setatd in valoarea Imax; acest lucru se poate intdmpla din cauza conditiilor de functionare extrem de
grele ale pompei electrice, de repornirea continua la intervale foarte apropiate de timp, de problemele legate de
infasurarile motorului sau de problemele legate de conexiunea electricd intre motor si Sirio. Daca aceasta alarma

apare frecvent, este recomandabil ca instalatia sa fie verificata de catre instalator.

E8 — Eroare seriald: aceastd alarma poate s apard in caz de eroare in comunicarea serialda internd a Sirio.
Contactati serviciul de asistenta tehnica.

E9 — Presiune limita: alarma intervine daca se depaseste pragul de presiune maxima setatd. Daca eroarea apare
in mod repetat, verificati setarea parametrului ,,P limita”. Verificati, de asemenea, alte conditii care ar fi putut sa
genereze o suprapresiune (de exemplu o inghetare partiald a lichidului).

E10 — Eroare externi: aceasta alarma este afisata dacd, dupd setarea functiei de eroare externd pe placa de I/O
auxiliard, contactul de intrare I/O se inchide.
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E11 — Numir de porniri/ord maxim: eroarea apare dacd este depasita limita de porniri per ora permisa.
Eiir @1 Verificati daci exista scurgeri in instalatie. Verificati preincircarea unui eventual recipient montat.
4 et SLI
LS

E12 — Eroare 12V: a aparut o anomalie in circuitul de alimentare internd, de joasa tensiune. Dispozitivul va fi

verificat de catre producator.

E120 @)
Ert. 1210

E1:| E13 — Eroare senzor de presiune: senzorul de presiune a detectat o valoare incorectd. Dispozitivul va fi
verificat de catre producitor.

? ANOMALII POSIBILE:

v Cand unul dintre robinetele instalatiei este deschis, pompa nu porneste sau va porni dupi céteva secunde

Valoarea DeltaP setata este prea mare sau a fost instalatd o supapa de retinere in aval de dispozitiv. Incercati s mariti valoarea presiunii de
pornire Pmin si eliminati orice supapa dupa Sirio. Verificati functionarea corectd a contactului extern de activare.

v Cénd robinetele sunt inchise, pompa se opreste, dar porneste din nou dupi citeva momente, fara a exista scurgeri in instalatie
Valoarea ,,Pornire Dp” este prea mica, mariti-0.

v Pompa se activeazi si se dezactiveazi continuu

Instalatia prezinta scurgeri. Verificati diferitele racorduri hidraulice. Verificati prin intermediul ecranului, eventualele caderi de presiune
cand robinetele sunt inchise. Verificati prezenta posibild a murdariei in supapa de retinere a Sirio, care impiedica inchiderea perfecta si,
eventual, curatati supapa cu ajutorul unui jet de aer comprimat.

v Dispozitivul semnalizeazi frecvent o stare de functionare uscata

Conducta de aspiratie a pompei, in timpul perioadelor de inactivitate a sistemului, este golitd, impiedicand incdrcarea pompei la urmétoarea
pornire. Verificati etangeitatea eventualei supape de siguranta.

v Dispozitivul semnalizeaza frecvent o stare de inalti sau joasa tensiune
Tensiunea de alimentare poate sd nu corespunda specificatiilor aparatului; aparatul trebuie verificat de catre personalul specializat.
v Dispozitivul se supraincilzeste si se declanseazi protectiile impotriva supraincalzirii

Invertorul nu mai poate schimba céldura cu apa care trece prin dispozitiv sau daca temperatura lichidului pompat este prea mare; verificati
prezenta corpurilor straine care blocheaza trecerea apei si, eventual, dispozitivul va fi verificat de catre producator.

v Cu debite foarte scazute de api, pompa are o functionare neregulati

Debitul are valori prea mici si, deoarece nu poate fi detectat de aparat, duce la oprirea pompei electrice. Instalati un vas de expansiune mic
(1-2 litri) pentru ca sistemul sa devina elastic si reduceti numarul de reporniri.

v Pompa nu se opreste

Instalatia are scurgeri semnificative sau supapa de retinere a aparatului s-a blocat datoritd murdariei; incercati sa mutati supapa de retinere cu
degetele si verificati daca arcul asigura inchiderea.

Senzorul care detecteaza pozitia supapei s-a defectat, aparatul trebuie verificat de catre producitor.

v Pompa functioneazi la vitezi maxima, dar cu performante scazute

Conexiunea pompei sau a condensatorului nu este corectd; verificati cablajul electric.

Pompa se roteste in sens invers (model trifazat); verificati sensul de rotatie.
Pompa este deteriorata sau corpurile straine blocheaza trecerea apei.
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v Cand in instalatie este nevoie de multa apd, presiunea se reduce

Aceasta este o conditie normald datorata faptului ca dispozitivul nu poate forta pompa peste curba maxima de putere; in consecinta, odata ce
este depasit un anumit debit, presiunea nu este compensata deoarece pompa se roteste deja la valorile maxime permise. In aceste cazuri este
recomandabil sa instalati o pompa cu performante superioare.

4 INTRETINERE:

Sirio a fost conceput pentru a reduce intretinerea la minimum. Este esential sd respectati instructiunile urmatoare pentru a asigura 0
functionare completa a dispozitivului pentru o perioada lunga de timp:

- evitati ca dispozitivul sa atingd temperaturi sub 3 °C; daca acest lucru nu este posibil, asigurati-va ca toatd apa din interior a fost evacuata
pentru a preveni ca, prin inghetare, sa deterioreze corpul din plastic al aparatului;

- dacd pompa este echipata cu filtre de aspiratie, verificati periodic curatarea;

- asigurati-va intotdeauna sa fie bine inchis capacul si presetupele sa fie bine stranse pentru a evita infiltrarea apei din exterior;

- deconectati tensiunea si evacuati apa din instalatie cind sistemul rimane inactiv pentru o perioada lunga de timp;

- evitati sa fortati pompa sa functioneze atunci cand nu exista apa in conducta de aspiratie: acest lucru poate deteriora atit pompa, cat si
Sirio;

- inainte de a utiliza dispozitivul cu lichide diferite de apa, contactati producatorul.

- nu efectuati operatiuni cu dispozitivul deschis

- nainte de a scoate capacul dispozitivului, asteptati 3 minute pentru a permite descarcarea condensatoarelor

A ATENTIE: dispozitivul nu ti p te care pot fi reparate sau inlocuite de citre utilizatorul final. Prin urmare, se
I da si nu ti cap 1 de protectie al plicii electronice pentru a evuta anularea garantiei!

Data instalarii Stampila

Instalator

Marci-model pompi

Nr. serial Sirio
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INSTALARE: instalati fiecare Sirio pe conducta de evacuare a pompei electrice.
Conectati racordul de iesire al fiecarui invertor la colectorul de evacuare fira a
interfera cu supapa de retinere. Conectati conductele de aspiratie ale pompelor
electrice la colectorul comun de aspiratie, introducand o supapa de retinere pentru
fiecare pompa, pentru a evita golirea atunci cand pompa este oprita. Sirio poate fi
montat atdt in pozitie verticald cét si orizontala.

MORSETTIERADI
COLLEGAMENTO
CONNECTION TERMINAL
CONEXIUNE: conexiunea intre cei doi Sirio se face printr-un cablu neecranat de
4%0,5 mm?, asa cum se aratd in schema aldturatd. Lungimea maxima a cablului este

de 100 cm, inclusiv curatarea.

Este disponibil un cablu de conexiune preasamblat cu terminale si numerotarea
cablurilor (cod. SR-CBL4X05-100). Daca nu este conectat niciun cablu, dispozitivul
functioneaza in mod independent.

RACCORDEMENT

STAREA MASTER-ULUI: cand dispozitivul este

MASTER, acesta este sensibil la variatiile de presiune 1.4 BFF
din instalatie, prin urmare este capabil si porneasca si sa o oAe i
opreascd pompa electricd si si moduleze rotatiile in L SEmZd

functie de cererea de apa din instalatie.

STAREA SLAVE-ULUI: cand dispozitivul este

1 ([D GD 1 SLAVE apar 2 literele S in partea de jos a ecranului; n .
2 2 aceastd stare, dacd pompa functioneazi, numirul de 1«1 DFIr
3 3 rotatii este mentinut constant, iar daca pompa este oprit, = A T
4 4 P B el ]

este interzisd pornirea acesteia, chiar daca robinetii sunt
deschisi.

FUNCTIONARE: in momentul pornirii, primul dispozitiv care reuseste sd se impuna in fata celuilalt va dobandi starea “MASTER” in timp
ce celdlalt va deveni “SLAVE”. La deschiderea utilizarilor dispozitivul ,MASTER” porneste pompa, iar atunci cand este atinsa viteza
maxima de rotatie si cu presiunea din instalatie mai mica decat valoarea setata Pmin, aceasta transfera controlul celui de-al doilea invertor
care va deveni noul ,MASTER?”, iar primul devine ,,SLAVE” si regimul sau de rotatie raimane fix. Cu inchiderea progresiva a utilizarilor, al
doilea dispozitiv opreste pompa si transfera din nou controlul instalatiei la primul invertor; acesta din urma va opri pompa electrica atunci
cand preluarea apei este anulata dupa inchiderea completa a fiecarei utilizari. Dupa oprire starea ,MASTER-ULUI” este transferata la
cellalt dispozitiv astfel incat si existe intotdeauna o alternanta continui a pompei care este pornitd mai intdi. in caz de defectiune sau de
eroare a unuia dintre cele doud invertoare, celdlalt dobandeste automat starea master-ului si incepe sd functioneze in mod independent. Pentru
a activa functia de schimb, nu este necesar sa setati niciun parametru in meniu, deoarece Sirio detecteaza in mod independent prezenta unui
dispozitiv secundar prin conexiunea electrica.

Valorile programate pentru .,Pmin” si ..Start Dp” trebuie sa fie aceleasi pentru ambele dispozitive.

SIRIO X4

Pot fi conectate pani la 4 invertoare Sirio prin modulul de interfatd ,.Sirio X4”. In acest caz, cablurile de comunicare nu sunt conectate direct
intre cele doua invertoare, ci toate sunt conectate la modulul de interfata care este responsabil pentru activarea lor secventiala.

MODUL DE PROTECTIE

Pentru a preveni deteriorarea invertorului este disponibil un modul de protectie care sa fie instalat pe linia de alimentare care poate deconecta
automat Sirio de la reteaua electrica, in caz de alimentare anormala. Consultati un dealer autorizat pentru informatii suplimentare.
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